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L'ĠleĐtƌoŶiƋue fleǆiďle est poƌteuse d’iŵŵeŶses pƌoŵesses liĠes à la faďƌiĐatioŶ de 
composants et de circuits électroniques à bas coût. Paƌ des teĐhŶiƋues d’iŵpƌessioŶ, elle 
permettra notamment des développements importants dans le domaine des écrans souples, 

des ĠtiƋuettes iŶtelligeŶtes ou du photoǀoltaïƋue. “oŶ foƌt poteŶtiel eŶ teƌŵes d’iŶŶoǀatioŶ, 
vient notamment de la possibilité de réaliser des fonctions électroniques sur des substrats aussi 

différents que du verre, du papier ou des substrats organiques flexibles. Durant leurs 

utilisations, ces systèmes électroniques flexibles doivent s'accommoder de façon réversible à 

des contraintes mécaniques de traction bien au-delà de la ductilité intrinsèque des matériaux 

électroniques actifs dont ils sont constitués. Le développement de l'électronique flexible et/ou 

étirable est à l'avant-garde des efforts de recherche multidisciplinaires allant du génie civil à la 

science des matériaux. Les fonctionnalités magnétiques peuvent fournir des caractéristiques à 

cette nouvelle électronique qui n'est pas disponible par d'autres moyens. Alors que la 

réalisation de capteurs magnétorésistifs flexibles a déjà été démontrée, les travaux menés 

duƌaŶt Đette thğse soŶt aǆĠs suƌ l'iŶflueŶĐe de l’appliĐatioŶ de gƌaŶdes dĠfoƌŵatioŶs suƌ les 
propriétés magnétiques, influence qui n'a été que peu abordée jusqu'alors par la communauté 

scientifique. Ainsi, dans Đette seĐtioŶ, Ŷous pƌĠseŶtoŶs l’Ġtat de l’aƌt aĐtuel, ŶĠĐessaiƌeŵeŶt 
ĐoŶĐis, ĐoŶĐeƌŶaŶt les tƌaǀauǆ ƌĠalisĠs daŶs le Đadƌe de l’Ġtude de filŵs et ŶaŶostƌuĐtuƌes 
déposés sur substrat flexible. Nous présentons ainsi quelques exemples d'applications allant de 

la ƌoďotiƋue douĐe à l’ĠleĐtƌoŶiƋue dite ĠphĠŵğƌe. Nous pƌĠseŶtoŶs eŶsuite de ŵaŶiğƌe uŶ peu 
plus détaillée quelques travaux menés sur des systèmes magnétiques flexibles. Nous verrons 

par ailleurs que lorsque ces systèmes sont sujets à de grandes déformations, la viabilité de leurs 

propriétés fonctionnelles peut être remise en cause. Enfin, nous présenterons les objectifs 

poursuivis durant ces trois années de thèse. 

 

ϭ. L’ĠleĐtƌoŶiƋue fleǆiďle et/ou Ġtiƌaďle 
 L’iŶtĠƌġt pouƌ les ŵatĠƌiauǆ ŵĠtalliƋues dĠposĠs suƌ des suďstƌats fleǆiďles et/ou 
Ġtiƌaďles ;polǇŵğƌes Đoŵŵe le KaptoŶ®, PET, PDM“, PVDF,…Ϳ est ĐƌoissaŶt eŶ ƌaisoŶ de leuƌ 
déformabilité, c'est-à-diƌe Ƌu’ils soŶt façoŶŶaďles suƌ deŵaŶde ŵġŵe apƌğs leuƌ faďrication, 

allant de simples courbures à des dispositifs curvilignes complexes. Les systèmes électroniques 

étirables ont la particularité de conserver certaines de leurs propriétés fonctionnelles même 

daŶs le Đas de l’appliĐatioŶ de foƌtes ĐoŶtƌaiŶtes ŵĠĐaŶiques. Ainsi, des matériaux électroniques 

organiques ont été utilisés pour fabriquer des systèmes étirables possédant diverses 

fonctionnalités [1-ϯ]. Paƌŵi les tƌaǀauǆ Ƌue l’oŶ peut ĐoŶsidĠƌeƌ Đoŵŵe pioŶŶieƌs de Đette 
électronique étirable, on peut citer ceux de S. Wagner et al. [4] qui ont mis en évidence le fait 

que des films minces "ondulés" peuvent être étirés jusqu'à une dizaine de pourcent (voire 

100%) sans perdre leurs propriétés conductrices. Ces films minces (5 à 500nm) ondulés d'Or ont 

été obtenus en pré-étirant le substrat élastomère (PDMS) sur lesquels ils sont déposés et en 

déposant une couche d'accroche de Chrome. En fonction de la valeur de la déformation 

imposée au substrat avant dépôt du film mince, ces travaux montrent que les films conservent 

une valeur de résistance quasi-constante et faible, comme le montre la figure 1.1. 
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Figure 1.1: Variation de la résistance électrique d'un film mince (20 nm) d'Or déposé sur un substrat PDMS pré-étiré 

à 25%. La résistance électrique est faible et à peu près constante jusqu'à 100% de déformation. L'insert correspond 

à un profil 3D de la surface d'un  film mince déposé sur un substrat pré-étiré à 15% [4].    

 

Figure 1.2: Schéma présentant le design d'un système métal/polymère (Indium/PDMS). On voit qu'une couche de Cr 

craquelé a été déposée entre le métal et le polymère afin de limiter l'apparition de fissure au sein du film [4].  

 

 Suite à cela, de nombreux travaux ont été menés sur la fabrication et le design 

d'interconnections métalliques [5-10]. Ces derniers sont des structures polymère/métal pouvant 

être hautement étirable. La figure 1.2 présente un exemple de ce type de système. Par ailleurs, 

les travaux qui ont montré que des nanomembranes de Silicium déposées sur substrat 

élastomère (PDMS) pré-étiré pouvaient également supporter de grandes déformations ont 

rendu les composants électroniques fonctionnels et les circuits logiques étirables [11]. La figure 

1.3 présente de manière succincte la grande variété d'applications qu'il est ainsi possible 

d'envisager. Cela va des diodes électroluminescentes [12, 13], des cellules solaires organiques 

[14], des transistors [15] aux supercondensateurs [16]. Ces applications peuvent également 

inclure la détection de stimuli mécaniques [17, 18, 19], optiques [20], thermiques [21, 22] ou 

bioélectriques [23, 24].  

 



 4 

 

Figure 1.3 : Aperçu des fonctionnalités disponibles dans les appareils électroniques étirables: Diverses capacités ont 

déjà été démontrées. Figure compilée à partir de [11,14,20,25,26,27,28,29]. 

 

 Aujouƌd’hui, de Ŷouǀeauǆ dĠǀeloppeŵeŶts ǀiseŶt à ajouteƌ d’autƌes ĐaƌaĐtĠƌistiƋues eŶ 
plus de l’eǆteŶsiďilitĠ et de la dĠfoƌŵaďilitĠ. L'ĠleĐtƌoŶiƋue « éphémère » [30, 31] vise ainsi à 

dissoudre complètement le système électronique après que celui-ci ait accomplit sa tâche. Deux 

exemples assez spectaculaires sont présentés dans la figure 1.4. Sur les trois images du haut, est 

présenté un capteur permettant de mesurer l'hydratation qui se dissout clairement au bout de 

2 jours. Les images du bas montrent un système permettant de réaliser des opérations de 

thermothérapie. Ce système a été implanté sous la peau d'une souris. Les images de droite 

montrent que ce dispositif électronique a presque complètement été dissout après avoir passé 

trois semaines sous la peau de cette souris. Parallèlement à cela, se développe également une 

électronique dite de la peau ("e-skins") [32, 33, 34] qui est in fine assez proche de l'électronique 

éphémère, tout du moins tant que le dispositif n'a pas été dissout, dans laquelle les systèmes 

électroniques sont posées directement au contact de tissus biologiques. L'idée est alors que ces 

systèmes vont pouvoir se conformer sur le tissu biologique en suivant tous ses mouvements 

naturels, incluant les étirements et autres distorsions. Idéalement, ces peaux électroniques ne 

doivent en effet pas restreindre la mobilité naturelle du tissu et sont éventuellement 

imperceptible pour l'utilisateur. Ces systèmes pourront par exemple sonder les changements de 

température du corps humain [21, 35], surveiller ses conditions physiologiques [36] ou encore 

administrer des doses de médicaments à la demande [37]. 
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Figure 1.4: Haut: images d'un capteur d'hydratation transitoire sur un film polymère (PLGA) à différents stades de 

dissolution au cours de l'immersion dans des solutions tampons de phosphate à température physiologique (37°C) 

après 1 jour et 2 jours [31]. Bas: Evaluations in vivo et exemple d'un dispositif biorésorbable transitoire pour de la 

thermothérapie. (A) Images d'une plate-forme de démonstration implantée (à gauche) et suturée (à droite) située 

dans la région dorsale sous-dermique d'une souris. (B) Site de l'implant, excisée après 3 semaines (gauche). (Droite) 

Coupe histologique du tissu sur le site de l'implant, montrant une région partiellement résorbée du film. (A, tissu 

sous-cutané, B, film, C, couche musculaire) [30]. 
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2. La magnéto-électronique flexible 
 En dĠpit du Ŷoŵďƌe iŵpoƌtaŶt de pƌopƌiĠtĠs foŶĐtioŶŶelles Ƌue l’oŶ peut tƌouǀeƌ daŶs 
les sǇstğŵes fleǆiďles, l’aspeĐt système « magnétique » ou « magnéto-électronique » 

flexible  Ŷ’a ĠtĠ Ƌue peu aďoƌdĠ paƌ la ĐoŵŵuŶautĠ sĐieŶtifiƋue. DuƌaŶt Đe tƌaǀail de thğse, 

nous nous sommes particulièrement focalisé sur ces systèmes magnétiques flexibles. Il est en 

effet aisé de penser que la fonctionnalité magnétique offerte par cette magnéto-électronique 

flexible pourra être bénéfique dans de nombreuses applications. Les applications de cette 

magnéto-électronique flexible pourront par exemple permettre la détection de particules 

magnétique dans des écoulements fluidiques, s'incorporer dans les laboratoires sur puce (lab-

on-a-chip) ou encore s'adapter sur les tissus biologiques à l'instar de ce que nous avons déjà 

évoqué dans la section précédente. Dans ce domaine, les travaux menés sur les systèmes à 

magnétorésistance géante (GMR) par Uhrmann et al. [38] et Ozkaya et al. [39] peuvent 

apparaître comme pionniers. L'objectif principal de leurs études a été de démontrer la faisabilité 

de la fabrication d'un capteur magnétorésistif sur substrat flexible. Peu après, Barraud et al. ont 

étudié des systèmes à magnétorésistance tunnel (TMR) déposés sur substrat flexible [40]. Ils ont 

montré que les propriétés de transport de spin peuvent être préservées après que le système 

ait été soumis à d'importantes déformations mécaniques (1%) réalisées par le biais d'essais de 

courbure.  

 Parmi les travaux les plus récents, nous pouvons citer ceux réalisés par le groupe de 

Denys Makarov (Helmholtz-Zentrum Dresden-Rossendorf, Germany). Ce groupe s'intéresse au 

développement de systèmes magnétiques flexibles mais surtout étirables pour des applications 

dans le domaine des capteurs. Il a par exemple développé des systèmes GMR (Co/Cu et 

Permalloy/Cu) sur substrats étirable (PET) et flexible (Kapton®) comme le montre la figure 1.5 

(images de gauche). Ils ont démontré les potentialités de ces systèmes pour les implants 

intelligents et les capteurs de proximité pour l'électronique sur peau ou portable. Un autre 

exemple de leurs travaux est présenté sur la figure 1.5 (images de droite) [41]. Il s'agit d'un 

système GMR étirable (jusqu’à 29%). Pour obtenir un tel système, ils ont pré-étiré le substrat 

élastomère-PDMS à l'instar de ce qu'avait proposé S. Wagner et al. [32] sur lequel le système 

GMR a été fabriqué. Malgré les fissures qui apparaissent au cours des essais de traction, le taux 

de magnétorésistance reste plus ou moins réversible pour des déformations assez importantes.  

 La figure 1.6-a) montre une image d'un banc de mesure développé par Bedoya et al. [42] 

permettant de mesurer (in situ) la magnétorésistance d'un système type TMR sur Kapton® 

lorsque celui-ci est mécaniquement sollicité (essai de courbure). Leur système est du type 

Co/Al2O3/NiFe et leurs mesures ont montré l'application d'une courbure assez importante 

(rayon r=5 mm) laissant les performances de leurs dispositifs inchangés (voir figure 1.6-b). Cela 

peut apparaître comme surprenant car il semblerait que les effets magnéto-élastiques 

(anisotropie magnétique dépendante de la déformation) ainsi que les effets d'endommagement 

qui apparaissent à des déformations relativement faibles (quelques %) n'ont pas d'effet sur les 

propriétés magnétorésistives de leur système.  
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Figure 1.5. Gauche: a) Réseau de systèmes magnéto-sensibles flexibles. Ils sont composés de multicouches Co/Cu 

déposées sur une feuille de Kapton
®
. Ces capteurs magnéto-sensibles peuvent être utilisés pour surveiller les 

déplacements ou les mouvements et fournir une rétroaction au besoin. b) Réponse du capteur magnétique mesuré 

pour différentes courbures et tracée en fonction du champ magnétique appliqué. Droite: a) Schéma présentant la 

fabrication du dispositif magnétique étirable. b) Empilement GMR étudié. c) Photos présentant le système flexible 

déposé sur un élastomère pré-étiré (3), tordu manuellement (2) et plat (1). d) Mesures AFM et profil 1D du système 

avant et après décollement. Images optique de la surface du capteur à différentes déformations (1) 0%, (2) 5% et (3) 

20%. Les directions de la déformation de traction appliquée et du champ magnétique sont indiquées en (e1). Sur 

l'image de droite, une voie conductrice à travers le film de capteur fracturé est indiquée [41].  

 

 

Figure 1.6: Photo de l'expérience de l'angle de flexion magnétotransport; le rayon du support incurvé est utilisé 

comme paramètre dans la caractérisation de l'appareil. (b) rapport TMR d'un dispositif Co/ Al2O3 / NiFe cultivé sur Si 

/ SiO2 et sur Kapton, dans ce dernier cas en fonction de l'angle de flexion. [42] 

  

Les systèmes à magnéto-impédance géante (GMI) sur substrat flexible ne sont pas en reste. Ils 

ont en effet également été étudiés par quelques groupes de chercheurs, notamment celui de 

Jürgen Kosel (Kaust, Saudi Arabia). Ainsi, Li et al. [43] ont montré par des mesures de résonance 

ferromagnétique sur des systèmes du type Ni80Fe20/Cu/Ni80Fe20/Kapton® soumis à des essais de 

courbures (voir la figure 1.7 (images de gauche)) qu'en dépit du faible coefficient de 

magnétostriction (déformation liée à l'application d'un champ magnétique) de leurs films 

(=0,06×10
-6

), la magnéto-impédance mesurée était extrêmement sensible aux déformations 

élastiques (i. e. à la courbure imposée) comme le montre la figure 1.7 (images de droite). 
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Figure 1.7. Gauche: a) Schéma présentant le système étudié. b1) Photo d'un système déposé sur Kapton. b2) Photo 

d'un capteur à magnéto-impédance. c) Image montrant le capteur monté sur le porte échantillon. d) Schéma du 

principe des mesures de magnéto-impéndance sous déformation. Droite: a)taux de magnéto-impédance mesuré à 

0,5 GHz et 1,1 GHz pour différents rayons de courbure [43].  

  

En résumé, jusqu'à présent, nous avons vu que les principaux groupes internationaux dans le 

domaine de la magnéto-électronique flexible/étirable ont beaucoup étudié les propriétés 

ŵagŶĠtiƋues de Đes sǇstğŵes sous ĐoŶtƌaiŶte saŶs s’iŶtĠƌesseƌ eŶ pƌofoŶdeuƌ auǆ ŵĠĐaŶismes 

de déformations et des champs élastiques subséquents. Pourtant, il est crucial d'étudier l'effet 

des sollicitations mécaniques sur les propriétés magnétiques en lien avec les micro-mécanismes 

de déformation incluant la plasticité et les phénomènes de fissuration. En effet, ces systèmes 

sont destinés à être exposés à de grandes déformations répétées lors de leur fabrication et 

utilisation. Par conséquent, leur fiabilité est également un enjeu très important pour préserver 

les propriétés magnétiques du système. Ainsi, lorsqu'un film mince est déposé sur un substrat 

souple, il est habituellement soumis à de fortes contraintes mécaniques dues à l'étirement ou à 

la courbure de l'ensemble du système. De plus, ces contraintes sont d'autant plus importantes 

que le contraste du module de Young est élevé entre le film et le substrat. Ce contraste peut 

être caractérisé par le paramètre Dundurs (    )  [44]:                  

 Les indices f et s correspondent au film et au substrat.  On utilise par ailleurs les modules 

de Young réduit :           , où   est le coefficient de Poisson. La valeur de      varie de 

-1 pour un substrat rigide à 1 pour un substrat souple. L'ensemble des systèmes étudiés dans le 

cadre de cette thèse présentent des paramètres de Dundurs compris entre 0,9 et 1. Dans ces 

conditions, un petit effort appliqué au système conduit rapidement à de grandes contraintes au 

sein du milieu magnétique. Ces contraintes mécaniques plus ou moins importantes peuvent 

avoir des effets importants sur les propriétés magnétiques statiques et dynamiques. Il est à 

noter que cette modification des propriétés magnétiques se voit dès l'application de petites 

déformations (i. e. dans le domaine élastique) par le biais de l'énergie magnéto-élastique mais 

également à très grande déformation avec l'apparition du phénomène de multi-fissuration que 

nous n'avons pas encore abordé. En effet, lorsqu'un film métallique déposé sur un substrat 

polymère est soumis à un essai uniaxial, des fissures perpendiculaires à la contrainte 

apparaissent dans le film. Ces différentes ruptures d'invariance dans le plan du film font 

apparaître de nombreuses surfaces propices à l'apparition de densité de charge "fictives" 

surfaciques d'aimantation et par conséquent d'interactions magnétostatique supplémentaires à 
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même de modifier les propriétés magnétiques du film. L'étude quantitative de ces effets 

magnéto-mécaniques nécessite la connaissance de certaines grandeurs physiques qu'il n'est pas 

toujours aisé de trouver pour certains matériaux magnétiques. Ainsi, les coefficients de 

magnétostriction des matériaux les plus en vogue dans le domaine de la spintronique ne sont 

pas toujours connus. C'est la raison qui a poussé de nombreux groupes à développer des bancs 

de mesures plus ou moins originaux et plus ou moins sophistiqués afin de sonder les propriétés 

magnétiques lorsqu'une déformation est appliquée et parfois à simultanément étudier les 

propriétés mécaniques au travers par exemple de la mesure des champs de déplacement afin 

d'extraire des données quantitatives.  

 

 Parmi les instrumentations permettant une détermination quantitative des coefficients 

de magnétostriction, nous pouvons citer la magnétométrie à effet Kerr magnéto-optique 

(MOKE) sous déformations imposées par courbure [39, 45],  la mesure de la déflexion de 

substrat sous champ magnétique [46], la mesure par vibrométrie laser [47], les expériences de 

résonance ferromagnétique sous déformations [48] ou encore les mesures par magnétométrie à 

échantillon vibrant [49]. A titre d'exemple, Ludwig et al. [50] ont mesuré la magnétostriction de 

film mince en courbant le système film/substrat à l'aide d’uŶe mesure de perméabilité haute 

fréquence. Ils ont montré que le changement de la perméabilité en fonction de la déformation 

est directement relié à la magnétostriction. La légère difficulté est que la relation entre les deux 

paramètres n'est pas linéaire, comme le montre la figure 1.8. 

 

 
Figure 1.8: Evolution de la perméabilité en fonction de la contrainte de traction appliquée pour un système 

multicouche à magnétostriction positive (FeCo (2.1 nm) / CoB (0.9nm)) sur polyimide. [50] 

 

Figure 1.9: Courbes d'aimantation de la couche libre à l'état non contraint et sous quatre niveaux de déformation 

différents: 0% (ligne continue), 0,5% (ligne pointillée), 1% (ligne pointillée), 1,5% (ligne pointillée), 2% courte ligne 

pointillée). [38] 
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Uhrmann et al. [38] ont été les premiers à réaliser des mesures MOKE avec déformations in situ 

de systèmes magnétiques flexibles (une GMR d'empilement CoFe/Cu/CoFe) qui ont montré que 

le retournement de l'aimantation, observé via les courbes d'aimantation,  était clairement 

affecté par les déformations imposées (sans néanmoins donner de valeur quantitative des 

coefficients de magnétostriction). La figure 1.9 montre clairement que l'axe de facile 

aimantation initiale de la couche libre passe progressivement à un axe difficile. par ailleurs, 

Ozkaya et al. [39] ont estimé ce coefficient dans un système GMR (Co/Cu/Ni) à partir de courbes 

de magnétorésistance et d'aimantation (par MOKE) mesurées in situ lors d'essais de traction. Ils 

ont réussi à séparément déterminer les coefficients de magnétostriction de chacune des 

couches en introduisant une forme d'énergie magnétoélastique proposé par H. Holloway et D. J. 

Kubinski [51] dans leurs modèles micromagnétiques. Les modélisations de leurs courbes 

expérimentales (GMR et MOKE) sont présentées sur la figure 1.10. Un point assez curieux est 

qu'ils proposent des valeurs de magnétostrictions vraiment faibles si l'on s'en réfère aux valeurs 

des composés massifs (1,75 ppm au lieu de 60 ppm pour le film de Cobalt et -0.4 ppm au lieu de 

-30 ppm pour le film de Ni).  Ozkaya et al. évoquent des effets de tailles dans leur papier pour 

justifier cela. Ces effets peuvent exister mais se manifestent généralement pour des couches 

ultra-minces (quelques nanomètres). La conclusion que nous pouvons en tirer est qu'il n'est pas 

aisé de déterminer ces coefficients de manière quantitative (en utilisant leurs méthodes) pour 

des empilements de couches d'autant plus que leur modèle ne prend pas en compte les 

éventuels échanges intercouches.  

 

Figure 1.10: Courbes théoriques et expérimentales d'un système GMR Co(8nm)/Cu(4.2nm)/Ni(8nm) à différentes 

déformations appliquées (0%, 0.25%, 0.5% and 0.75%). (a) Courbes GMR et (b) Courbes d'aimantation (MOKE) [39]. 

 

Figure 1.11: Courbes d'aimantation du système Fe81Ga19/ PET obtenues pour différentes valeurs de déformations 

(positives (a) et négatives (b)) [52]. 
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Dai et al. [ϱϮ] oŶt ƌĠussi à ŵesuƌeƌ Đe ĐoeffiĐieŶt daŶs le Đas d’uŶ sǇstğŵe Fe81Ga19/PET 

sous contrainte uniaxiale, par une méthode combinant le MOKE et la flexion in situ. Les courbes 

d'aimantation sont obtenues en courbant le système vers l'intérieur ou l'extérieur (voir figure 

1.11). Ces mesures montrent que l'axe de facile aimantation initial peut être rendu difficile (et 

vice versa). Ils ont analysé leurs courbes de manière assez simple en utilisant le modèle de 

Stoner-Wolfarth dans lequel une énergie magnétoélastique a été ajoutée. Leur modélisation 

conduit à des valeurs assez élevées du coefficient de magnétostriction (100 ppm), ce qui est en 

accord avec ce type d'alliage sous forme massive.  

 Enfin, parmi toutes les techniques permettant de sonder les propriétés magnétiques et 

d'en extraire des grandeurs physiques quantitatives, les mesures inductives telles que la 

résonance ferromagnétique (FMR) sont certainement les plus pertinentes. En effet, elles 

permettent à la fois la mesure des propriétés statiques (de manière plus ou moins direct) mais 

également les propriétés dynamiques (tels que l'amortissement de Gilbert, les modes 

magnétostatiques localisés, ...). Weiler et al. [53] ont par exemple utilisé la FMR-large bande 

pour quantifier l'effet d'un champ électrique sur l'anisotropie magnétique de films minces de Ni 

déposés sur un actionneur piézoélectrique. L'actionneur piézoélectrique se déforme lors de 

l'application d'une tension (Vp). En raison de son élasticité, un allongement (resp.  contraction) 

dans une direction est toujours accompagné d'une contraction (resp. allongement) dans les 

deux directions orthogonales. Par conséquent, pour Vp>0, l'actionneur se déploie le long de son 

axe d'élongation dominant (ici y) et se contracte le long des deux directions orthogonales (et 

inversement pour Vp> 0) comme le montre la figure 1.12. Comme le film de Ni est directement 

déposé sur l'actionneur, les déformations élastiques sont bien transmises entre l'actionneur 

piézoélectrique et le film. Par conséquent, l'énergie magnétoélastique du film mince peut 

induire une rotation de l'axe facile en fonction de la façon dont elle est activée (tension 

électrique positive ou négative). Expérimentalement, cela se traduit par des décalages des 

spectres de résonance ferromagnétique (voir figure 1.13) et par une modification de la 

dépendance angulaire du champ de résonance (illustré sur les figures 12-c et 12-e). 

 

Figure 1.12: a) Schéma de l'hétéostructure Ni/Actionneur piézoélectrique. b),d) L'application d'une tension à 

l'actionneur entraîne une déformation de l'actionneur et du Ni. L'actionneur relaxé (à tension nulle) est représenté 

par des pointillés. c),e) Schéma de l'énergie magnétique dans le plan du film. L'axe facile est représenté par des 

pointillés, il peut passer de 0° à 90° en fonction de la tension appliqué (positive ou négative) [53].  
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Figure 1.13: Spectres de résonnance ferromagnétique enregistrés à différentes tensions Vp [53]. 
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3. Objectifs de la thèse et organisation du manuscrit 
Les travaux présentés dans ce manuscrit sont essentiellement expérimentaux. Nous verrons au 

Đouƌs du Đhapitƌe ϰ Ƌue loƌsƋu’uŶ filŵ ŵiŶĐe suƌ suďstƌat polǇŵğƌe est souŵis à des 
dĠfoƌŵatioŶs iŵpoƌtaŶtes, des fissuƌes appaƌaisseŶt au delà d’uŶe dĠfoƌŵatioŶ ĐƌitiƋue 
(typiquement 1-ϰ% pouƌ les filŵs ŵiŶĐes ĠtudiĠs duƌaŶt Đette thğseͿ. LoƌsƋue l’essai de tƌaĐtioŶ 
est uniaxial, ces  ssuƌes se pƌopageŶt peƌpeŶdiĐulaiƌeŵeŶt à la diƌeĐtion de sollicitation et 

peuǀeŶt tƌaǀeƌseƌ la laƌgeuƌ de l’ĠĐhaŶtilloŶ. Pouƌ des dĠfoƌŵatioŶs eŶĐoƌe plus iŵpoƌtaŶtes, 
oŶ oďseƌǀe l’appaƌitioŶ de fissuƌes iŶteƌfaĐiales ;dĠĐolleŵeŶts du filŵ ŵiŶĐeͿ. C’est d’ailleuƌs 
pouƌ s’affƌaŶĐhiƌ de Đes effets de ŵultifissuration et de décohésion que S. Wagner et al. [4] ont 

proposé de pré-Ġtiƌeƌ le suďstƌat polǇŵğƌe aǀaŶt dĠpôt. Mais l’oďjeĐtif pƌiŶĐipal de Đette thğse 
est plutôt d’Ġtudieƌ eǆpĠƌiŵeŶtaleŵeŶt l’iŶflueŶĐe de l’appaƌitioŶ de Đes fissuƌes et de Đes 
décollements sur les propriétés magnétiques des films minces. Pour cela nous avons combiné 

plusieurs techniques expérimentales comme la résonance ferromagnétique ou la microscopie à 

forces atomiques à une mini-machine de traction (Deben®). Par ailleurs, nous avons étendu ces 

études à des réseaux de nanolignes magnétiques sur substrat polymère que nous avons 

également soumis à de grandes déformations. Nous verrons que ces réseaux peuvent 

également constituer une alternative au pré-étirement du substrat polymère.  

Le présent manuscrit est organisé en sept chapitres différents dont celui-ci et le chapitre 

conclusions/perspectives. Les méthodes employées pour la fabrication des échantillons (film 

mince et réseaux de nanolignes) étudiés durant cette thèse sont présentées dans le chapitre 2. 

Le troisième chapitre est dédié à la présentation des techniques expérimentales employées afin 

d’Ġtudieƌ les pƌopƌiĠtĠs ŵagŶĠtiƋues et ŵĠĐaŶiƋues des filŵs ŵiŶĐes et des ƌĠseauǆ de 
nanolignes. A cette occasion, nous rappellerons quelques éléments de mécanique ainsi que de 

la théorie du micromagnétisme. Les chapitres 4, 5 et 6 présentent les résultats expérimentaux 

que nous avons obtenus durant cette thèse. Les résultats expérimentaux obtenus à partir des 

films minces étant plus nombreux, nous leurs consacrons deux chapitres (4 et 5) alors que le 

chapitre 6 concerne uniquement les résultats obtenus sur les réseaux de nanolignes. 

Finalement, ce manuscrit se termine par un chapitre 7 qui est une synthèse des principaux 

résultats obtenus et une présentation des perspectives à ce travail de thèse.  
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 Dans ce chapitre, nous présentons les différents systèmes étudiés durant cette thèse 

aiŶsi Ƌue leuƌs ŵĠthodes d’ĠlaďoƌatioŶs. Nous ĐoŵŵeŶçoŶs paƌ justifieƌ le Đhoiǆ des ŵatĠƌiauǆ 
ŵagŶĠtiƋues utilisĠs aiŶsi Ƌue Đelui du suďstƌat aǀaŶt de pƌĠseŶteƌ la ŵĠthode d’ĠlaďoƌatioŶ de 
nos deux types de systèmes : i) film mince magnétique sur substrat polymère et ii) réseau de 

nanolignes magnétiques sur substrat polymère. Nous présentons par la suite le principe général 

de la pulvérisation cathodique qui a été employée pour le dépôt des films minces et de la 

technique de ŶaŶolithogƌaphie paƌ iŶteƌfĠƌeŶĐe eŵploǇĠe ƋuaŶt à elle pouƌ l’ĠlaďoƌatioŶ des 
ƌĠseauǆ de ŶaŶoligŶes. Nous fiŶissoŶs Đe Đhapitƌe paƌ uŶe disĐussioŶ autouƌ d’essais de dĠpôt 
suƌ Ġlastoŵğƌe Ƌui Ŷ’oŶt pas ĠtĠ ǀƌaiŵeŶt ĐoŶĐluaŶt. EŶfiŶ, l’ĠlaďoƌatioŶ de Đes systèmes a en 

grande partie été réalisée par Vignesh Gunasekaran, étudiant du Master 2 « Physique et 

Sciences des Matériaux », Ƌui a aĐĐoŵpli soŶ stage de fiŶ d’Ġtude daŶs le gƌoupe du pƌofesseuƌ 
Adekunle O. Adeyeye de la NUS

1
 daŶs le Đadƌe d’uŶe ĐollaďoƌatioŶ ďilatĠƌale eŶtƌe l’U“PC2

 et la 

NUS.  

 

1. Choix du substrat et des matériaux magnétiques 

Les systèmes étudiés durant cette thèse ont été déposés sur des substrats Kapton® qui fait 

partie de la famille des polyimides. La formule chimique du monomère est présentée sur la 

figure 2.1. 

 

Figure 2.1 : Structure du Kapton® 

Ce choix a été dicté par le fait que le Kapton® présente une combinaison attrayante de 

propriétés physiques. En effet, il présente une grande résistivité électrique
3
 (≈10

19 Ω.ŵͿ, uŶe 
haute résistance à la traction mécanique (allongement à la rupture à environ 30%), une inertie 

chimique importante évitant alors une contamination des matériaux magnétiques déposés et 

présente finalement une stabilité chimique lors de traitements thermiques qui peuvent 

atteindre 650 K. Par ailleurs, le Kapton® est actuellement très répandu dans l'industrie de la 

microélectronique comme en témoigne son utilisation courante parmi les matériaux pour le 

vide (fenêtres sous vide). Les feuilles de Kapton® que nous avons utilisé présente une épaisseur 

de ϭϮϱʅŵ. La ƌugositĠ de Đes feuilles a ĠtĠ aŶalǇsĠe paƌ ŵiĐƌosĐopie à foƌĐes atoŵiƋues, Đette 
dernière est de quelques nm (~4 nm). En outre, nous avons réalisé différents essais de tractions 

uniaxiaux du Kapton® brut en découpant des « éprouvettes » (1 cm de large et 4 cm de long) 

afin de le caractériser. Un exemple de courbe force/déformation est présenté sur la figure 2.2 

(a), (b), (c). Cette courbe a été obtenue en appliquant un déplacement correspondant à 3% (a), 

ϱ% ;ďͿ et ϮϬ% ;ĐͿ de dĠfoƌŵatioŶ de l’Ġpƌouǀette et eŶ ƌaŵeŶaŶt eŶsuite la foƌĐe de la ŵaĐhiŶe 
de traction à 0 Newton, dans les deux premiers cas. Ainsi, la partie bleue de la courbe 

ĐoƌƌespoŶd à l’alleƌ aloƌs Ƌue la paƌtie ƌouge ĐoƌƌespoŶd au ƌetouƌ. Il est intéressant de noter 

Ƌue le ƌĠgiŵe d’ĠlastiĐitĠ liŶĠaiƌe Ŷe s’Ġtale Ƌue suƌ ƋuelƋues pouƌĐeŶt. La figuƌe Ϯ.Ϯ ;dͿ, 
ƌepƌĠseŶte elle, l’ĠǀolutioŶ de la ĐoŶtƌaiŶte eŶ foŶĐtioŶ de la dĠfoƌŵatioŶ, pouƌ Đes ϯ 
                                                             
1
 Nationale University of Singapore. 

2
 Université Sorbonne Paris Cité. 

3
 Pouƌ ĐoŵpaƌaisoŶ, le Đuiǀƌe pƌĠseŶte uŶe ƌĠsistiǀitĠ d’eŶǀiƌoŶ 17×10

−9 Ω.m. 
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déplacements.  Enfin, un essai sur une éprouvette plus Đouƌte ;afiŶ de pouǀoiƌ s’affƌaŶĐhiƌ de la 
course limitée des mords de la machine de traction utilisée) nous a permis de mesurer un 

allongement à la rupture à environ 30%.   

 

Figure 2.2 : Courbes de traction d'une éprouvette de Kapton® brute. (a), (b) et (c) ƌepƌĠseŶteŶt l’ĠvolutioŶ de la 
force appliquée en fonction de la déformation, dans le cas de déplacement à 3, 5 et 20%. (d) ƌepƌĠseŶte l’ĠvolutioŶ 
de la contrainte en fonction de la déformation pour ces 3 déplacements. 

Les matériaux magnétiques ont été choisis en raison de leurs propriétés mécaniques supposées 

d’uŶe paƌt et pouƌ l’iŶtĠƌġt teĐhŶologiƋue Ƌu’ils peuǀeŶt susĐiteƌ d’autƌe paƌt, ŶotaŵŵeŶt daŶs 
le doŵaiŶe de la spiŶtƌoŶiƋue. Nous aǀoŶs aiŶsi dĠĐidĠ d’utiliseƌ deuǆ d’alliages diffĠƌeŶts, l’un 

du type CoFeB et le second du type NiFe. Les alliages du type CoFeB sont actuellement très 

prisés dans le domaine de la spintronique. En effet, ces alliages suscitent un engouement 

paƌtiĐulieƌ depuis Ƌue l’oŶ a oďteŶu des ǀaleuƌs ƌeĐoƌd de ŵagŶĠtoƌĠsistance tunnel (jusqu'à 

604% à température ambiante et plus de 1000% à basse température [1], comme en témoigne 

la figure 2.3-c)), supérieures par exemples à celles observées dans les JTM épitaxiées du type 

Fe/MgO/Fe. Cet engouement est dû au fait que les JTM élaborés avec du CoFeB le sont avec des 

techniques compatibles avec une production à une échelle industrielle, comme la pulvérisation 

cathodique. Cela vient du fait que ces alliages présentent une polarisation en spin assez élevée 

mais également du fait que ces alliages sont amorphes (verres métalliques), ou tout du moins 

lors du dépôt initial. En effet, les valeurs de TMR mesurées expérimentalement sur les JTM 

épitaxiées sont généralement en-deçà de celles prédites par les calculs ab initio. Les propriétés 

de tƌaŶspoƌt et d’hǇstĠƌĠsis des sǇstğŵes ŵagŶĠtiƋues iŶtĠgƌaŶts les alliages CoFeB ďĠŶĠfiĐieŶt 
dès lors de leurs natures amorphes. En effet, les alliages magnétiques amorphes sont 

0.0 0.5 1.0 1.5 2.0 2.5 3.0
0

10

20

30

40

 

F
o

rc
e

 (
N

)

Déformation (%)

 Aller

 Retour
3%

0 1 2 3 4 5
0

15

30

45

60

 

 

F
o

rc
e

 (
N

)

Déformation (%)

 Aller

 Retour
5%

0 5 10 15 20
0

5

10

15

20

25

 
 

F
o

rc
e

 (
N

)

Déformation (%)

20%

0 5 10 15 20
0

25

50

75

100

 

 
(M

P
a

)

Déformation (%)

 3%

 5%

 20%

(a) (b)

(c) (d)



 22 

généralement dépourvus de centres de nucléations (défauts cristallins : impuretés, joints de 

gƌaiŶs,…Ϳ pƌĠseŶtaŶt aloƌs des pƌopƌiĠtĠs ŵagŶĠtiƋues assez douĐes [Ϯ]. Cette stƌuĐtuƌe 
amorphe conduit également à la définition d'interfaces CoFeB très lisses (même après recuit ex 

situ), idéales pour la croissance ultérieure de barrières tunnel ultraminces [3]. Un exemple de 

coupe en section transverse réalisé sur une JTM CoFeB/MgO/CoFeB est présenté dans les 

figures 2.3-a) et 2.3-b). Pour toutes ces raisons, une intense activité de recherche a été 

consacrée à la caractérisation des matériaux CoFeB ces dernières années. D'un point de vue 

mécanique, c'est également ce caractère amorphe, donc a priori fragile, qui nous a guidé dans le 

choix de ces alliages. Plusieurs groupes de chercheurs ont déjà étudié les propriétés 

magnétiques ou magnétoélastiques de ces alliages lorsqu'ils sont déposés sur des substrats 

polymères. Cependant, bien que d'une grande importance, l'étude du comportement 

mécanique de ces alliages en grandes déformations fait toujours défaut.  

 

Figure 2.3 : Coupes transverses réalisées par microscopie électronique en transmission (HRTEM) d'une JTM 

CoFeB/MgO/CoFeB après recuit à 475 °C (a) et à 600 °C (b). c) Magnétorésistance tunnel mesurée à 300 K de la 

même JTM après recuit à 525 °C [A].  

  

Le choix des alliages NiFe est en quelque sorte un cas d'école. En effet, en faisant varier la 

composition de ces derniers, il est possible de moduler le coefficient de magnétostriction d'une 

valeur positive à négative, en passant par zéro pour la composition Ni80Fe20. La courbe 

présentée en figure 2.4 illustre particulièrement cette modulation du coefficient de 

magnétostriction en fonction de la teneur en Nickel dans des films minces de Ni1-xFex. Dans 

cette étude [4], les coefficients de magnétostriction ont été obtenus en mesurant la déflection 

mécanique des échantillons lorsqu'un champ magnétique est appliqué (magnétostriction 

directe). Par ailleurs, ces alliages sont particulièrement prisés dans le domaine 

électromagnétique (notamment la composition Ni80Fe20) car ils présentent d'excellentes 

propriétés micro-ondes (signal de résonance ferromagnétique très élevé) et qu'ils présentent un 

caractère assez doux d'un point de vue magnétique, l'anisotropie magnétocristalline du Ni80Fe20 

est en effet également nulle. Durant cette thèse, nous nous sommes intéressé à deux 

compositions en particulier: Ni80Fe20 et Ni60Fe40. 
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Figure 2.4 : Coefficient de magnétostriction à saturation de films minces (50 nm) de Ni1-xFex en fonction de la 

concentration en Ni.  
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2. Dépôt des films minces magnétiques par 

pulvérisation magnétron 
Les films minces magnétiques ont été déposés sur Kapton® par pulvérisation magnétron. Dans 

cette partie, nous présentons le principe général lié à cette technique et décrivons les différents 

films minces qui ont été élaborés. 

2.1 Principe général 

La pulǀĠƌisatioŶ ŵagŶĠtƌoŶ est uŶe teĐhŶiƋue de dĠpôt eŶ phase ǀapeuƌ, à l’aide d’uŶ 
processus physique (Physical Vapor Deposition « PVD ») [5-6]. Ce processus consiste en la 

ĐoŶdeŶsatioŶ d’uŶe ǀapeuƌ issue d’uŶe souƌĐe ;ĐiďleͿ suƌ uŶ suďstƌat. AfiŶ de paƌǀeŶiƌ à Đe 
dépôt, on applique une différence de potentiel entre la cible et le substrat. Après introduction 

d’uŶ gaz daŶs l’eŶĐeiŶte de dĠpôt, des ĐollisioŶs eŶtƌe atoŵes de gaz et ĠleĐtƌoŶs à ĠŶeƌgies 

suffisamment élevées vont provoquer une ionisation des premiers, tandis que ces collisions 

peuvent également excités des atomes qui se désexcitent en émettant un photon, photons 

ƌespoŶsaďles de la luŵiŶesĐeŶĐe d’uŶ plasŵa. Le Đhaŵp ĠleĐtƌiƋue ǀa attiƌeƌ les ions gazeux 

vers la cible. En acquérant une énergie cinétique, au contact de la cible, un ou plusieurs atomes 

de celle-ci seront éjectés vers le substrat. Le principe de la pulvérisation magnétron (figure 2.5) 

est de placer des aimants sous la cible. Ainsi, le champ magnétique créé va permettre de piéger 

les électrons, au niveau des lignes de champ magnétique et va permettre le confinement du 

plasŵa au plus pƌğs de la Điďle. Il seƌa aloƌs possiďle d’effeĐtueƌ des dĠpôts eŶ aǇaŶt ƌeĐouƌs à 
de faibles pressioŶs. Ce deƌŶieƌ paƌaŵğtƌe peƌŵet d’effeĐtueƌ des dĠpôts deŶses. EŶ effet, à 
forte pression, le libre parcours moyen des atomes de gaz est plus faible et les collisions sont 

donc plus fréquentes. Or, à chaque collision, les atomes de gaz cèdent une partie de leur 

énergie cinétique et leur trajectoire est déviée, ce qui in fine peut engendrer des porosités au 

sein des films élaborés. 

 

 

Figure 2.5: Schéma du dispositif magnétron utilisé pour le dépôt des films minces. Le jeu d'aimants permanents est 

représenté par les carrés rouges. 
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2.2. Elaboration des films minces sur substrat polymère 

Les dĠpôts de Ŷos filŵs oŶt ĠtĠ ƌĠalisĠs à l’aide d’uŶ ďâti ŵulti-cible de la société AJA 

International (figure 2.6-Gauche) [7]. La chambre de dépôt (50 litres) contient 6 porte-cibles qui 

possède chacun son propre volet et obturateur (figure 2.6-Droite). Cela permet de mieux 

ĐoŶtƌôleƌ les dĠpôts daŶs le Đadƌe de l’ĠlaďoƌatioŶ de sǇstğŵes ŵultiĐouĐhes. Le suďstƌat est 
quant à lui placé sur un support fixé par un arbre ƌotatif, Đela peƌŵet d’effeĐtueƌ des dĠpôts 
multi-cibles uniformes eŶ ĐoŵpositioŶ ĐhiŵiƋue le loŶg de l’Ġpaisseuƌ, et Đeuǆ eŶ ƌĠglaŶt la 
vitesse de rotation du substrat.  

          

Figure 2.6: Gauche: Photo du bâti utilisé pour la réalisation des dépôts. Droite: Photo de l'intérieur du réacteur de 

dépôt montrant les six cibles visibles. 

 Les films minces ont été déposés sur des substrats de Kapton
®

 de 125 µm d'épaisseur 

que l'on a découpé sous forme de carré de 3x3 cm
2
. Avant de placer ces substrats dans la 

chambre de dépôt, il est nécessaire de les nettoyer. En effet, les feuilles de Kapton
®

 ont été 

manipulées lors de la découpe et compte tenu de leurs propriétés électrostatiques, elles ont 

tendance à capter des impuretés. Afin d'éviter toute contamination, un nettoyage de ces 

substrats a été effectué en salle blanche. Ils ont été immergés dans de l'Isopropanol au sein d'un 

bécher et placés dans un bain à ultrasons pendant 10 minutes. Suite à quoi, ils ont été nettoyés 

en utilisant de l'eau distillée et un pistolet à azote, aǀaŶt d’ġtƌe stoĐkĠs daŶs uŶ ďoîtieƌ eŶ 
plastique propre. Nous avons réalisé des échantillons en faisant varier les épaisseurs des films 

minces de 5 à 100 nm. Les dépôts ont été réalisés sous vide (pression résiduelle de 2.10
-8

 Torr), 

à uŶe pƌessioŶ d’aƌgoŶ de ϭŵToƌƌ. Paƌ la suite, Ŷous aǀoŶs oďteŶus plusieuƌs Ġpƌouǀettes de 
largeur ~2 mm et de longueur 4 cm en découpant les échantillons originels (3x3 cm

2
). Par 

ailleurs, les substrats ont une nouvelle fois été nettoyé à l'aide d'un plasma (plasma etching) 

(Ar+O2) à 3 mTorr pendant 120 secondes juste avant le dépôt. Cela dans le but d'éliminer les 

éventuels résidus organiques et d'améliorer l'adhésion des films sur le substrat [8]. Nous avons 

utilisé trois cibles différentes: Co40Fe40B20, Ni80Fe20 et Ni60Fe40. L'élaboration de films minces à 

partir de ces cibles est particulièrement bien maitrisée par le groupe du professeur Adeyeye, la 

composition des films ainsi élaborés est très proche de la composition des cibles. 
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il n'a pas été possible de fabriquer des réseaux de nanolignes perpendiculairement à 

l'éprouvette. Ainsi, il ne sera possible d'appliquer une contrainte que parallèlement à ces 

nanolignes. Par la suite, nous avons réalisé les mêmes dépôts que pour les films minces en 

utilisant les mêmes conditions de dépôts mais en se limitant à une épaisseur de 20 nm. L'étape 

finale consiste à se débarrasser totalement de la résine photosensible; on obtient ainsi nos 

réseaux de nanolignes magnétiques sur substrat Kapton®. Les différentes étapes de la 

fabrication de ces réseaux de nanolignes sont résumées sur la figure 2.8. La photo de droite 

présente deux morceaux de substrats prédécoupés à 3×3 cm
2
 pour le dépôt des films minces et 

trois morceaux prédécoupés à 4×0,6 cm
2
 pour la réalisation des réseaux de nanolignes. Des 

masques en aluminium ont été réalisés et collés par dessus ces derniers morceaux afin de 

déposer les matériaux que sur la partie qui a été soumise aux interférences. Tous ces morceaux 

sont maintenus soit par des pinces, soit en utilisant un scotch Kapton®. Enfin, des images 

obtenues par microscopie électronique à balayage d'un réseau de nanolignes de Ni60Fe40 sur 

Kapton® sont présentées sur la figure 2.9. Ces images permettent une mesure précise de la 

période de nos réseaux. Ainsi, l'ensemble des réseaux de nanolignes élaborés dans le cadre de 

cette thèse présente une période d'environ 600 nm (200 nm d'espacement entre les nanolignes 

de 400 nm de largeur). 

 

  

Figure 2.8: Gauche: Présentation des différentes étapes permettant la fabrication de réseaux de nanolignes sur 

substrat polymère. Droite: Photo présentant deux morceaux de substrats prédécoupés à 3×3 cm
2
 pour le dépôt des 

films minces et trois morceaux prédécoupés à 4×0,6 cm
2
 pour la réalisation des réseaux de nanolignes. 

   

Figure 2.9: Images de microscopie électronique à balayage d'un réseau de nanolignes de Ni60Fe40. 
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4. Essais sur PDMS 

 En plus des dépôts sur Kapton®, nous avons essayé de déposer les mêmes films et 

réseaux de nanolignes sur un substrat élastomère, le PDMS (PolyDiMéthylSiloxane). L'idée étant 

d’oďseƌǀeƌ le ĐaƌaĐtğƌe ƌĠǀeƌsiďle des ĐoŵpoƌteŵeŶts ŵĠĐaŶiƋue et ŵagŶĠto-mécanique car ce 

polymère présente un régime élastique qui s'étale jusqu'à quelques 100% (de manière non 

linéaire). Par ailleurs, de nombreuses études ont montré que le PDMS pouvait être 

biocompatibles. Néanmoins, après élaboration, la caractérisation de la surface de ces 

échantillons par microscope optique a montré que les films et nanolignes déposés sur PDMS, 

montre des irrégularités, plusieurs fissures, et des décollements (figure 2.10). Cela s'explique 

par la faible énergie de surface du PDMS par rapport à celle du Kapton®. En raison de ces 

défauts, nous avons limité nos différentes études aux seuls échantillons déposés sur Kapton®.  

                           

Figure 2.10: Images obtenues par microscopie optique de la surface d'un film de CoFeB déposé sur PDMS.  
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Chapitre 3 

 

Méthodologies expérimentales  
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Ce Đhapitƌe est ĐoŶsaĐƌĠ à la pƌĠseŶtatioŶ des ŵĠthodologies eŵploǇĠes afiŶ d’Ġtudieƌ 
les propriétés magnétiques et mécaniques des films minces et nanostructures présentés au 

Đhapitƌe pƌĠĐĠdeŶt. L’oďjeĐtif pƌiŶĐipal ĠtaŶt d’Ġtudieƌ l’iŶflueŶĐe de l’appliĐation de grandes 

déformations mécaniques sur leurs propriétés magnétiques, nous avons utilisé une machine de 

traction en faisant appel à la résonance ferromagnétique.  En effet, durant cette thèse, les 

dĠfoƌŵatioŶs ŵĠĐaŶiƋues oŶt ĠtĠ appliƋuĠ paƌ le ďiais d’une mini-machine de traction Deben® 

aloƌs Ƌue l’iŶflueŶĐe de Đes dĠfoƌŵatioŶs suƌ les pƌopƌiĠtĠs ŵagŶĠtiƋues a ĠtĠ soŶdĠe eŶ 
utilisant un banc de résonance ferromagnétique large bande. Les descriptions techniques de 

cette mini-machine et du banc de résonance ferromagnétique sont présentées dans ce chapitre. 

A cette occasion, nous rappelons quelques éléments de mécanique et de la théorie du 

micromagnétisme.  

 

1. Essai de traction 
 Dans cette section, nous abordons les descriptions théoriques et expérimentales des 

essais de traction uniaxiaux réalisés sur nos différents systèmes. A cette occasion, nous 

commençons par présenter le problème « classique » d’uŶ sǇstğŵe filŵ/suďstƌat eŶ tƌaĐtioŶ 
daŶs le Đadƌe de l’ĠlastiĐitĠ liŶĠaiƌe, Đ’est à diƌe jusƋu’à eŶǀiƌoŶ ϭ% de déformation. Nous avons 

ǀu daŶs le Đhapitƌe iŶtƌoduĐtif Ƌu’au delà de ƋuelƋues pouƌĐeŶts appaƌaisseŶt des fissuƌes 
peƌpeŶdiĐulaiƌeŵeŶt à la tƌaĐtioŶ uŶiaǆiale et doŶt l’espaĐeŵeŶt dĠpeŶd des paƌaŵğtƌes 
mécaniques et géométriques des éprouvettes étudiées. C’est Đe Ƌue Ŷous ǀeƌƌoŶs daŶs uŶe 
sous-section dédiée à la fissuration et à la décohésion des films minces. Dans une seconde 

partie, nous donnerons quelques éléments techniques de la mini-machine de traction que nous 

avons utilisée durant cette thèse ainsi que de la microscopie à forces atomiques utilisée quant à 

elle pour visualiser in situ l’appaƌitioŶ et la ŵultipliĐatioŶ des fissuƌes et des dĠĐohĠsioŶs. EŶfiŶ, 
nous finirons cette section par la présentation des mesures de résistivité que nous avons 

réalisées sur certains systèmes.   

1.1 Description théorique des essais de traction  

1.1.1 TƌaĐtioŶ d’uŶ filŵ suppoƌtĠ eŶ ĠlastiĐitĠ liŶĠaiƌe 

 Nous alloŶs tƌaiteƌ du pƌoďlğŵe assez ĐlassiƋue d’uŶ sǇstğŵe Đoŵposite filŵ/suďstƌat 
soumis à une traction uniaxiale en élasticité linéaire [1,2]. Les paramètres géométriques de ce 

système sont présentés dans la figure 3-1. Ainsi, connaissant la contrainte σtot
 appliquée au 

Đoŵposite filŵ/suďstƌat, le ďut est de dĠduiƌe les ĐoŶtƌaiŶtes appliƋuĠes au seiŶ du filŵ ;σ11
f
, 

σ22
fͿ. EŶ effet, pouƌ uŶ ĐhaƌgeŵeŶt uŶiaǆial du Đoŵposite filŵ/suďstƌat, l’Ġtat de ĐoŶtƌainte au 

seiŶ du filŵ Ŷ’est pas uŶiaǆial du fait de la diffĠƌeŶĐe ĠǀeŶtuelle eŶtƌe les ĐoeffiĐieŶts de PoissoŶ 
du film et celui du substrat. Pour un matériau isotrope, la loi de Hooke relie linéairement les 

composantes du tenseur des déformations aux composantes du tenseur des contraintes dans le 

domaine élastique [3]:                                 
Où v est le coefficient de Poisson du milieu considéré. Les déformations du film non nulles 

résultantes de cet état de contrainte sont donc ɸ11
f
, ɸ22

f
, ɸ33

f
. Ainsi, les tenseurs des 

dĠfoƌŵatioŶs et des ĐoŶtƌaiŶtes pouƌ le filŵ peuǀeŶt aloƌs s’ĠĐƌiƌe sous la foƌŵe suiǀaŶte : 
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Il en est de même selon y :              et                 

Nous avons introduit les fractions volumiques du film et du substrat, ff et fs, qui sont données 

par : 

   
                        

Les équations forment alors un système de quatre équations à  quatre inconnues                      , avec Ef et ʆf comptées brièvement parmi celles-ci. En résolvant ce système, 

les contraintes appliquées dans le film             peuvent être exprimées en fonction de la 

contrainte totale      appliƋuĠe au Đoŵposite filŵ/suďstƌat, des ĐoeffiĐieŶts d’ĠlastiĐitĠ du filŵ 
(Ef, ʆf) et du substrat (Es, ʆs), et des fractions volumiques du film ff et du substrat fs : 

                                                                                         
                                                                        

Dans le cas où le coefficient de Poisson du film est sensiblement le même que celui du substrat, 

nous retrouvons une valeur nulle de      et l’eǆpƌessioŶ de      en est simplifiée.  

A titƌe d’eǆeŵple, uŶe foƌĐe de ϭN appliƋuĠe à uŶ sǇstğŵe ĐoŵposĠ d’uŶ filŵ de CoFeB de 
ϮϬŶŵ et d’uŶ suďstƌat de KaptoŶ® de ϭϮϱ ŵiĐƌoŶs, pouƌ uŶe laƌgeuƌ d’ĠĐhaŶtilloŶ de Ϯŵŵ, 
amène à une contrainte uniaxiale dans le film de 80 MPa environ. Ces expressions sont valables 

seulement daŶs le Đas d’uŶ sǇstğŵe filŵ/suďstƌat daŶs leƋuel les ŵatĠƌiauǆ soŶt 
macroscopiquement isotropes dans le plan (x, yͿ, Đe Ƌui est le Đas de l’eŶseŵďle des sǇstğŵes 
étudiés durant cette thèse.  

 

ϭ.ϭ.Ϯ Au delà de l’ĠlastiĐitĠ liŶĠaiƌe : fissuƌatioŶ et dĠĐohésion des films minces  

OŶ s’iŶtĠƌesse ŵaiŶteŶaŶt à la ŵĠĐaŶiƋue de la ƌuptuƌe du sǇstğŵe Đoŵposite filŵ/suďstƌat eŶ 
gardant les mêmes notations que ceux de la figure 3.1. Il est important de noter que nos 

systèmes composites sont caractérisés par le fait Ƌue l’Ġpaisseuƌ du filŵ est iŶfiŶiŵeŶt plus 
petite que celle du substrat (hf<<hsͿ. Coŵpte teŶu de l’oƌdƌe de gƌaŶdeuƌ des ŵodules de YouŶg 
du suďstƌat et des filŵs ŵiŶĐes ŵĠtalliƋues, Ŷous pouǀoŶs ĠgaleŵeŶt faiƌe l’hǇpothğse 
suivante : (Efhf<<Eshs). Les coŶtƌaiŶtes ƌĠsiduelles issues du dĠpôt d’uŶ filŵ ŵiŶĐe suƌ uŶ 
suďstƌat peuǀeŶt ġtƌe à l’oƌigiŶe de la pƌopagatioŶ de fissuƌes au seiŶ du filŵ ou ŵġŵe daŶs 
ĐeƌtaiŶs Đas au seiŶ du suďstƌat. L’oƌigiŶe de Đes ĐoŶtƌaiŶtes ƌĠsiduelles est ŵultiple : cela peut 

provenir de la différence entre les paramètres de maille du film et du substrat lorsque celui-ci 

est cristallin, de la différence des coefficients de dilatation thermique entre film et substrat. Un 

exemple dans la vie de tous les jours peut se voir au travers des peintures qui faïence, cela est 

dû en partie à la différence des coefficients de dilatation thermique entre la peinture et le mur 

qui entraîne des contraintes de traction au sein de la couche de peinture, qui in fine, finissent 

par conduire à la rupture de celle-ci.  
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Le cas des films minces déposés sur substrats polymères et soumis à de grandes déformations 

est très étudié expérimentalement et théoriquement [4-11]. Nous avons vu dans le chapitre 

introductif que les applications industrielles principales ĐoŶĐeƌŶaieŶt l’ĠleĐtƌoŶiƋue fleǆiďle, uŶe 
des idées étant de conserver les propriétés fonctionnelles (comme la conductivité électrique ou 

la distribution des moments magnétiques) du film mince lorsque le système film/substrat est 

soumis à de grandes défoƌŵatioŶs. D’uŶ poiŶt de ǀue plus foŶdaŵeŶtal, l’Ġtude de la fissuƌatioŶ 
de ces systèmes constitue une méthode prometteuse pour caractériser les propriétés 

mécaniques des films minces. En effet, il est par exemple possible de déterminer les modules 

élastiƋues, la tĠŶaĐitĠ ou l’ĠŶeƌgie d’adhĠsioŶ d’uŶ  lŵ à paƌ ƌ de l’oďseƌǀa oŶ de la 
propagation de fissures lorsque le système est soumis à une traction uniaxiale [4]. Une des 

premières études expérimentales de la fragmentation de films minces sur polymère a été 

réalisée par microscopie optique [5]. Cette étude a été réalisée sur des films de verres de 100 

Ŷŵ d’Ġpaisseuƌ dĠposĠs suƌ PET. Les iŵages de ŵiĐƌosĐopie optiƋue oďteŶues duƌaŶt Đette 
Ġtude soŶt pƌĠseŶtĠes suƌ la figuƌe ϯ.Ϯ. OŶ ǀoit Ƌu’au delà d’uŶe déformation critique 

(      , des  ssuƌes appaƌaisseŶt daŶs le  lŵ. Les  ssuƌes se pƌopageŶt peƌpeŶdiĐulaiƌeŵeŶt 
à la diƌeĐ oŶ de solliĐita oŶ et tƌaǀeƌseŶt la laƌgeuƌ de l’ĠĐhaŶ lloŶ. A environ 6% de 

dĠfoƌŵatioŶs, oŶ oďseƌǀe l’appaƌitioŶ de fissuƌe tƌaŶsǀeƌse ;Ƌui soŶt eŶ fait des décohésions du 

filŵͿ Ƌue les auteuƌs attƌiďueŶt à la ĐoŶtƌaĐtioŶ latĠƌale du filŵ dû à l’effet PoissoŶ. Nous 
verrons que les films minces de CoFeB sur Kapton® que nous avons étudié présente un 

comportement proche de ce système. De nombreuses autres études ont été menées depuis en 

utilisant différents types de microscopies. La figure 3.3 présente quelques images de 

microscopie électronique à balayage et à forces atomiques de films minces de Cu et de Cr 

déposés sur substrat polymère et déformés en grandes déformations. On observe différentes 

morphologies de fissures ;zigzag ĐaƌaĐtĠƌistiƋue d’uŶ ĐoŵpoƌteŵeŶt duĐtile, dƌoite 
ĐaƌaĐtĠƌistiƋue d’uŶ ĐoŵpoƌteŵeŶt fƌagileͿ et de dĠĐohĠsioŶs ;fissuƌes tƌaŶsǀeƌsesͿ.  
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ϭ.Ϯ MoŶtage peƌŵettaŶt l’Ġtude in situ de l’appaƌitioŶ des fissuƌes et 
des décohésions 

 Cette sous-section est dédiée à la présentation de quelques éléments techniques de la 

mini-machine de traction utilisée pour appliquer de grandes déformations à nos systèmes, de la 

ŵiĐƌosĐopie à foƌĐes atoŵiƋues ;AFMͿ utilisĠe pouƌ suiǀƌe l’ĠǀolutioŶ de la ŵultifissuƌatioŶ et 
du montage permettant de mesurer la résistance électrique de nos systèmes en fonction de la 

déformation appliquée.  

1.2.1 Machine de traction et éprouvette 

 Les essais de tƌaĐtioŶ oŶt ĠtĠ effeĐtuĠs à l’aide d’uŶe ŵiŶi-machine de traction de la 

société anglaise Deben
TM [ϭϮ]. Cette ŵaĐhiŶe ;ǀoiƌ figuƌe ϯ.ϰͿ est ĠƋuipĠe d’uŶ Đapteuƌ de foƌĐe 

iŶteƌĐhaŶgeaďle ;ϳϱ N et ϯϬϬ NͿ peƌŵettaŶt de ŵaîtƌiseƌ la foƌĐe appliƋuĠe à l’eŶseŵďle 
filŵ/suďstƌat et d’uŶ ŵoteuƌ pas à pas peƌŵettaŶt d’appliƋueƌ uŶ dĠplaĐeŵeŶt auǆ 
échantillons. La ƌĠsolutioŶ du Đapteuƌ de foƌĐe est d’eŶǀiƌoŶ Ϭ,ϭ N. Les Ġpƌouǀettes « films 

minces », 3 cm de long et 0,2 cm de large ont été découpées à partir des échantillons initiaux 

issus du dépôt (3×3 cm
2
). Les éprouvettes « nanolignes » font 4 cm de long et 0,6 cm de large.  

 

Figure 3.4 : Photographies de la mini-machine de traction Deben
TM

 utilisĠe duƌaŶt Đette thğse et d’Ġpƌouvettes 
« nanolignes » typiques.   

Coŵŵe Ŷous l’aǀoŶs dit pƌĠĐĠdeŵŵeŶt, les ƌĠseauǆ de ŶaŶoligŶes Ŷe soŶt pƌĠseŶts Ƌu’au 
centre de ces éprouvettes, comme le montre une des photographies de la figure 3.4 . Les 

extrémités de ces éprouvettes sont placées entre deux platines au niveau de leurs deux 

eǆtƌĠŵitĠs Ƌue l’oŶ seƌt à l’aide de ǀis iŶoǆǇdaďle ;ǀoiƌ figuƌe ϯ.ϰͿ. Nous aǀoŶs ƌĠalisĠ diffĠƌeŶts 
essais de traction, certain in situ sous AFM et d’autƌes Ƌue Ŷous appeloŶs ex situ (car 
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l’oďseƌǀatioŶ paƌ AFM Ŷe s’est pas faite in situ).  Afin de laisseƌ la tġte de l’AFM atteiŶdƌe la 
surface des échantillons, les éprouvettes pour les essais in situ ont une longueur utile de 17 mm 

aloƌs Ƌu’elle Ŷ’est Ƌue de ϴ ŵŵ pouƌ les essais ex situ. EŶ Ŷ, les di ĠƌeŶts ĠĐhaŶ lloŶs soŶt 
souŵis à des essais de tƌaĐ oŶ uŶiaǆiauǆ à faiďle ǀitesse de solliĐita oŶ (  0.1%/s). 

 

1.2.2 Suivi in situ par microscopie à forces atomiques 

Principe de base 

La ŵiĐƌosĐopie à foƌĐes atoŵiƋues peƌŵet de soŶdeƌ les foƌĐes eŶtƌe uŶe poiŶte ultƌa Ŷe et uŶ 
échantillon. Ce type de microscope est apparu dans les années 1980 [13]. La tête de mesure est 

composée d'un microlevier qui, sous l'action d'une force appliquée à soŶ eǆtƌĠŵitĠ se dĠfoƌŵe. 

Un système de détection optique permet de mesurer les déflexions verticales et latérales du 

levier. Notre microscope peut fonctionner en mode contact ou en mode intermittent. En mode 

contact, la pointe est placée en contact avec la surface. La force d'interaction entre la pointe et 

la surface est évaluée en mesurant la déflexion verticale du levier. Cette dernière l'est via le 

faisceau d'une diode laser focalisé sur l'extrémité du levier, l'autre extrémité du levier étant 

encastƌĠe. Le faisĐeau est aloƌs ƌĠ ĠĐhi ǀeƌs uŶe diode photodĠteĐtƌiĐe seŶsiďle à la posi oŶ. La 

déflexion du levier provoque un déplacement du faisceau réfléchi sur la diode et donc une 

variation de la tension mesurée sur la diode photodétectrice. En notant E le module d'Young, L 

la longueur, d la largeur et h l'épaisseur du levier, le déplacement uL de l'extrémité libre du 

levier subissant une force F s'exprime sous la forme : 

            

AiŶsi, l'aŶgle θL que fait l'extrémité libre du levier est égale à : 

            

La dĠǀia oŶ du faisĐeau fƌappaŶt Đe e eǆtƌĠŵitĠ ǀaut Ϯθ   Đ'est Đet aŶgle Ƌui est ŵesuƌĠe paƌ la 
diode. Au Đouƌs du ďalaǇage hoƌizoŶtal de l'ĠĐhaŶ lloŶ, Đe sigŶal de dĠ eǆioŶ est ĐoŵpaƌĠ daŶs 
l'uŶitĠ de ĐoŶtƌôle à uŶ sigŶal de ƌĠfĠƌeŶĐe. UŶe ďouĐle de ƌĠtƌoaĐ oŶ ajuste eŶ ĐoŶ Ŷu la 
posi oŶ ǀeƌ Đale de la tġte a Ŷ d'aŶŶuleƌ Đe e di ĠƌeŶĐe, Đ'est à diƌe a Ŷ de ŵaiŶteŶiƌ la foƌĐe 
d'interaction constante. En mode intermittent est employer pour réaliser des images sans 

endoŵŵageƌ la suƌfaĐe et la poiŶte. DaŶs Đe ŵode, uŶ piĠzoĠleĐtƌiƋue ďiŵoƌphe est plaĐĠ à la 
ďase du leǀieƌ et iŶduit uŶe ǀiďƌa oŶ de Đelui-Đi, à uŶe fƌĠƋueŶĐe pƌoĐhe de sa fƌĠƋueŶĐe de 
résonance. L'amplitude de vibration du levier est mesurée via le photodĠteĐteuƌ. LoƌsƋue la 
poiŶte s'appƌoĐhe de la suƌfaĐe, les foƌĐes d'iŶteƌaĐ oŶs a ƌaĐ ǀes ou ƌĠpulsiǀes poiŶte-suƌfaĐe 
ǀoŶt pƌoǀoƋueƌ uŶe ǀaƌia oŶ à la fois de l'amplitude et de la phase de la vibration. Au cours 

d'un balayage, l'amplitude est mainteŶue ĐoŶstaŶte eŶ adaptaŶt la hauteuƌ de la tġte gƌâĐe à 
une boucle de rétroaction. En enregistrant la hauteur de la tète, on peut obtenir une image 

topographique. 

 

Montage expérimental 

Durant les observations in situ, la machine de traction est évidemment placée sous la tête du 

ŵiĐƌosĐope ;VeeĐo DϯϭϬϬͿ. Pouƌ des ƌaisoŶs d’eŶĐoŵďƌeŵeŶt gĠoŵĠtƌiƋue, Ŷous aǀoŶs dû 
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ĐoŶĐeǀoiƌ uŶe platiŶe d’adaptatioŶ afiŶ Ƌue la ŵaĐhiŶe puisse logeƌ sous la tġte du ŵiĐƌosĐope. 
Les pointes utilisĠes pouƌ les aĐƋuisitioŶs d’iŵage eŶ ŵode tappiŶg, soŶt de tǇpe PPP-NCHR, 

alors que celles utilisées pour le mode contact étaient de type PPP-CONTR, il s’agit de poiŶtes eŶ 
silicium dopés N

+
. La figure 3.5 présente une photographie du dispositif machine/microscope. 

L’aĐƋuisitioŶ d’uŶe iŵage topogƌaphiƋue aǀeĐ Ŷotƌe ŵiĐƌosĐope peut pƌeŶdƌe eŶtƌe uŶe ŵiŶute 
et une heure. Cela dépend de plusieurs paramètres dont les principaux sont le choix du nombre 

de piǆels de l’iŵage fiŶale et le Đhoiǆ de la ǀitesse de ďalaǇage de la poiŶte. UŶe iŵage pƌise eŶ 
uŶe ŵiŶute Ŷ’est Ƌue peu eǆploitaďle Đaƌ la ƌĠsolutioŶ est aloƌs ŵĠdioĐƌe. Coŵpte teŶu du 
Ŷoŵďƌe iŵpoƌtaŶt d’iŵages ŶĠĐessaiƌes à la ĐaƌaĐtĠƌisatioŶ d’un seul échantillon, nous avons 

dĠĐidĠ de ƌĠaliseƌ des iŵages d’uŶe duƌĠe d’eŶǀiƌoŶ ϮϬ ŵiŶutes, alors que la résolution choisi 

daŶs le Đadƌe de l’aĐƋuisitioŶ de Ŷos iŵages AFM Ġtait de ϴϵϲǆϴϵϲ ou de ϭϬϮϰǆϭϬϮϰ. Compte 

tenu de ce temps relativement long pour la pƌise d’uŶe iŵage, Ŷous Ŷ’aǀoŶs pas pu suiǀƌe la 
ĐiŶĠtiƋue de l’appaƌitioŶ des fissuƌes. La ŵĠthodologie Ƌue Ŷous aǀoŶs adoptĠe ĐoŶsiste à 
iŵposeƌ uŶ dĠplaĐeŵeŶt doŶŶĠ ;uŶe dĠfoƌŵatioŶͿ à l’ĠĐhaŶtilloŶ, à ƌĠaliseƌ uŶe iŵage AFM de 
la topographie de la surface, puis à réimposer un déplacement plus grand et ainsi de suite.  

 

 

Figure 3.5 : Photographie du dispositif expérimental utilisé pour les essais de traction in situ permettant de 

visualiseƌ la tġte de l’AFM, la ĐaŵĠƌa optiƋue de l’AFM peƌŵettaŶt de Đhoisir une région sur les échantillons, le 

photodécetecteur 4 cadrans et la mini-machine accompagnée de son support spécifique. 
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La figure 3.6 présente un exemple de courbe force-dĠplaĐeŵeŶt eŶƌegistƌĠe à paƌtiƌ d’uŶe 
expérience menée sur un échantillon coŶstituĠ d’uŶ filŵ ŵiŶĐe de Ni60Fe40 sur Kapton®. Des 

images AFM ont été enregistrées tous les 1% de déformation. Connaissant la section du 

système, il est possible de convertir cette courbe en contrainte-déformation, comme illustré par 

la figure 3.6. La contrainte σ étant simplement déterminée par le rapport entre la force mesurée 

et la seĐtioŶ de l’ĠĐhaŶtilloŶ ;Ϯ ŵŵ daŶs Đe ĐasͿ. 

  

Figure 3.6 : Exemple de courbe force-déplacement (a) et contrainte-déplacement (b) obtenu 

Par ailleurs, bien que le système soit composite (film/substrat), on peut considérer que la 

contribution du film est expérimentalement négligeable sur cette courbe de traction. Cette 

hypothèse se justifie par la faible valeur de la fraction volumique du film par rapport à celle du 

substrat. Il est par ailleurs intéressant de noter que la force mesurée par le biais du capteur de 

foƌĐe diŵiŶue à ĐhaƋue fois Ƌue l’oŶ ƌĠalise uŶe iŵage AFM. Cela est dû à la ƌelaǆatioŶ 
viscoélastique du Kapton® [14]. Cette relaxation est assez rapide (quelques secondes) et 

Ŷ’Ġǀolue ƋuasiŵeŶt pas duƌaŶt la ;ou lesͿ pƌise d’iŵage AFM. OŶ oďseƌǀe paƌ ailleuƌs Ƌue loƌs 
du ƌetouƌ, la foƌĐe diŵiŶue ďeauĐoup plus ǀite Ƌu’elle Ŷ’a augŵeŶtĠe à l’alleƌ. Celle-Đi s’aŶŶule 
pouƌ uŶe ǀaleuƌ de dĠfoƌŵatioŶ iŶitiale Ġgale à eŶǀiƌoŶ ϲ%. Cela est dû au fait Ƌue l’on a 

dĠpassĠ la liŵite d’ĠlastiĐitĠ ;eŶǀiƌoŶ ϱ%Ϳ du KaptoŶ® [ϭϰ].  Les ǀaleuƌs des dĠfoƌŵatioŶs oŶt 
ĠtĠ ĐalĐulĠes à paƌtiƌ de l’ĠloŶgatioŶ eŶtƌe les ŵoƌs de la ŵaĐhiŶe. La loŶgueuƌ de l’ĠĐhaŶtilloŶ 
l0 correspond à la longueur dite utile (celle entre les mors de la machine). Les valeurs de Δl ont 

ĠtĠ dĠteƌŵiŶĠes à l’aide de l’ĠƋuatioŶ suiǀaŶte: 

                          

 Compte tenu de la grande longueur utile de départ (l0 = 17 mm) afin de laisser la tête du 

microscope atteindre la surface de l'échantillon, il n'est possible d'imposer au maximum 

qu'environ 14% de déformation aux systèmes étudiés. Enfin, il est important de noter que les 

images ont été enregistrées en réalisant un balayage de la pointe parallèlement à la traction  

imposée, c'est à dire perpendiculairement aux fissures. Cela est dû à la moins bonne résolution 

des images obtenues lorsque la pointe effectue un balayage parallèlement aux fissures, 

notamment dans le cas des réseaux de nanolignes. A cet égard, la figure 3.7 présente deux 

iŵages AFM eŶƌegistƌĠes suƌ uŶe ŵġŵe ƌĠgioŶ d’uŶ ĠĐhaŶtilloŶ de ŶaŶoligŶes de Ni80Fe20 sur 

KaptoŶ®. OŶ ǀoit ĐlaiƌeŵeŶt l’iŶflueŶĐe de la diƌeĐtioŶ de ďalǇage de la poiŶte suƌ les iŵages 
oďteŶues. EŶ effet, suƌ l’iŵage gauĐhe ;ďalaǇage peƌpeŶdiĐulaiƌe à la traction), les fissures ne 

sont pas ou très peu visibles.  
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Figure 3.7 : Images AFM obtenues à partir d'une même région d'un échantillon composé des nanolignes de Ni80Fe20  

sur Kapton
®

 soumis à une déformation de 7%. L'image de droite a été obtenue avec un balayage le long de la 

traction alors que l'image de gauche a été obtenue avec un balayage perpendiculaire à la traction. Les fissures, bien 

que présente dans les deux images, ne semblent observables que sur la figure de droite.  

 

1.2.3 Mesure in situ de la résistivité  

Nous avons par ailleurs réalisé des mesures de résistance électrique (in situ) en fonction de la 

déformation imposée sur certains échantillons. La résistivité ρ ;Ω.ŵͿ d’uŶ ŵatĠƌiau de loŶgueuƌ 
L et de section S ƌepƌĠseŶte la ĐapaĐitĠ Ƌu’à Đelui-Đi à s’opposeƌ à la ĐiƌĐulatioŶ d’uŶ ĐouƌaŶt 
électrique. Celle-Đi s’eǆpƌiŵe siŵpleŵeŶt aǀeĐ la ƌĠsistaŶĐe ĠleĐtƌiƋue R:       . Dans le cas 

de films minces métalliques, cette valeur est généralement mesurée à l'aide de la méthode dite 

des 4 pointes. Cette méthode permet une mesure quantitative de la résistivité des films minces 

métalliques en s'affranchissant de la résistance des fils permettant d'injecter le courant 

électrique au sein du système. Durant cette thèse, nous avons utilisé un dispositif plus 

sommaire (résistivité 2 pointes) car ce qui nous intéresse n'est pas de mesurer les valeurs 

intrinsèques de la résistivité du film mais son évolution relative. Ainsi, lorsque les premières 

fissures apparaissent, on note une augmentation significative de la résistance (un à deux ordres 

de grandeurs) du système qui s'explique simplement par le fait que l'on casse le chemin du 

courant électrique. Ces mesures ont été effectuées à l'aide d'un sourcemètre Keithley (Modèle 

2400) permettant de contrôler le courant injecté et de mesurer directement la résistance du 

système. Les deux fils conducteurs sont collés à la surface du film mince à l'aide d'une pâte 

conductrice, recouvert de part et d'autre par du scotch Kapton®
 afin de s'affranchir de la 

résistance de la machine de traction. Une photographie du dispositif est présentée sur la figure 

3.8.  
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Figure 3.8 : Photographie du dispositif permettant la mesure de la résistance relative des échantillons durant des 

essais de traction.  

  

Il est à Ŷoteƌ Ƌue Đe tǇpe de ŵoŶtage Ŷ’est pas Ŷouǀeau ŵais il est foƌŵidaďleŵeŶt 
efficace pour connaître les distances entre les fissures, leur largeur et la tension pour laquelle 

elles apparaissent et se multiplient [15-19]. Un exemple typique de courbe obtenue à partir d'un 

film mince de CoFeB (20 nm) déposé sur Kapton
®
 est présenté sur la figure 3.9. Les mesures ont 

été réalisés avec une intensité de courant électrique de 0,1 mA. Nous avons tracé la variation de 

résistance normalisée (R0 est la résistance en absence de déformation et R est la résistance 

mesurée pour chaque déformation). La courbe de gauche est identique à celle de droite, nous 

avons simplement utilisé une échelle logarithmique afin de mettre en évidence la variation 

brutale de la résistance lorsque les premières fissures apparaissent (entre 1 et 2 % de 

déformation). Compte tenu de la rapidité d'exécution de cette mesure par rapport à l'imagerie 

par AFM, cette méthode permet une détermination plus précise de la déformation à laquelle 

apparaissent les fissures. 
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Figure 3.9: EvolutioŶ de la ƌĠsistaŶĐe ƌelative eŶ foŶĐtioŶ de la dĠfoƌŵatioŶ ɸ d’uŶ filŵ ŵiŶĐe de CoFeB  (hf = 20 nm) 

déposé sur Kapton
®
. Nous avons tracé cette variation en échelle logarithmique sur la figure de droite afin de mettre 

eŶ ĠvideŶĐe l’augŵeŶtatioŶ ďƌutale de la ƌĠsistaŶĐe. La Đouƌďe eŶ tƌait pleiŶ ĐoŶtiŶu Ƌue l’oŶ Ŷe distiŶgue Ƌu’eŶ 
utilisant une échelle logarithmique correspond à la courbe théorique de la variation de résistance due à 

l’ĠĐaƌteŵeŶt des Ϯ poiŶts de ŵesuƌes ;ĠĐaƌteŵeŶt des ŵoƌsͿ.   
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2. La résonnance ferromagnétique 
 L'influence de l'application de grandes déformations a été principalement sondé en 

utilisant un banc de résonance ferromagnétique large bande (10 MHz-20 GHz). Avant de 

présenter l'aspect instrumental de cette technique, il est nécessaire de brièvement survoler les 

principes de base de la théorie du micromagnétisme à l'aide de laquelle une analyse 

quantitative des propriétés statiques et dynamiques est possible à partir de mesures de 

résonance ferromagnétique.  

2.1 Théorie du micromagnétisme 

 La théorie du micromagnétisme est un modèle de type milieu continu qui a été mis au 

point dans les années 1940-1950 [20,21]. Elle permet de modéliser le comportement des 

milieux ferromagnétiques. Ce modèle associe une énergie interne aux champs magnétiques 

issus de phénomènes physiques différents. Ces champs peuvent être le champ magnétique 

appliqué au milieu (ou Zeeman), le champ d'échange qui favorise l'alignement de deux spins 

voisins, le champ d'anisotropie magnétocristalline qui favorise certaines directions 

d'aimantation ou encore le champ magnétoélastique. Ainsi, chaque champ apparaît ( ) 

Đoŵŵe la dĠƌiǀĠe foŶĐtioŶŶelle d'uŶe deŶsitĠ d’ĠŶeƌgie ; ): 

                
 où est l'aimantation du milieu. On considère ainsi que le milieu magnétique est 

constitué d'une distribution continue de petits aimants permanents, que l'on appellera 

moments magnétiques par la suite. Seule la direction de ces moments peut varier dans l'espace 

et dans le temps. En effet, dans cette théorie, on suppose que la norme de l'aimantation est 

fixe. Dans ces conditions, il est possible de calculer les états d'équilibre du milieu magnétique 

paƌ la ŵiŶiŵisatioŶ de l'ĠŶeƌgie liďƌe ;soŵŵe des ĠŶeƌgies iŶteƌŶesͿ. AiŶsi, l’oƌgaŶisatioŶ eŶ 
domaines et parois magnétiques que l'on retrouve dans certains milieux ferromagnétiques 

dĠĐoule diƌeĐteŵeŶt d’uŶe ĐoŵpĠtitioŶ eŶtƌe ces différentes énergies. Enfin, pour étudier 

l'évolution temporelle du milieu ferromagnétique, on associe à cette théorie une équation aux 

dérivées partielles (spatio-temporelle): l'équation de Landau-Lifshitz-Gilbert [22,23]. Nous 

commençons cette section par présenter les différentes énergies auxquelles nous avons été 

confrontées durant cette thèse avant de présenter l'équation de Landau-Lifshitz-Gilbert.  

2.1.1 Les différents termes d'énergies 

 L'énergie Zeeman représente l'interaction de l'aimantation (somme des moments 

magnétiques par unité de volume, unité: emu.cm
-3

) avec le champ magnétique extérieur (    ) et 

s'écrit:                . Cette énergie est minimale lorsque l'aimantation est alignée (même 

direction et même sens) le long du champ appliqué.  

 L'énergie d'échange, d'origine quantique, est responsable de l'alignement local des 

moments magnétiques et donc de l'apparition d'une phase ordonnée à la température de Curie 

(ferromagnétisme). Cette énergie à tendance à rendre l'aimantation localement uniforme.  

Cette énergie peut s'écrire:                                            , où MS est l'aimantation à 
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saturation du milieu et A est la constante d'échange (elle vaut typiquement 10
-6

 erg.cm
-1

 dans 

les milieux ferromagnétiques).  

 L'énergie magnétostatique (ou de champ démagnétisant ou encore dipolaire) est la 

partie de l'excitation magnétique créée par  dans le cadre des équations de Maxwell. Cette 

contribution est globale et rayonne à l'extérieur de milieu ferromagnétique. Ainsi, 

contrairement aux autres contributions provenant de l'aimantation, cette contribution n'est pas 

nulle à l'extérieur du milieu. Cette énergie s'exprime à l'aide du champ démagnétisant                                    avec                                                      , où V et S 

correspondent au volume et à la surface du milieu,  est le vecteur normal, O est le point où se 

trouve l'élément de volume magnétique et P est un point variable. Ce champ         satisfait aux 

équations de Maxwell de la magnétostatique. De manière générale, ce champ démagnétisant 

n'est uniforme ni en direction ni en amplitude dans le volume du milieu. Il dépend fortement de 

la forme du milieu. Ainsi, ce champ démagnétisant ne se calĐule de façoŶ aisĠe Ƌu’uŶiƋueŵeŶt 
dans le cas d'objets de formes ellipsoïdales uniformément aimanté (         ) [24,25]. Dans ce 

dernier cas le champ démagnétisant s'écrit:                   , où    est le tenseur de 

démagnétisation. Lorsque les axes principaux de l'ellipsoïde coïncident avec ceux du repère, le 

tenseur de démagnétisation est diagonal avec              . La densité d'énergie 

associée au champ démagnétisant peut alors prendre la forme :                              .  

 L'énergie d'anisotropie magnétocristalline est due à la structure cristalline du matériau. 

En effet, expérimentalement, on observe qu'il est plus difficile d'aimanter un échantillon 

monocristallin dans certaines directions cristallographiques que dans d'autres. Cette anisotropie 

traduit l'existence de termes d'énergies dépendant de l'orientation de l'aimantation par rapport 

aux axes cristallins. L'origine physique de cette anisotropie est attribuée au couplage spin-

orbite. Les orbites atomiques, perturbées par l'entourage ionique, sont liées au réseau. Par 

l'intermédiaire du couplage spin-orbite, les spins se trouvent également liés au réseau. Il est 

d'usage de développer l'anisotropie magnétocristalline en fonction de l'orientation de 

l'aimantation [26]. A titre d'exemple, la forme du terme d'énergie magnétocristalline dans le cas 

de cristaux hexagonaux s'écrit:                                           , où  et   sont les angles 

sphériques usuels, l'axe polaire étant choisi parallèlement à l'axe c du cristal. Les constantes   

 sont des constantes qui s'expriment en erg.cm
-3

.  

 L'énergie magnétoélastique est due au couplage entre l'aimantation et les déformations 

du réseau cristallin [27,28]. L'origine microscopique est également le couplage spin-orbite. Cette 

anisotropie magnétoélastique se retrouve par exemple dans les films minces épitaxiés. En effet, 

afin de s'adapter au substrat, la maille  du réseau se déforme générant ainsi un champ 

magnétoélastique au sein du film. Cette énergie s'écrit comme le produit doublement contracté 

du tenseur des contraintes et du tenseur des déformations magnétique:                
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Il faut noter que le tenseur des déformations       est celui issus de la magnétostriction dite 

directe et dépend de la direction de l'aimantation. Dans le cas de milieu isotrope (ce qui est le 

cas de l'ensemble des systèmes étudiés durant cette thèse), l'expression de cette  déformation 

est assez simple:  

                       

 étant le coefficient de magnétostriction qui peut être positif ou négatif. Ce coefficient vaut 

quelques 10
-6

 dans les métaux de transition [27,28]. Il est sans unité car il s'agit de la 

déformation du matériau magnétique lorsque celui-ci est soumis à un champ magnétique. Ainsi, 

dans le cas de milieu isotrope, il n'y a qu'un seul coefficient de magnétostriction. Enfin, il est 

intéressant de noter qu'il existe des méthodes d'homogénéisation (Voigt et Reuss par exemple) 

permettant de déterminer des coefficients de magnétostriction effectifs dans des milieux 

hétérogènes à partir des coefficients de magnétostriction des matériaux massifs. En réalité, le 

cas isotrope n'est qu'un cas particulier de ces méthodes d'homogénéisation.   

 Les différents termes d'énergies que l'on vient d'introduire permettent de déterminer les 

configurations statiques d'équilibre des moments magnétiques en minimisant l'énergie libre du 

système. Cela ne se fait de façon analytique que dans quelques cas particuliers. Une des 

approches permettant de déterminer une configuration d'équilibre est de rechercher un 

minimum local pour l'énergie libre avec la contrainte          (norme fixe de l'aimantation). 

On utilise pour cela un multiplicateur de Lagrange :                   . La configuration 

d'équilibre s'obtient alors en dérivant cette formule par    :                   .   

 

2.1.2 Dynamique de l'aimantation 

Equation de Landau-Lifshitz-Gilbert  

Nous présentons ici l'équation permettant de rendre compte de l'évolution temporelle de 

l'aimantation (équation de Landau-Lifshitz-Gilbert: LLG) [22,23]. En effet, à l'aide de la 

résonance ferromagnétique, il est possible de sonder des modes magnétostatiques qui évoluent 

dans le temps et dont la fréquence dépend des différents termes d'énergie que l'on vient de 

présenter et in fine des différentes constantes servant à définir ces énergies (constante 

d'échange, de magnétostriction, ...) [29,30]. Une expression analytique de ces fréquences peut 

ġtƌe dĠteƌŵiŶĠe à l'aide de l’ĠƋuatioŶ LLG. AiŶsi, l'ĠƋuatioŶ de LLG s'ĠĐƌit:                                         

Le champ effectif (       ) correspond à la somme des différents champs introduit précédemment 

et    est le rapport gyromagnétique. Le premier terme du membre de droite est un terme de 

précession de l'aimantation autour de ce champ effectif constant. Il correspond au couple 

exercé par le champ effectif sur l'aimantation. L'annulation de ce couple détermine la 

configuration d'équilibre. Le second terme correspond à la dissipation d'énergie et est 

caractérisé par le coefficient adimensionnel de Gilbert ( ). Sans ce second terme, l'aimantation 

ne peut atteindre un état d'équilibre thermodynamique stable (    aligné le long de        ). 
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Lorsque , cette équation indique que l'aimantation précesse uniformément autour de ce 

champ à une fréquence propre dite de Larmor              .  L'ordre de grandeur du 

coefficient  est 0,01 dans la plupart des matériaux ferromagnétiques [29].  

 Nous allons maintenant déterminer l'expression analytique de la fréquence du mode 

uniforme. Il s'agit du mode que nous avons principalement étudié en résonance 

ferromagnétique et qui correspond à une précession en phase de l'ensemble des moments 

magnétiques présent dans le matériau. Le calcul est basé sur la méthode de Smith et Beljers 

[31,32]. Il s'agit d'exprimer l'équation de LLG en coordonnées sphériques et à linéariser cette 

dernière en considérant de petites oscillations    et    du vecteur aimantation autour de sa 

position d'équilibre définie par l'angle polaire  et l'angle azimutal . En développant 

l'énergie libre du système au second ordre en    et   , l'équation de la LLG est transformée en 

un système 2×2 dont la solution donne accès à l'aimantation dynamique       puis au tenseur de 

susceptibilité dynamique.  

 Ainsi, en coordonnées sphériques, l'aimantation s'écrit                    
sin sin   +cos   . On considère de petites déviations de ces angles autour d'une position 

d'équilibre:            et            avec          et         . Dans ces 

conditions, l'équation de LLG s'écrit (on omet volontairement la partie dissipative de l'équation 

car la fréquence de précession n'en dépend pas):                                     

                                    

On suppose qu'à la résonance, l'aimantation effectue de petites oscillations périodiques de 

pulsation . Ainsi,              et             .  La fréquence propre du système 

correspond alors à la fréquence du mode uniforme, soit:  

                                             

Cette équation, connue sous l'appellation d'équation de Smith-Beljers, permet de déterminer 

l'orientation de l'aimantation et la fréquence de résonance du mode uniforme en connaissant la 

forme de l'énergie libre du système. 

 

Mode uŶifoƌŵe au seiŶ d’uŶ filŵ ŵiŶĐe feƌƌoŵagŶétiƋue tǇpiƋue 

Dans ce paragraphe, nous allons calculer la fréquence du mode uniforme (celui accessible par 

ƌĠsoŶaŶĐe feƌƌoŵagŶĠtiƋueͿ d’uŶ filŵ ŵiŶĐe feƌƌoŵagŶĠtiƋue souŵis à uŶ Đhaŵp ŵagŶĠtique 

daŶs soŶ plaŶ. Pouƌ Đela, oŶ ĐoŶsidğƌe uŶ  filŵ ŵiŶĐe d’Ġpaisseuƌ hf le long de z. On suppose par 

ailleuƌs la pƌĠseŶĐe d’uŶe aŶisotƌopie ŵagŶĠtiƋue uŶiaǆiale plaŶaiƌe d’oƌdƌe deuǆ ;Ŷous ǀeƌƌoŶs 
que la plupart de nos films présentent une telle anisotropie). La figure 3.10 présente un schéma 

du film mince avec le système de coordonnées et les angles introduits pour le calcul de la 

fƌĠƋueŶĐe du ŵode uŶifoƌŵe. DaŶs Đes ĐoŶditioŶs, la deŶsitĠ d’ĠŶeƌgie ŵagŶĠtiƋue du sǇstğŵe 
s’ĠĐƌit : 

0


0


0
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Où                ,                     et                      sont les énergies Zeeman, 

dipolaiƌe et d’aŶisotƌopie d’oƌdƌe deuǆ, ƌespeĐtiǀeŵeŶt. EŶ utilisaŶt la  foƌŵulatioŶ de “iŵth et 
Beljers, la fréquence se calcule aisément

4
 :                                                         

Où    est l’aŶgle eŶtƌe le Đhaŵp ŵagŶĠtiƋue et la diƌeĐtioŶ d’aŶisotƌopie du filŵ ŵiŶĐe. La 
figure 3.10 présente les résultats du calcul de la fréquence du mode uniforme pour un champ 

magnétique appliqué dans la direction x (axe facile) et y (axe difficile). Nous avons utilisé  les 

paramètres magnétiques suivant :    800 emu.cm
-3

,    1.844×10
7
 s

−1
.Oe

−1
 et        Oe. 

On note un amollissement de la fréquence lorsque le champ est appliqué le long de y. Cet 

amollissement a lieu pour un champ qui compense exacteŵeŶt le Đhaŵp d’aŶisotƌopie uŶiaǆiale 
(         Ϳ, il est ĐaƌaĐtĠƌistiƋue d’uŶe diƌeĐtioŶ diffiĐile pouƌ l’aiŵaŶtatioŶ ;haƌd aǆisͿ. Des 
mesures menées dans ces conditions permettent presque directement de mesurer les champs 

d’aŶisotƌopie plaŶaiƌe. Par ailleurs, les mesures que nous avons réalisées consistent à fixer la 

fréquence et à balayer le champ magnétique, on extrait ainsi un champ de résonance     . Pour 

ce faire, il suffit de remplacer   par       daŶs l’ĠƋuatioŶ Đi-dessus. “i l’oŶ tƌace la variation 

(voire figure 3.10) de ce champ de résonance pour une fréquence donnée, on peut mesuré de 

façoŶ assez diƌeĐte l’aŵplitude du Đhaŵp d’aŶisotƌopie   . En effet, en première 

approximation, on trouve que                      . Enfin, on note que la dépendance 

aŶgulaiƌe de Đe Đhaŵp de ƌĠsoŶaŶĐe ƌeflğte l’oƌdƌe de l’aŶisotƌopie ;deuǆ iĐiͿ.   

 

Figure 3.10: Haut : Schéma présentant le système de coordonnée et les angles introduits pour le calcul de la 

fréquence du mode uniforme. Bas-gauche : fréquence du mode uniforme en fonction du champ magnétique, la 

courbe bleue (resp. rouge) correspond à un champ magnétique appliqué le long de la direction facile (resp. difficille). 

Bas-droite : Dépendance angulaire du champ de résonance du mode uniforme pour une fréquence de 8 GHz.  

                                                             
4
 Il s’agit de la fƌĠƋueŶĐe eŶ ĐoŶsidĠƌaŶt Ƌue l’aiŵaŶtatioŶ est ĐoŶteŶue daŶs le plaŶ du filŵ ŵiŶĐe, Đ’est à diƌe eŶ 

considérant que     . 
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2.2 Aspect instrumental de la résonance ferromagnétique 

2.2.1 Principe de base  

 La résonance ferromagnétique (RFM) est l'absorption résonante d'un champ 

électromagnétique extérieur par un matériau ferromagnétique. Dans une approche quantique, 

si l'on considère le cas d'un cristal paramagnétique, l'application d'un champ magnétique 

statique      lève la dégénérescence des niveaux d'énergie des électrons (spins ): c'est 

l'effet Zeeman. La différence d'énergie entre deux niveaux adjacents est            . La 

superposition d'un champ hyperfréquence       dans une direction transverse à       peut induire 

des transitions électroniques entre niveaux d'énergie adjacents. L'énergie radiofréquence 

absorbée par le cristal est maximale pour      ; c'est le phénomène de résonance. Nous 

avions vu précédemment, dans une vision cette fois-ci classique, que l'aimantation précesse 

autour du champ effectif (       ). Ici, à la résonance, l'angle de précesssion augmente 

considérablement, ce qui se traduit par une forte absorption de la puissance incidente du signal 

hyperfréquence. Contrairement aux cas des matériaux paramagnétiques, les spins d'un 

matériau ferromagnétique sont fortement couplés par les forces d'interaction d'échange. La 

résonance observée correspond alors à un mode collectif macroscopique de précession en 

phase des spins autour de leur orientation d'équilibre statique dans le champ magnétique . 

La résonance ferromagnétique pour les matériaux usuels est typiquement dans le domaine 

micro-ondes (1-100 GHz). Elle permet une étude des propriétés fines du matériau. Cette 

technique donne accès aux modes magnétiques invariants dans le plan de la couche.  

 Expérimentalement il existe différents types de spectromètres de RFM qui diffèrent par 

leur façon d'exciter l'échantillon: les spectromètres standards et les spectromètres larges 

bande. Les spectromètres de résonance "classiques" sont constitués d'une cavité résonante 

micro-onde à l'intérieur de laquelle est placé l'échantillon, l'ensemble résidant dans l'entrefer 

d'un électro-aimant. Ainsi les échantillons sont excités à une fréquence fixe [typiquement à 9,23 

GHz (bande X), à 14GHz (bande Ku) ou à 22,3 GHz (bande K)] [29]. On alimente alors la cavité 

par l'intermédiaire d'un guide d'onde à cette fréquence de travail et l'on mesure la puissance 

absorbée en fonction du champ magnétique statique appliqué. La résonance est atteinte 

lorsque la fréquence de précession des moments magnétiques coïncide avec la fréquence de 

résonance de la cavité et se traduit par un maximum de puissance absorbée par le film 

magnétique. Ce type de spectromètre présente l'avantage d'avoir un facteur de qualité, qui est 

défini comme la largeur relative de la résonance, élevé. Ainsi la résonance est fine et la sélection 

de sa fréquence se fait avec une grande qualité. L'inconvénient majeur de ce type de 

spectromètre réside dans l'utilisation d'une fréquence d'excitation fixe qui limite ainsi une étude 

" large bande ". Un second type de spectromètre présentant des facteurs de qualité moins 

élevés mais permettant d'étudier la dynamique de l'aimantation dans une large gamme de 

fréquences (10MHz - 40GHz) a été utilisé durant cette thèse, on parle dans ce cas de résonance 

ferromagnétique large-bande [33,34]. 
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2.2.2 Le montage expérimental 

 Le schéma de notre banc de mesure est présenté sur la figure 3.11. On y voit les 

principaux appareillages utilisés: un électroaimant, un générateur radiofréquence, un 

amplificateur à détection synchrone et une ligne micro-ruban. Dans notre banc, l'échantillon à 

étudier est placé sur une ligne micro-ruban (impédance de 50 Ohm) parcouru par un courant 

hyperfréquence. Ce courant provient d'un générateur de micro-ondes (10 MHz-20GHz, Agilent 

83752B) et est envoyé sur la ligne micro-ruban par le biais d'un câble coaxial. Après avoir 

traversée la ligne micro-ruban, où une partie de l'énergie micro-onde est absorbée par 

l'échantillon, le courant est renvoyé vers un amplificateur à détection synchrone via une diode 

Schottky qui va convertir le courant radiofréquence en tension électrique. En réalisant cette 

dernière opération, on augmente le rapport signal sur bruit. Etant limité en fréquence, on ne 

peut amplifier directement les signaux hyperfréquences nécessaires à l'excitation. On a recours 

alors à une technique de modulation du champ magnétique. En plus du champ statique, on 

applique un champ auxiliaire de faible amplitude (5 Oe) et oscillant à basse fréquence (140 Hz). 

Ce champ auxiliaire module le champ statique. Le champ magnétique perçu par l'échantillon 

oscille alors autour du champ statique. Le signal détecté en présence du champ auxiliaire, est 

périodique et reflète l'excursion de la puissance absorbée autour de sa position moyenne par 

l'échantillon en l'absence de modulation. La puissance absorbée par le matériau comporte un 

terme à la fréquence de modulation qui est proportionnel à la dérivée de la puissance par 

rapport au champ. Les deux prochains paragraphes sont consacrés à la présentation de la cellule 

d'excitation et de la technique de modulation du champ magnétique.  

 

 

Figure 3.11 : SĐhĠŵa de Ŷotƌe dispositif eǆpĠƌiŵeŶtal ŵettaŶt eŶ ĠvideŶĐe la Đellule d’eǆĐitatioŶ utilisĠe, le 
dĠteĐteuƌ à aŵplifiĐatioŶ sǇŶĐhƌoŶe, l’ĠleĐtƌoaiŵaŶt, les ďoďiŶes de ŵodulatioŶ, le gĠŶĠƌateuƌ ƌadiofƌĠƋueŶĐe et 
l’aliŵeŶtation de courant statique.  
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Ϯ.Ϯ.ϯ FoĐus suƌ la Đellule d’eǆĐitatioŶ et la teĐhŶiƋue de ŵodulatioŶ 

La Đellule d’eǆĐitatioŶ 

L’eǆĐitatioŶ ŵagŶĠtiƋue des ĠĐhaŶtilloŶs est ƌĠalisĠe à l’aide d’uŶe ligŶe ŵiĐƌo-ruban [35] 

comme le montre la figure 3.12. Cette « cavité résonnante ouverte » est ĐoŶstituĠe d’uŶe ligŶe 
de conduction en cuivre de longueur l et de largeur w, sĠpaƌĠe d’uŶ plan de masse par un 

sĠpaƌateuƌ diĠleĐtƌiƋue ;l’aluŵiŶe Al2O3Ϳ d’Ġpaisseuƌ h, de permittivité   et de perméabilité µ. 

Cette ligŶe a ĠtĠ iŵagiŶĠe afiŶ d’aĐĐoƌdeƌ l’iŵpĠdaŶĐe à ϱϬ Ω ;Đaƌ le sigŶal à tƌaŶsŵettƌe est 
radiofréquence [35,36]). Le choix des différents paramètres peut facilement être modélisé par 

l’utilisatioŶ de ŶuŵĠƌiƋueŵeŶt ou aŶalǇtiƋueŵeŶt eŶ utilisaŶt les ĠƋuatioŶs du tĠlĠgƌaphistes. 
On peut monter assez aisémeŶt Ƌue l’iŵpĠdaŶĐe est fonction de la permittivité, de la 

peƌŵĠaďilitĠ et de l’Ġpaisseuƌ du diĠleĐtƌiƋue [ϯϱ]:          

  

Figure 3.12 : Gauche : Design de la ligne micro-ruban utilisée durant nos expériences (les longueurs sont données en 

mm). Droite: Représentation schématique des champs électrique et magnétique rayonné par la ligne micro-ruban, 

seule la partie champ électrique nous intéresse ici. On voit que le champ magnétique radiofréquence entoure la 

ligne de transmission. 

Technique de modulation 

Nous présentons ici la technique de modulation que nous avons systématiquement utilisé 

durant les expériences de résonance ferromagnétique menées durant cette thèse [37]. Le but 

de ce focus sur cette méthode est de comprendre pourquoi les signaux issus de nos expériences 

correspondent à des dérivées de Lorentzienne. Lorsque le rapport signal sur bruit ne permet pas 

une mesure directe de l'absorption par le matériau, un amplificateur à détection synchrone est 

utilisé. Pour cela, on applique en plus du champ statique      , une légère modulation basse 

fréquence qui a la forme          . Où Ω est la fƌĠƋueŶĐe de ŵodulatioŶ et où             est 

l'amplitude de cette modulation. Ainsi, la puissance transmise après absorption par l'échantillon 

est fonction d'un champ variable dans le temps                        . Le 

développement en série de Taylor autour de      s’ĠĐƌit : 

                                                                 

L’aŵplifiĐateuƌ à dĠteĐtioŶ sǇŶĐhƌoŶe se Đhaƌge eŶsuite de ŵultiplieƌ          par le signal de 

référence             , on obtient ainsi :                                                                              
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 Il suffit aloƌs d’appliƋueƌ à Đe sigŶal uŶ filtƌe passe-bas de fréquence de coupure choisie 

de façon à ne conserver que le premier terme de la relation ci-dessus. On a alors une mesure 

proportionnelle à la dérivée par rapport au champ de la puissance absorbée. La figure 3.12 

pƌĠseŶte l’oďteŶtioŶ du speĐtƌe            à paƌtiƌ d’uŶ speĐtƌe d’aďsoƌptioŶ        . Ainsi, 

tous les spectres de résonance ferromagnétique présentés dans ce manuscrit correspondent à 

la dĠƌiǀĠe d’uŶe foŶĐtioŶ LoƌeŶtzieŶŶe.  

 

Figure 3.13 : Technique de modulation de la fréquence. Considérons la valeur H0 (point A) : le signal détecté est 

pĠƌiodiƋue et ƌeflğte l’eǆĐuƌsioŶ de Pa autour du point moyen A entre les points B et C. 
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Dans ce chapitre, nous nous sommes concentrés à identifier expérimentalement les 

mécanismes de fissuration pour différents alliages magnétiques (CoFeB, Ni1-xFex) déposés sous 

forme de films minces sur substrat Kapton® (125 m). Au chapitre 3, nous avons présenté une 

étude de Leterrier et al. [ϭ] Ƌui a ŵoŶtƌĠ l’eǆistence de zones localisées dans lesquelles 

surviennent la multifissuration mais également le décollement du film mince. Outre le 

phénomène de multifissuration, la problématique du décollement (« buckling » en anglais) est 

importante car elle doit également avoir un effet important sur les propriétés magnétiques, 

comme nous le verrons au cours du chapitre 5. Ce phénomène a beaucoup été  étudié [2-8] et 

des ŵodğles oŶt ĠtĠ dĠǀeloppĠs afiŶ d’Ġǀalueƌ l’ĠŶeƌgie d’adhĠsioŶ « film/substrat » à partir de 

ces décollements. DaŶs Đe Đhapitƌe, Ŷous dĠďutoŶs Ŷotƌe aŶalǇse paƌ l’oďseƌǀatioŶ de Đette 
ŵultifissuƌatioŶ et des dĠlaŵiŶatioŶs de filŵs ŵiŶĐes de ϱ Ŷŵ et ϮϬ Ŷŵ ƌĠalisĠe loƌs d’essais de 
traction in situ. Nous aǀoŶs paƌ ailleuƌs ĠtudiĠ Đes ŵutlifissuƌatioŶs pouƌ d’autres épaisseurs (10 

Ŷŵ, ϱϬ Ŷŵ et ϭϬϬ ŶŵͿ loƌs d’essais de tƌaĐtioŶ ex situ. Enfin, ce chapitre se termine par la 

présentation de résultats concernant le fermeture post-essais de ces fissures.  

 

1.  Observation de la fissuration par imagerie AFM 
Dans cette section, nous avons étudié des films minces (5 nm et 20 nm) des trois 

matériaux utilisés durant cette thèse (CoFeB, Ni60Fe40 et Ni80Fe20). Le dispositif permettant le 

suivi in situ de la topographie de la surface des films est présenté dans le chapitre 3. Ainsi, la 

figuƌe ϰ.ϭ ƌepƌĠseŶte des iŵages de la suƌfaĐe d’uŶ filŵ ŵiŶĐe de Ni60Fe40 de ϮϬ Ŷŵ d’Ġpaisseuƌ 
après chaque déformation enregistrées dans le but de comprendre le mécanisme de fissuration. 

Nous Ŷ’aǀoŶs pas ŵis d’ĠĐhelle Đaƌ Ŷous ĠtudieƌoŶs de ŵaŶiğƌe plus fiŶe la pƌofoŶdeuƌ des 
fissuƌes daŶs la seĐtioŶ suiǀaŶte. L’idĠe est iĐi de ŵettƌe eŶ ĠǀideŶĐe les fissuƌes Ƌui 
apparaissent au sein des films et la morphologie de ces dernières. Nous avons essayé 

d’eŶƌegistƌeƌ Ŷos iŵages suƌ uŶe ŵġŵe ƌĠgioŶ du filŵ ďieŶ Ƌue des dĠƌiǀes de ƋuelƋues 
micromètres sont inévitables en ce sens que nous ne disposons pas de boucle de rétroaction sur 

notre microscope. Dans ce premier cas, on observe Ƌue les fissuƌes appaƌaisseŶt à paƌtiƌ d’uŶe 
déformation de 5% et que celles-ci se multiplient au cours de la déformation. La forme de 

celles-ci, sinueuse, est due au mode de rupture ductile du matériau. En effet, de nombreuses 

études ont montré que dans le Đas d’uŶ ĐoŵpoƌteŵeŶt duĐtile, les fissuƌes pƌĠseŶtaieŶt Đette 
forme. On peut citer par exemple les études de Y. Xiang et al. [9] et de J. Marthelot [10]. Le 

pƌeŵieƌ a ŵoŶtƌĠ l’eǆeŵple de filŵs de Cu dĠposĠ suƌ uŶ suďstƌat polǇŵğƌe. Le seĐoŶd l’a fait 
daŶs le Đadƌe du dĠpôt d’uŶ eŵpileŵeŶt ;)ŶO/Ag/)ŶOͿ, ŵoŶtƌaŶt Ƌue si l’oŶ augŵeŶte 
l’Ġpaisseuƌ de la ĐouĐhe d’aƌgeŶt ;ĐoŵpoƌteŵeŶt duĐtileͿ paƌ ƌappoƌt à )ŶO ;ĐoŵpoƌteŵeŶt 
fragile) ; les films montraient ce type de fissuration (voir figure 4.2) présentant une propagation 

non perpendiculaire au sens de la contrainte, mais orientés à 50°, angle proche de la direction 

des ĐoŶtƌaiŶtes de ĐisailleŵeŶt ;ϰϱ°Ϳ, ĐoŶtƌaiƌeŵeŶt au Đas d’uŶe ƌuptuƌe fƌagile. EŶfiŶ, il est 
intéressant de noter que peu de décohésions sont observables dans le cas de ce matériau. 
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Figure 4.2 : Motifs de fissuƌes d’uŶ ŵultiĐouĐhe ŵajoƌitaiƌeŵeŶt duĐtile d’uŶ sǇstğŵe )ŶO/Ag/)ŶO dĠposĠe suƌ uŶ 
suďstƌat polǇŵğƌe. L’eŶdoŵŵageŵeŶt est loĐalisĠ daŶs des ďaŶdes oƌieŶtĠes à eŶviƌoŶ ϱϬ° paƌ ƌappoƌt au seŶs des 
contraintes exercées [10]. 

 

La figure 4.3 prĠseŶte des iŵages AFM issues d’uŶ essai de tƌaĐtioŶ in situ d’uŶ filŵ 
mince de CoFeB (20 nm) après chaque déformation. On observe que la morphologie des fissures 

est totalement différente, elles sont cette fois-ci bien droites. Nous attribuons cela au caractère 

fragile du CoFeB qui est un verre métallique. Ces fissuƌes appaƌaisseŶt plus tôt ;dĠfoƌŵa oŶ 
Đƌi Ƌue de Ϯ%Ϳ, se pƌopageŶt peƌpeŶdiĐulaiƌeŵeŶt à la diƌeĐ oŶ de solliĐita oŶ et tƌaǀeƌseŶt la 
laƌgeuƌ de l’ĠĐhaŶtilloŶ. UŶe Ġtude ƌĠalisĠe paƌ ). TaŶg et al. [ϭϭ], ĐoŶĐeƌŶaŶt l’Ġtude des 
propriétés magnéto-mécaniques des films CoFeB a montré que les premières fissures 

apparaissaient à partir de 1% de la déformation mais sans aucune preuve expérimentale. Des 

ĐoŵpoƌteŵeŶts siŵilaiƌes oŶt ĠtĠ ƌetƌouǀĠs daŶs le Đas d’Ġtudes ƌĠalisĠs suƌ des filŵs auǆ 
comportements ŵĠĐaŶiƋues fƌagiles de Mo [ϭϮ] ou Ta [ϭϯ]. Au delà de Ϯ%, Ŷous oďseƌǀoŶs uŶe 
ŵul  ssuƌa oŶ sĠƋueŶ elle. Les  ssuƌes se pƌopageŶt à peu pƌğs au ŵilieu de ĐhaƋue fƌagŵeŶt 
de  lŵ foƌŵĠ paƌ les  ssuƌes Ƌui se soŶt pƌopagĠes pƌĠĐĠdeŵŵeŶt. Enfin, à partir de 8-9%, on 

oďseƌǀe l’appaƌitioŶ de fissuƌes tƌaŶsǀeƌses ;Ƌui soŶt eŶ fait des dĠĐohĠsioŶs du filŵͿ aǀeĐ uŶ 
arrêt du processus de fissuration et une saturation de la distance entre les fissures (nous 

analyserons cela de manière plus fine dans la section suivante).  

Le cas du Ni80Fe20 est assez intéressant car il présente un comportement intermédiaire 

auǆ deuǆ pƌĠĐĠdeŶts ŵatĠƌiauǆ. EŶ effet, la figuƌe ϰ.ϰ pƌĠseŶte les iŵages AFM d’uŶ filŵ ŵiŶĐe 
de Ni80Fe20 de ϮϬ Ŷŵ d’Ġpaisseuƌ eŶƌegistƌĠes tous les uŶ pourcent de déformation. On observe 

daŶs uŶ pƌeŵieƌ teŵps l’appaƌitioŶ de fissuƌes dƌoites ;Đoŵŵe daŶs le Đas du CoFeBͿ 
peƌpeŶdiĐulaiƌe à l’aǆe de tƌaĐtioŶ jusƋu’eŶǀiƌoŶ ϯ-4% de déformations. Puis des fissures à la 

morphologie plus sinueuse apparaissent entre ces fissures droites. Cela est sans doute 

ĐaƌaĐtĠƌistiƋue d’uŶ ĐoŵpoƌteŵeŶt iŶteƌŵĠdiaiƌe  auǆ CoFeB et Ni60Fe40. La propagation de ces 

fissures sinueuses est sans doute affectée par le champ de contrainte hétérogène induit par les 

fissures « primaires ». IĐi ĠgaleŵeŶt, oŶ Ŷote l’appaƌitioŶ et la ŵultipliĐatioŶ de ĐloƋues, sigŶe 
de la dĠlaŵiŶatioŶ du filŵ. Ce ĐloƋuage peut s’eǆpliƋueƌ paƌ la ĐoŵpƌessioŶ tƌaŶsǀeƌse du filŵ 
ŵiŶĐe, loƌs de l’essai de tƌaĐtioŶ [ϭϬ,ϭϯ] et à l’ĠĐouleŵeŶt plastiƋue du suďstƌat. 
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Figure 4.3  Images AFM ŵettaŶt eŶ ĠvideŶĐe la ŵultifissuƌatioŶ d’uŶ filŵ ŵiŶĐe de CoFeB ;Ġpaisseuƌ de ϮϬ ŶŵͿ 
obtenues après chaque déformation. 
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Figure 4.5 : Images AFM du film Ni60Fe40 (épaisseur de 5 nm) obtenue après des déformations de 7, 9, 12, 13.61% 

aller et à 11 et 8% au retour (4µm x 4µm). 

   

   
Figure 4.6 : Images AFM du film Ni80Fe20 (épaisseur de 5 nm) obtenues après des déformations de 7, 9, 

12, 13,61% aller et à 11 et 9% au retour (4µm x 4µm). 
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Figure 4.9 : Pƌofil ϭD tǇpiƋue le loŶg d’uŶe iŵage AFM pouƌ plusieuƌs Ġtats de dĠfoƌŵatioŶ. L’uŶitĠ pouƌ la 
profondeur z est en nm mais avec une valeur absolue arbitraire pour afficher clairement chaque profil. 

 

Figure 4.10 : Densité linéique (a) et profondeur (b) des fissures du Ni60Fe40 d’Ġpaisseuƌ de ϮϬ Ŷŵ. 

 

De même dans le cas des figures 4.11 et 4.12, on observe un même comportement 

similaire pour les films de Ni80Fe20 et CoFeB de ϮϬ Ŷŵ d’Ġpaisseuƌ. NĠaŶŵoiŶs, la fissuƌatioŶ 
augmente plus tôt et sature beaucoup plus vite, à 9 et 6% au lieu des 13% dans le cas du 

Ni60Fe40. Nous attribuons cela à la morphologie particulière des fissures des films de Ni60Fe40. 

Pour les films de pour Ni80Fe20 et CoFeB, il est intéressant de noter que la valeur maximale des 

pƌofoŶdeuƌs des fissuƌes soŶt plus ĠleǀĠs Ƌue l’Ġpaisseuƌ des filŵs ;ϮϬ ŶŵͿ ; elles atteignent 

même des valeurs de 40 nm dans le cas du Ni80Fe20. EŶ ƌĠalitĠ l’appliĐatioŶ des contraintes a 

non seulement provoqué la fissuration des films, mais également la fissuration du substrat 

comme proposé théoriquement [14] et montré expérimentalement [15]. 
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Figure 4.13 : Densités linéiques et profondeurs des fissures des matériaux avec une épaisseur de 5 nm. 

 

 

Figure 4.14 : Comparaison des densités linéiques de fissures obtenues pour des matériaux de 5 et 20 nm. 
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3. Mesures de résistance électrique in situ – Etude 

de la fermeture des fissures 

AfiŶ de testeƌ l’iŶitiatioŶ des fissuƌes pouƌ les ŵatĠƌiauǆ les plus fƌagiles, Ŷous aǀoŶs suiǀi 
l’ĠǀolutioŶ de la ƌĠsistaŶĐe ĠleĐtƌiƋue ƌelatiǀe          en fonction de la déformation appliquée ɸ 

(pour les films de 20 nm de CoFeB et Ni80Fe20Ϳ. Les ĠĐhaŶtilloŶs oŶt ĠtĠ tiƌĠs jusƋu’à diffĠƌeŶtes 
dĠfoƌŵatioŶs ŵaǆiŵales ɸM pouƌ le CoFeB ;ɸM = 3.4 ; 9,1 et 14%),  ainsi que le Ni80Fe20 ;ɸM = 

5,5 ; 7 ; 8,8 et 10,9).  

 

Figure 4.15 : EvolutioŶ de la ƌĠsistivitĠ eŶ foŶĐtioŶ de la dĠfoƌŵatioŶ ɸ pouƌ diffĠƌeŶts ɸM dans le cadre des films  de 

Ni80Fe20 ((a) échelle linéaire et (b) échelle logarithmique) et CoFeB ((c) échelle linéaire et (d) en échelle 

logarithmique). 

 

La figure 4.15 montre les résultats en échelle linéaire et logarithmique. La fissuration a 

uŶ effet tel suƌ la ĐoŶduĐtiǀitĠ ĠleĐtƌiƋue Ƌue l’ĠĐhelle logaƌithŵiƋue est pƌĠfĠƌaďle pouƌ 
ǀisualiseƌ l’iŶitiatioŶ du phĠŶoŵğŶe. OŶ s’apeƌçoit Ƌu’auǆ pƌeŵiğƌes ǀaleurs, les valeurs 

ŵesuƌĠes suiǀeŶt la Đouƌďe d’ĠǀolutioŶ thĠoƌiƋue       présentée dans le chapitre 

pƌĠĐĠdeŶt, Ƌui dĠĐƌit seuleŵeŶt l’ĠĐaƌteŵeŶt des ĐoŶtaĐts ĠleĐtƌiƋues. NĠaŶŵoiŶs Đes ǀaleuƌs 
augmentent brusquement, et les courbes expérimentales obtenues s’ĠĐaƌteŶt de la Đouƌďe 
noire dès lors que la fissuration est initiée. Ces valeurs sont de 1.8 % dans le cas du CFB et du 

Ni80Fe20 eŶ ďoŶ aĐĐoƌd aǀeĐ les eǆpĠƌieŶĐes d’AFM in situ. Ensuite la résistance électrique 

augmente avec la multiplication de la densitĠ de fissuƌes  et Ŷ’atteiŶt jaŵais ǀĠƌitaďleŵeŶt uŶ 
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plateau malgré la saturation de la densité de fissures. Ceci est sans doute dû à la variation de 

laƌgeuƌ des fissuƌes eǆistaŶtes, aiŶsi Ƌu’à leuƌ pƌofoŶdeuƌ. GloďaleŵeŶt, oŶ ǀoit Ƌue la 
résistance électƌiƋue plus iŵpoƌtaŶte daŶs le Đas du CoFeB, Đe Ƌui s’iŶteƌpƌğte paƌ uŶe deŶsitĠ 
de fissures plus importante. 

Après avoir atteint les valeurs maximales de déformation, nous nous sommes intéressés 

à l’ĠǀolutioŶ de la ƌĠsistaŶĐe ĠleĐtƌiƋue loƌs des dĠĐhaƌges. Pour les deux matériaux, on voit que 

le ĐaƌaĐtğƌe paƌtielleŵeŶt ƌĠǀeƌsiďle s’estoŵpe aǀeĐ ɸM. En effet, le phénomène de refermeture 

des fissuƌes Ŷe peut d’opĠƌeƌ Ƌue si le suďstƌat a uŶ ƌetouƌ ĠlastiƋue suffisaŶt. C’est le Đas 
loƌsƋue ɸM est en deçà ou dépassant peu la limite élastique du Kapton®. Mais même lorsque la 

ƌefeƌŵetuƌe s’opğƌe ;oďseƌǀĠe gĠŶĠƌaleŵeŶt paƌ AFM ex situ jusƋu’à ɸM=8%), il est clair que la 

résistance électrique ne retrouve jamais sa valeur initiale pour des raisons de fermeture 

partielle et de débris de fissures. 
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4.  Décollements des films minces 
Chaque courbe représentée sur la figure 4.17 représente la densité surfacique de cloques 

de tous les ŵatĠƌiauǆ ĠlaďoƌĠs daŶs le Đadƌe de Đette eǆpĠƌieŶĐe, aiŶsi Ƌu’uŶe ĐoŵpaƌaisoŶ 
entre les 3 matériaux, pour une épaisseur de 20 nm, alors que la figure 4.18 montre les 

évolutions dans le cas des matériaux de 5 nm. Pour discerner petites ondulations en bord de 

fissures et véritables décollements, nous avons défini un critère de hauteur minimum (hormis 

les iŵpuƌetĠs ĠǀideŶtesͿ ĐoƌƌespoŶdaŶt à la ŵoitiĠ de l’Ġpaisseur du film.  

 

 

Figure 4.17 : EvolutioŶ de la deŶsitĠ de ĐloƋues des filŵs ĠlaďoƌĠs de ϮϬ Ŷŵ d’Ġpaisseuƌ. 

 

OŶ peut s’apeƌĐeǀoiƌ Ƌue pouƌ ĐhaĐuŶ des filŵs, Đette ǀaleuƌ augŵeŶte ďƌusƋueŵeŶt 
après 7-8% de déformation, valeurs pour lesquelles la densité linéique de fissures a 

généralement atteint son plateau et qui correspond au domaine plastique du substrat. Dans le 

Đas des ĠĐhaŶtilloŶs de ϮϬ Ŷŵ d’Ġpaisseuƌ, oŶ oďseƌǀe Ƌue la deŶsitĠ de ĐloƋues est 
extrêmement faible pour le Ni60Fe40, par rapport aux deux autres matériaux. Suo et al. [17], ont 

ŵoŶtƌĠ Đe ĐoŵpoƌteŵeŶt daŶs le Đas d’uŶe ƌuptuƌe duĐtile. De plus, il est a ŶotĠ eŶ 
comparaison entre les résultats montrés sur les figures 4.17 et 4.18, dont le résultat est montré 

à la figure 4.19, que la densité des cloques pour les matériaux de 20 nm est beaucoup plus faible 

Ƌue daŶs le Đas de Đeuǆ dĠposĠs à ϱ Ŷŵ. C’est assez logiƋue puisƋue la plus faiďle Ġpaisseuƌ 
entraîne une plus forte densité de fissures qui sont elles même sources des décollements. De 

plus, un effet conjoint à cela est une contrainte de compression transverse appliquée aux 

fƌagŵeŶts plus iŵpoƌtaŶte loƌsƋue l’Ġpaisseuƌ dĠĐƌoît. 
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Figure 4.18 : EvolutioŶ de la deŶsitĠ de ĐloƋues des filŵs ĠlaďoƌĠs de ϱ Ŷŵ d’Ġpaisseuƌ. 

 

   

Figure 4.19 : CoŵpaƌaisoŶ des deŶsitĠs de ĐloƋues eŶ foŶĐtioŶ de l’Ġpaisseuƌ pouƌ le Ni60Fe40, le Ni80Fe20 et le CFB. 

 

Nous avons déjà évoqué le fait que les cloques apparaissaient généralement lorsque la 

deŶsitĠ de fissuƌes Ŷ’Ġǀoluait plus. AiŶsi, Ŷous aǀoŶs ƌepƌĠseŶtĠ suƌ la figuƌe ϰ.ϮϬ la deŶsitĠ 
surfacique de cloques en fonction de la densité linéique de fissure, ce pour chaque matériau.  
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Figure 4.20 : Evolution de la densité de cloques en fonction de la densité de fissures. Deux régimes se distinguent, le 

pƌeŵieƌ ĐoƌƌespoŶd à la ŵultipliĐatioŶ de la fissuƌatioŶ avaŶt l’appaƌitioŶ et la ďƌusƋue augŵeŶtatioŶ au moment 

où la multiplication de la fissuration ne cesse. 

 

On observe dans tout les cas que cette densité de cloques augmente brusquement 

loƌsƋue la deŶsitĠ de fissuƌes Đesse d’augŵeŶteƌ. AiŶsi, il est possiďle de distiŶgueƌ deuǆ 
régimes. Un premier correspoŶdaŶt, à l’aŵoƌçage et la ŵultipliĐatioŶ des fissuƌes jusƋu’à uŶe 
ǀaleuƌ liŵite de leuƌ deŶsitĠ, suiǀi d’uŶ seĐoŶd, Ƌui ĐoŶsiste eŶ la dĠlaŵiŶatioŶ des filŵs ŵiŶĐes, 
oďseƌǀaďle paƌ l’appaƌitioŶ et la ďƌusƋue augŵeŶtatioŶ du Ŷoŵďƌe de ĐloƋues. C’est eŶ aĐĐord 

avec les résultats présentés par J. Marthelot [10]. De plus, malgré les différences évoquées 

pƌĠĐĠdeŵŵeŶt eŶtƌe les diffĠƌeŶts ŵatĠƌiauǆ, il seŵďle Ƌue l’alluƌe gĠŶĠƌale de Đette Đouƌďe 
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soit ďeauĐoup plus dĠpeŶdaŶte de l’Ġpaisseuƌ. EŶ effet, à Ġpaisseuƌ donnée, la délamination se 

produit à des déformations similaires pour chacun des matériaux. On note une petite singularité 

pour le film de CoFeB de 5 nm pour lequel les deux régimes sont moins distincts, mais que nous 

avons des difficultés à expliquer (la densité de fissures continue à croitre alors que la 

délamination locale est initiée). 
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cloque, au milieu de celle-ci comme illustré sur la figure 4.21. Nous avons représenté sur la 

figuƌe ϰ.ϮϮ, le pƌofil d’uŶe ĐloƋue ƌeĐtaŶgulaiƌe et tƌiaŶgulaiƌe suƌ toute sa loŶgueuƌ, à saǀoiƌ 
dans la direction perpendiculaire à celle des fissures. Dans le premier cas (cloques de forme 

rectangulaire), on voit que la hauteur est presque constante sur toute la longueur. 

 

Figure 4.22 : Profil des cloques dans la direction perpendiculaire au sens de la fissuration, et donc dans la longueur 

de la cloque. 

 

Les figuƌes ϰ.ϮϮ, ϰ.Ϯϯ et ϰ.Ϯϰ ŵoŶtƌeŶt le suiǀi de l’ĠǀolutioŶ de la laƌgeuƌ des ĐloƋues. 
De toute évidence, la largeur des cloques évolue très peu que ce soit lors de la charge ou de la 

décharge, ceci pour chaque matériau (entre 200 et 400 nm suivant les matériaux). En revanche, 

pouƌ Đe Ƌu’il eŶ est de l’ĠǀolutioŶ de la hauteuƌ des ĐloƋues ;figuƌes ϰ.Ϯϱ, ϰ.Ϯϲ et ϰ.ϮϳͿ, Ŷous 
pouvons observer une évolution en fonction de la déformation pour chaque matériau 

(croissance lors de la charge et décroissance lors de la décharge). Il est également possible de 

comparer la hauteur maximale des cloques entre le Ni60Fe40 et les deux autres matériaux, les 

hauteurs atteintes sont autour de 40 nm, contrairement aux 2 autres matériaux où celles-ci sont 

d’uŶe ĐeŶtaiŶe de ŶaŶoŵğtƌes. 
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Figure 4.23 : Largeur des cloques suivies dans le cas du Ni60Fe40. 

 

 

 

Figure 4.24 : Largeur des cloques suivies dans le cas du Ni80Fe20. 
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Figure 4.25 : Largeur des cloques dans les films de CoFeB. 

 

 

 

Figure 4.26 : Hauteur des cloques suivis dans le cas du Ni60Fe40. 
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Figure 4.27 Hauteur des cloques suivis dans le cas du Ni80Fe20. 

 

 

 

Figure 4.28 : Hauteur des cloques suivis dans le cas du CoFeB. 
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Il est à Ŷoteƌ iĐi Ƌu’uŶe ĠŶeƌgie d’adhĠsioŶ ĠleǀĠe faǀoƌiseƌait uŶe ĐloƋue plus Đouƌte, 
aloƌs Ƌu’uŶe ĠŶeƌgie de fleǆioŶ ĠleǀĠ faǀoƌise l’oďteŶtioŶ d’uŶe ĐloƋue allongée [10]. Afin 

d’Ġǀalueƌ l’adhĠsioŶ du filŵ au suďstƌat, Ŷous aǀoŶs appliƋuĠ le ŵodğle de Coƌdill [ϭϴ] à Ŷos 
mesures. Dans ce modèle, on considère un film (Ef, ʆfͿ d’Ġpaisseuƌ h sur un substrat flexible (Es, 

ʆsͿ Ƌue l’oŶ dĠfoƌŵe le loŶg de la diƌeĐtioŶ x, avec une déformation notée ɸx, conduisant à une 

contraction dans la direction y, ĐausĠ paƌ l’effet PoissoŶ, ŶotĠ ɸy et s’eǆpƌiŵaŶt paƌ :               

Le filŵ ĠtaŶt supposĠ plat, il est ĐoŶsidĠƌĠ Ƌue si l’oŶ appliƋue uŶe Đhaƌge daŶs la 
direction longitudinale, provoquant une déformation ɸl, on observe une contraction dans le plan 

transverse, avec une déformation ɸt,           . De même, la différence de coefficient de Poisson 

eŶtƌe le filŵ et le suďstƌat eŶtƌaîŶe uŶe Đouƌďuƌe de l’ĠĐhaŶtilloŶ peƌpeŶdiĐulaiƌeŵeŶt à l’aǆe 
de traction (axe xͿ. OŶ ĐoŶsidğƌe ŵġŵe la dĠfoƌŵatioŶ ŵoǇeŶŶe suƌ toute l’Ġpaisseuƌ, ŶotĠ ɸy. Il 

se forme aloƌs des fissuƌes le loŶg de la diƌeĐtioŶ Ǉ, peƌpeŶdiĐulaiƌeŵeŶt à l’aǆe de tƌaĐtioŶ, 
formant des bandes de largeur constante théoriquement, cela est suivie par la formation de 

ĐloƋues d’uŶe laƌgeuƌ Ϯď, d’uŶe Ġpaisseuƌ ɷ et espaĐĠes d’uŶe loŶgueuƌ B, Đoŵŵe sur la figure 

4.29-a) et illustré par nos expériences sur la figure 4.21. 

 

Figure 4.29 : SĐhĠŵa de la suƌfaĐe supĠƌieuƌe d'uŶ filŵ fissuƌĠ et dĠlaŵiŶĠ sous l’appliĐatioŶ d’uŶe tƌaĐtioŶ, 
indiquant des paramètres importants pour le modèle. (b) coupe transversale d'une cloque [17].  

 

On considère avant ce flambage que les contraintes sont de types membranaires,        , aloƌs Ƌu’au ŵoŵeŶt du flaŵďage la ĐoŶtƌaiŶte ĐƌitiƋue σy,crit
m

 s’eǆpƌiŵe paƌ : 

                      

AǀeĐ E’f, le module de Young réduit du film défini par la relation :               

EŶ ĠŵettaŶt l’hǇpothğse foƌte Ƌue le filŵ Ŷ’est pas souŵis auǆ ĐoŶtƌaiŶtes ƌĠsiduelles de 
dépôt et que celui-Đi s’est dĠsadhĠƌĠ du suďstƌat suƌ uŶe laƌgeuƌ de 2b, la déformation critique 

ɸy,crit
m

 s’eǆpƌiŵe paƌ : 
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La hauteur ɷ de la cloque semble croître également dans la direction z. Du fait de la 

foƌŵatioŶ des fissuƌes eŶ aŵoŶt de Đelle des ĐloƋues, oŶ ŶĠglige σx
m

 alors que :              

Le déplacement w hors du plan après cloquage vaut :                  

EŶ ĐoŶsidĠƌaŶt l’iŶteƌǀalle où –ď<ʇ<ď, la réduction de la largeur de la cloque 2b vaut : 

                 
            

Alors que ɸs, la dĠfoƌŵatioŶ due à l’effet de la ĐoŶtƌaiŶte de ĐoŵpƌessioŶ ǀaut, daŶs Đe 
même intervalle : 

                     

En combinant cette valeur avec la déformation critique membranaire, on obtient :                     

D’uŶ poiŶt de ǀue ĠŶeƌgĠtiƋue, OŶ ĐoŶsidğƌe l’ĠŶeƌgie de dĠfoƌŵatioŶ poteŶtielle totale 
notée TPE, vaut : 

TPE= U2b-UB-2b+2bΓ 

Avec U2b l’ĠŶeƌgie de dĠfoƌŵatioŶ due à la fleǆioŶ, Ƌui daŶs l’iŶteƌǀalle     ʇ   , 

vaut :                                 

  UB-2b l’ĠŶeƌgie de dĠfoƌŵatioŶ de la paƌtie où il Ŷ’Ǉ a pas de ĐloƋues : 

                     

Et 2b   l’ĠŶeƌgie d’adhĠsioŶ, aǀeĐ   la ǀaleuƌ de Đette ĠŶeƌgie. “i l’oŶ dĠǀeloppe la 
ǀaleuƌ de l’ĠŶeƌgie poteŶtielle totale, oŶ oďtieŶt : 

                                       

De ŵġŵe il Ǉ a uŶe dissipatioŶ de l’ĠŶeƌgie Db avec :               
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Ƌue la ǀaleuƌ ďasse offƌe les ǀaleuƌs les plus ƌĠalistes de l’ĠŶeƌgie d’adhĠsioŶ, ŶotaŵŵeŶt à 
cause de la déformation plastique au sein des cloques, voire de la rupture en sommet de 

cloques (non observé dans notƌe ĐasͿ doŶt il Ŷ’est pas teŶu Đoŵpte daŶs Đe ŵodğle [ϭϴ].  

La figuƌe ϰ.ϯϮ ŵoŶtƌe Ƌue l’ĠŶeƌgie d’adhĠsioŶ appaƌeŶte ĐalĐulĠe à paƌtiƌ de Đe ŵodğle 
est foƌteŵeŶt dĠpeŶdaŶte de l’Ġtat de dĠfoƌŵatioŶ ŵaĐƌosĐopiƋue du sǇstğŵe. Celle-ci semble 

croitre lors de la Đhaƌge et dĠĐƌoîtƌe loƌs de la dĠĐhaƌge, Đe Ƌui Ŷ’est pas ƌaisoŶŶaďle puisƋue 
l’adhĠsioŶ est uŶ paƌaŵğtƌe iŶtƌiŶsğƋue à l’iŶteƌfaĐe filŵ/suďstƌat. Cette ǀaƌiatioŶ de l’ĠŶeƌgie 
d’adhĠsioŶ appaƌeŶte se pƌoduit pouƌ les ǀaleuƌs ďasse, ŵoǇeŶŶe et haute du Ŷuage de point. 

De plus, oŶ ǀoit Ƌue la ǀaleuƌ dĠduite est eǆtƌġŵeŵeŶt seŶsiďle à l’ajusteŵeŶt du ŵodğle ;plus 
d’uŶ oƌdƌe de gƌaŶdeuƌ eŶtƌe la paƌtie haute et ďasseͿ. D’uŶ poiŶt de ǀue pƌagŵatiƋue, le poiŶt 
rassurant pour notre système CoFeB/Kapton® est que les ǀaleuƌs ďasses Ƌue l’oŶ peut eŶ 
dĠduiƌe soŶt ĐaƌaĐtĠƌistiƋue d’uŶe ďoŶŶe adhĠsioŶ pouƌ des sǇstğŵes ŵĠtal/polǇŵğƌe 
(quelques J.m

-2
). 

 

 

Figure 4.31 : Diagramme         en fonction de 
   pour les cloques suivies du film mince de CoFeB (20 nm) à chaque 

déformation. 
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Figure 4.32 : EvolutioŶ de l’ĠŶeƌgie d’adhĠsioŶ   en fonction de la déformation pour des valeurs minimales 

;gauĐheͿ, ŵoǇeŶŶes ;ĐeŶtƌeͿ et ŵaǆiŵales ;dƌoiteͿ de α. 

 

La figure 4.33 montre la surface occupée par les nuages de points correspondant à 

plusieurs états de déformation macroscopique. On observe le phénomène expliqué 

précédemment, à savoir que la valeur de ɷ croît avec la déformation, mais la valeur de b (2b 

étaŶt la laƌgeuƌ de la ĐloƋue à soŶ ŵilieuͿ, Đe Ƌui iŶduit des eƌƌeuƌs suƌ l’ĠŶeƌgie d’adhĠsioŶ 
appaƌeŶte. C’est d’autaŶt plus iŵpoƌtaŶt Ƌue les estiŵatioŶs faites daŶs la littĠƌatuƌe, utilisaŶt 
Đe ŵodğle, le soŶt souǀeŶt à l’Ġtat ƌĠsiduel apƌğs des essais à très grandes déformations [20-

24], impliquant une déformation plastique résiduelle du substrat forcément influente sur la 

ǀaleuƌ d’ĠŶeƌgie d’adhĠsioŶ ŵesuƌĠe. Des ŵodğles plus pƌĠĐis suƌ les ŵodes de ƌuptuƌes 
inhérents à la délamination doivent être envisagés, tenant compte notamment de la mixité 

modale. 

 

Figure 4.33 : Surfaces occupées par les nuages de point obtenu dans le cas du modèle de Cordill pour chaque 

déformation durant la charge. 

 

  

0 2 4 6 8 10 12 14
0

2

4

6

8

10

 

 

 Aller

 Retour

(J
.m

-2
)

Déformation (%)

0 2 4 6 8 10 12 14
0

10

20

30

40

50

60

 

 

 Aller

 Retour

(J
.m

-2
)

Déformation (%)
0 2 4 6 8 10 12 14

0

50

100

150

200

250

300

 

 

 Aller

 Retour

(J
.m

-2
)

Déformation (%)

0 2 4 6 8 10 12
0.0

0.5

1.0

1.5

2.0

2.5

 

 11%

 10%

 12%

 13%

 13.61%

(/h
)0

.5

b/h



 83 

6. Essais de traction ex situ 
En supplément des essais in situ précédemment présentés, des essais ex situ ont été 

ƌĠalisĠs pouƌ l’ĠǀaluatioŶ des pƌopƌiĠtĠs ŵagŶĠtiƋues en fonction de la déformation et de 

l’Ġpaisseuƌ, les ƌĠsultats ĐoŶĐeƌŶaŶt Đes pƌopƌiĠtĠs seƌoŶt pƌĠseŶtĠs daŶs le Đhapitƌe ϱ. DaŶs 
cette section, nous montrons quelques résultats de ces essais qui permettront de mieux 

discuter les propriétés magnéto-mécaniques étudiées dans le prochain chapitre. Nous reportons 

des ƌĠsultats suƌ l’ĠǀolutioŶ de la deŶsitĠ de fissuƌes eŶ foŶĐtioŶ de l’Ġpaisseuƌ, pouƌ des films 

de 10, 20, 50 et 100 nm. 

La figure 4.34 montre la multiplication des fissures pour chaque matériau en fonction de 

la déformation pour toutes les épaisseurs (10, 20, 50, 100 nm). Dans le cas des 3 matériaux, on 

observe que les densités linéiques de fissuƌes atteiŶtes ĐƌoisseŶt loƌsƋue l’Ġpaisseuƌ diŵiŶue. Ce 
résultat est en accord avec ceux obtenus précédemment, dans le cadre de la comparaison entre 

des films de 5 et 20 nm. 

 

 

 

Figure 4.34 : Evolution de la densité linéique de fissures avec la déformation pour les 3 matériaux à des épaisseurs 

de 10, 20, 50 et 100 nm. 
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appliƋuĠes allaŶt jusƋu’à ϰϬ %, aǀeĐ des Ġpaisseuƌs de filŵ de ϳϬϬ, ϯϰϬ, Ϯϳϱ, ϭϬϬ et ϲϬ Ŷŵ. Ils 
ont montré cette même variation. De plus, oŶ peut ǀoiƌ suƌ la figuƌe ϰ.ϯϱ, l’ĠǀolutioŶ de la 
densité surfacique des cloques pour chaque matériau pour des épaisseurs de 10, 20 et 50 nm en 

foŶĐtioŶ de la dĠfoƌŵatioŶ, ĐoŶfiƌŵaŶt les ƌĠsultats oďteŶus pƌĠĐĠdeŵŵeŶt. Nous Ŷ’aǀoŶs pas 
ƌepƌĠseŶtĠ la Đouƌďe pouƌ l’Ġpaisseuƌ de ϭϬϬ Ŷŵ, les ĐloƋues ĠtaŶt ďieŶ ŵoiŶs Ŷoŵďƌeuses Ƌue 
pour 50 nm. 

Enfin, la figure 4.36 montre les courbes de densité surfacique de cloques en fonction de 

la densité linéique de fissures. Même si le comptage des fissures en mode ex situ est plus 

complexe, à cause de la fermeture partielle ou totale de certaines, on retrouve globalement la 

présence de ces deux régimes distincts, à savoir la multiplication des fissures dans un premier 

temps, puis la délamination locales dans un deuxième temps. 

 

  

  

Figure 4.35 : Evolution de la densité surfacique de cloques en fonction de la déformation pour les 3 matériaux à des 

épaisseurs de 10, 20 et 50 nm. 
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Figure 4.36 : Densité de cloques en fonction de la densité de fissures pour le (a) Ni60Fe40, (b) Ni80Fe20, (c)  CoFeB  
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7. Etude annexe : vieillissement des fissures 
De manière un peu annexe, nous avoŶs suiǀi l’effet teŵpoƌel suƌ la fissuƌatioŶ peŶdaŶt 

une période de 5 mois et demi, à partir des échantillons suivis de manière in situ. La figure 4.37 

ŵoŶtƌe aiŶsi l’ĠǀolutioŶ de la pƌofoŶdeuƌ ŵoǇeŶŶe des fissuƌes daŶs le Đas du CoFeB, du 
Ni60Fe40 et du Ni80Fe20 en fonction du nombre de jour (j). Nous observons ici que la profondeur 

diminue très rapidement, voir même que les fissures se referment dans le cas de certaines 

zoŶes, foƌŵaŶt aiŶsi des ďouƌƌelets. La figuƌe ϰ.ϯϴ ŵoŶtƌe l’ĠǀolutioŶ d’uŶ pƌofil 1D sur 30 jours 

dans le cas des 3 matériaux, illustrant la fermeture progressive des fissures.  

  

Figure 4.37 : Evolution temporelle de la profondeur moyenne des fissures dans le cas du CoFeB (gauche), du Ni60Fe40 

(centre) et du Ni80Fe20 (droite) pour une épaisseur de 20 nm. 

 

Figure 4.38 : EvolutioŶ teŵpoƌelle de la pƌofoŶdeuƌ ŵoǇeŶŶe des fissuƌes ĐaƌaĐtĠƌisĠe paƌ l’ĠvolutioŶ des pƌofil ϭD 
dans le cas du CoFeB (gauche), du Ni60Fe40 (centre) et du Ni80Fe20 (droite) pour une épaisseur de 20 nm. 
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Principaux résultats en bref 

(i) Pour chaque matériau étudié (CoFeB, Ni80Fe20, Ni60Fe40), les essais in situ et ex situ 

ŵoŶtƌeŶt Ƌue la deŶsitĠ de fissuƌes est iŶǀeƌseŵeŶt pƌopoƌtioŶŶelle à l’Ġpaisseuƌ, à 
déformation macroscopique donnée. 

(ii) L’iŶitiatioŶ des fissuƌes daŶs le CoFeB est ƌetaƌdĠe pouƌ les Ġpaisseuƌs les plus gƌaŶde 
(50 nm et 100 nm). 

(iii) A paƌtiƌ d’uŶe dĠfoƌŵatioŶ de ϳ-8%, la densité de fissures a généralement atteint la 

saturation. Démarre alors un nouveau régime caractérisé par le décollement localisé 

des filŵs et l’appƌofoŶdisseŵeŶt des fissuƌes au delà de l’iŶteƌfaĐe filŵ/suďstƌat. 
(iv) Les deux régimes « fissuration » et « décollement » se sont produits distinctement 

ou presque dans la majorité des cas. 

(v) Le suivi individuel des cloques ŵoŶtƌe Ƌue la ŵesuƌe de l’ĠŶeƌgie d’adhĠsioŶ 
apparente par le modèle de Cordill, pour le système CoFeB (20 nm) était très 

dĠpeŶdaŶte de l’Ġtat de dĠfoƌŵatioŶ ŵaĐƌosĐopiƋue du sǇstğŵe. 
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Chapitre 5 

 

Etude des propriétés 

magnéto-mécaniques des films 
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Ce Đhapitƌe est ĐoŶsaĐƌĠ à la pƌĠseŶtatioŶ de l’ĠǀolutioŶ des pƌopƌiĠtĠs ŵagŶĠtiƋues de 
nos films minces lorsque ceux-ci sont soumis à de grandes déformations. Avant de présenter les 

ƌĠsultats oďteŶus daŶs Đe Đadƌe, Ŷous alloŶs tout d’aďoƌd dĠteƌŵiŶeƌ les caractéristiques 

magnétiques de base de ces matériaux obtenus en réalisant des mesures de résonance 

feƌƌoŵagŶĠtiƋue eŶ l’aďseŶĐe de dĠfoƌŵatioŶ puis eŶ pƌĠseŶĐe de petites dĠfoƌŵatioŶs 
(déformations maximale de 0,1%).  

 

1. Caractérisation magnétique de base 

Dans cette sous-section, nous présentons la caractérisation standard par résonance 

feƌƌoŵagŶĠtiƋue des filŵs ŵiŶĐes, Đ’est à diƌe eŶ l’aďseŶĐe de dĠfoƌŵatioŶs. DaŶs Đes 
conditions, nous sommes capable de déterminer certains paramètres magnétiques (statiques) 

Ƌui Ŷous seƌoŶt utile loƌsƋue Ŷous disĐuteƌoŶs des ƌĠsultats oďteŶus apƌğs l’appliĐatioŶ de 
gƌaŶdes dĠfoƌŵatioŶs. EŶ l’aďseŶĐe de dĠfoƌŵatioŶ, la fƌĠƋueŶĐe du ŵode uŶifoƌŵe 
(précession uniforme et en phase des moments magnétiques au sein  du film) ne dépend a 

priori Ƌue du faĐteuƌ gǇƌoŵagŶĠtiƋue, de l’aiŵaŶtatioŶ à satuƌatioŶ ;Ms) et de la présence 

ĠǀeŶtuelle d’aŶisotƌopie ŵagŶĠtiƋue ;plaŶaiƌe ou hoƌs-plaŶͿ. La pƌĠseŶĐe d’aŶisotƌopie plaŶaiƌe 
est assez facilement détectable en réalisant des mesures du champ de résonance dans le plan 

des filŵs [ϭ,Ϯ]. NĠaŶŵoiŶs, la pƌĠseŶĐe d’aŶisotƌopie hoƌs-plan est plus complexe à détecter et 

ŶĠĐessite la dĠteƌŵiŶatioŶ de l’aiŵaŶtatioŶ à satuƌatioŶ paƌ uŶe autƌe teĐhŶiƋue ;Đoŵŵe la 
magnétométrie à échantillon vibrant) [3]. En effet, il est presque impossible de discriminer un 

Đhaŵp d’aŶisotƌopie aŶisotƌopie hoƌs-plaŶ d’oƌdƌe Ϯ ;     ) du champ démagnétisant issu de la 

géométrie du film mince (           ) car le champ de résonance dépend de             . Ce dernier terme est souvent appelé aimantation effective                   [2]. 

Nous aǀoŶs ǀĠƌifiĠ Ƌue les filŵs ŵiŶĐes Ƌue Ŷous aǀoŶs ĠtudiĠs Ŷe pƌĠseŶte pas d’aŶisotƌopie 
hors-plaŶ. Paƌ souĐis de ďƌiğǀetĠ, Ŷous diƌoŶs Ƌue l’aiŵaŶtation à saturation a été déterminée 

par résonance magnétique même si cela est plus complexe.  

La caractérisation « standard » de films minces par résonance magnétique commence 

souvent par la mesure de la dépendance angulaire du champ de résonance afin de vérifier la 

pƌĠseŶĐe d’aŶisotƌopies plaŶaiƌes et leuƌs oƌdƌes [Ϯ]. A Đet Ġgaƌd, la figuƌe ϱ.ϭ pƌĠseŶte les 
dépendances angulaires du champ de résonnance Hres de trois films minces (CoFeB, Ni60Fe40 et 

Ni80Fe20Ϳ de ϮϬ Ŷŵ d’Ġpaisseuƌ ŵesuƌĠes à ϴ GHz. La différence dans la valeur moyenne du 

Đhaŵp de ƌĠsoŶaŶĐe pouƌ les tƌois ŵatĠƌiauǆ est siŵpleŵeŶt due à la diffĠƌeŶĐe d’aiŵaŶtatioŶ 
à satuƌatioŶ Đoŵŵe le ŵoŶtƌe le taďleau ϱ.ϭ. EŶ outƌe, oŶ oďseƌǀe ĐlaiƌeŵeŶt la pƌĠseŶĐe d’uŶe 
aŶisotƌopie uŶiaǆiale ;d’oƌdƌe 2) pour les trois matériaux. Il est important de noter que tous les 

films minces étudiés durant cette thèse sont soit amorphes (CoFeB), soit polycristallins non 

texturés (Ni60Fe40 et Ni80Fe20). Dans ces conditions, aucune anisotropie magnétocristalline n'est 

attendue sur le plan macroscopique. Gueye et al. [4] ont montré que cette anisotropie uniaxiale 

est due à la lĠgğƌe Đouƌďuƌe de l’eŶseŵďle filŵ/suďstƌat. OŶ ǀoit d’ailleuƌs Ƌue Đette aŶisotƌopie 
est d’autaŶt plus faiďle Ƌue le ĐoeffiĐieŶt de ŵagŶĠtostƌiction est faible (nous donnons ces 

valeurs dans la section suivante). Par la suite, nous analysons les mesures de résonance en 

utilisaŶt uŶ Đhaŵp d’aŶisotƌopie uŶiaǆial ad hoc (  ) caractérisée par la constante    telle que          5.  

 

                                                             
5
 Il est important de noter que ce chaŵp d’aŶisotƌopie Ŷ’est pas uŶ ǀƌai ǀeĐteuƌ. NĠaŶŵoiŶs, daŶs la ĐoŵŵuŶautĠ 

de la ƌĠsoŶaŶĐe ŵagŶĠtiƋue, il est d’usage d’iŶtƌoduiƌe Đe geŶƌe de Đhaŵp de ǀeĐteuƌ.  
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Tableau 5.1 : Valeuƌs du Đhaŵp d’aŶisotƌopie Hu, de l’aiŵaŶtatioŶ à satuƌatioŶ MS et du rapport gyromagnétique 

pour les films minces de 20 nm.  

 

La détermination quantitative de   ,   et    passe paƌ l’aŶalǇse de la dĠpeŶdaŶĐe aŶgulaiƌe 
du champ de résonance mais également par sa dépendance fréquentielle le long des axes faciles 

et difficiles qui correspondent aux minimum et maximum de Hres sur la figure 5.1-a). Ces 

dépendances fréquentielles du mode uniforme sont présentées sur la figure 5.1-b) pour les 

mêmes films minces pour un champ magnétique appliqué dans la direction facile (0° de la figure 

ϱ.ϭͿ. AiŶsi, la dĠteƌŵiŶatioŶ des paƌaŵğtƌes susŵeŶtioŶŶĠs passe paƌ l’ajusteŵeŶt de Ŷos 
courbes eǆpĠƌiŵeŶtales à l’aide d’uŶ ŵodğle thĠoƌiƋue. Les eǆpƌessioŶs thĠoƌiƋues de la 
dépendance angulaire du champ de résonance et de la dépendance fréquentielle sont obtenues 

en utilisant la formulation de Smith et Beljers [5] (voir chapitre 3). La dépendance en fréquence 

du mode uniforme est donnée par [4,6] :                                                         
Où    est l’aŶgle plaŶaiƌe Ƌue fait le Đhaŵp ŵagŶĠtiƋue aǀeĐ uŶ ĐôtĠ de l’ĠĐhaŶtilloŶ. La 

dépendance angulaire de Hres est obtenue en remplaçant H par Hres dans la relation ci-dessus. 

UŶe eǆpƌessioŶ eǆpliĐite Ŷ’est possiďle Ƌu’eŶ ĐoŶsidĠƌaŶt6
 que      , ce qui signifie que est 

l’aiŵaŶtatioŶ aligŶĠe le loŶg du Đhaŵp ŵagŶĠtiƋue appliƋuĠe, doŶĐ : 

                                                    

Les courbes en trait continu dans les figures 5.1-a) et 5.1-b) correspondent aux 

ajustements obtenus en utilisant les paramètres du tableau 5.1. Il est à noter que ces valeurs 

sont assez proches des valeurs de ces alliages à l’Ġtat ŵassif.  

EŶfiŶ, Ŷous aǀoŶs ĐoŶduit des ŵesuƌes siŵilaiƌes suƌ l’eŶseŵďle des filŵs ŵiŶĐes Ƌue 
nous avons élaborés (10, 50 et 100 nm). La figure 5.3 présente un exemple de dépendances 

angulaires obtenues sur des films mines de CoFeB de différentes épaisseurs (10, 20 et 50 nm). 

Les faibles variations de la valeur moyenne de ce champ de résonance sont attribuées à une 

ǀaƌiatioŶ possiďle de l’aiŵaŶtatioŶ à satuƌatioŶ [Ϯ]. Les ǀaƌiatioŶs de la ǀaleuƌ du Đhaŵp 
d’aŶisotƌopie uŶiaǆial soŶt ƋuaŶt à elles attƌiďuĠes à uŶe Đouƌďuƌe diffĠƌeŶte de l’eŶseŵďle 
film/substrat qui dépend fortement de la manipulation subséquente des échantillons [4].  Les 

ǀaƌiatioŶs du Đhaŵp d’aŶisotƌopie    et de l’aiŵaŶtatioŶ à satuƌatioŶ    sont présentées sur la 

figure 5.3. Les lignes horizontales correspondent à la valeur moyenne de    et    , 

respectivement. 

 

 

                                                             
6
 Tous les ajusteŵeŶts pƌĠseŶtĠs daŶs Đe ŵaŶusĐƌit oŶt ĠtĠ ĐalĐulĠ saŶs faiƌe l’hǇpothğse       .  

Echantillon CoFeB Ni60Fe40 Ni80Fe20 

Hu (Oe)  85 63 7 

Ms (emu.cm-3)  1080 955 720 

γ.ͷͶ7/2  (GHz.Oe-1)  0,3 0,295 0,295 
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Figure 5.1 : a) Dépendance angulaire du champ de résonance de films minces (épaisseur de 20 nm) de CoFeB, 

Ni80Fe20 et Ni60Fe40. ďͿ DĠpeŶdaŶĐes fƌĠƋueŶtielles du ŵode uŶifoƌŵe le loŶg de l’aǆe faĐile pouƌ les filŵs ŵiŶĐes ;ϮϬ 
nm) de CoFeB, Ni80Fe20 et Ni60Fe40. Les données expérimentales sont représentées par des sphères, les courbes en 

ligne continue correspondent aux ajusteŵeŶts oďteŶus à l’aide des eǆpƌessioŶs pƌĠseŶtĠes daŶs le teǆte et des 
valeurs présentées dans le tableau 5.1. 

 

Figure 5.2 : Dépendance angulaire du champ de résonance de films minces de CoFeB de différentes épaisseurs. Les 

données expérimentales sont représentées par des ronds, les courbes en ligne continue correspondent aux 

ajusteŵeŶts oďteŶus à l’aide des eǆpƌessioŶs pƌĠseŶtĠes daŶs le teǆte. 

 

Figure 5.3 : VaƌiatioŶ du Đhaŵp d’aŶisotƌopie uŶiaǆial    ;aͿ et de l’aiŵaŶtatioŶ à satuƌatioŶ    (b) en fonction de 

l’Ġpaisseuƌ des filŵs ŵiŶĐes pouƌ les tƌois ŵatĠƌiauǆ. Les tƌaits ĐoŶtiŶus ĐoƌƌespoŶdeŶt auǆ valeuƌs ŵoǇeŶŶes de    

et   . 
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Figure 5.4 : Evolution de la largeur de raie (           ) et du coefficient de Gilbert apparent (    -b)) en fonction 

de l’Ġpaisseuƌ des filŵs ŵiŶĐes des tƌois ŵatĠƌiauǆ diffĠƌeŶts.  

FiŶaleŵeŶt, il est ĠgaleŵeŶt possiďle de ƌepƌĠseŶteƌ l’ĠǀolutioŶ de la laƌgeuƌ de ƌaie ;piĐ 
à pic,     ) du mode uniforme des différents films. Ces évolutions donnent accès aux valeurs 

des aŵoƌtisseŵeŶts de Gilďeƌt [Ϯ]. L’aŵoƌtisseŵeŶt de Gilďeƌt est ĐaƌaĐtĠƌisĠ paƌ uŶ ĐoeffiĐieŶt 
adimensionnel    [ϳ] ;ǀoiƌ Đhapitƌe ϯͿ Ƌui d’uŶ poiŶt de ǀue teĐhŶologiƋue est très important car 

il limite par exemple le retournement des moments magnétiques et in fine la ǀitesse d’ĠĐƌituƌe 
des disques durs magnétiques [8]. La figure 5.4-aͿ pƌĠseŶte l’ĠǀolutioŶ de la laƌgeuƌ de ƌaie 
ŵoǇeŶŶe eŶ foŶĐtioŶ de l’Ġpaisseuƌ pouƌ les trois matériaux étudiés. Ces largeurs de raies 

ŵoǇeŶŶes oŶt ĠtĠ eǆtƌaites à paƌtiƌ des speĐtƌes oďteŶus eŶ fiǆaŶt la fƌĠƋueŶĐe d’eǆĐitatioŶ à ϴ 
GHz (        ).  La relation entre ces largeurs et le coefficient de Gilbert est donnée par [9-10] :                  . Cette ƌelatioŶ Ŷ’est ǀalaďle Ƌue loƌsƋue l’aiŵaŶtatioŶ est aligŶĠe le loŶg 

du champ appliqué (ce qui est le cas à peu près le cas pour nos expériences). Dans cette 

relation,      correspond aux contributions dites extrinsèques [2, 11-12] (comme les variations 

spatiales de l’aiŵaŶtatioŶ, de l’aŶisotƌopie, de l’ĠĐhaŶge ou eŶĐoƌe du diffusioŶ à deuǆ 
magnons) qui peuvent également dépendre de la fréquence [13]

7
. En réalisant des mesures de 

résonance ferromagnétique sous différentes géométries, il est possible de discriminer les 

diffĠƌeŶtes ĐoŶtƌiďutioŶs eǆtƌiŶsğƋues. Cela Ŷ’est pas le ďut de la pƌĠseŶte thğse [ϭϮ]. AiŶsi, paƌ 
soucis de brièveté, nous définissons à partir de maintenant un coefficient de Gilbert apparent      . Nous avons donc calculé ces coefficients      pour chacun des films et avons représenté 

leuƌs ĠǀolutioŶs eŶ foŶĐtioŶ de l’Ġpaisseuƌ des filŵs soŶdĠs ;ǀoiƌ figuƌe ϱ.ϰ-b)). On remarque 

Ƌue Đes ĐoeffiĐieŶts soŶt à peu pƌğs ĐoŶstaŶts eŶ foŶĐtioŶ de l’Ġpaisseuƌ. Leuƌs lĠgères 

ĠǀolutioŶs eŶ foŶĐtioŶ de l’Ġpaisseuƌ soŶt dues auǆ lĠgğƌes ǀaƌiatioŶs de l’aŶisotƌopie uŶaǆiale 
et de l’aiŵaŶtatioŶ à satuƌatioŶ ;ǀoiƌ figuƌes ϱ.ϯ-a et 5.3-b)). Le matériau qui possède les      

les plus faibles est le Ni80Fe20 (        ), cela est ĐoŶŶu et Đ’est eŶ paƌtie Đe Ƌui a fait le 
succès de ce matériau dans différentes applications [14-16]. Pour le CoFeB, on trouve              et d’eŶǀiƌoŶ         pour le Ni60Fe40.  Nous verrons par la suite que ces 

ĐoeffiĐieŶts soŶt foƌteŵeŶt iŶflueŶĐĠs paƌ l’appliĐatioŶ de gƌaŶdes dĠfoƌŵatioŶs.  

 

                                                             
7
 Nous avons vérifié que les différents films étudiés durant cette thèse ne possédaient pas de contributions 

extrinsèques dépendantes de la fréquence. 
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La figure 5.6 présente des spectres de résonance typique des films minces de 20 nm des 

trois matériaux utilisés durant cette thèse (CoFeB, Ni60Fe40 et Ni80Fe20) en absence de tension (0 

V) et eŶ pƌĠseŶĐe d’uŶe teŶsioŶ appliƋuĠe ;ϭϬϬ VͿ oďteŶus daŶs les ŵġŵes ĐoŶditioŶs : 

fƌĠƋueŶĐe de ϴ GHz et Đhaŵp ŵagŶĠtiƋue appliƋuĠ peƌpeŶdiĐulaiƌeŵeŶt à l’aĐtioŶŶeuƌ. OŶ 
Ŷote ĐlaiƌeŵeŶt uŶ dĠĐalage eŶ ĠŶeƌgie des speĐtƌes loƌsƋu’uŶe teŶsioŶ ĠleĐtƌiƋue est 
appliquée. Ce décalage est plus ou moins important selon les matériaux, on observe un 

dĠĐalage d’eŶǀiƌoŶ ϭϱϬ Oe pouƌ le CoFeB, ϭϬϬ Oe pouƌ le Ni60Fe40 et 5 Oe pour le Ni80Fe20. Nous 

allons voir que la faible valeur pour le Ni80Fe20 est due à son coefficient de magnétostriction 

quasi-négligeable. On définit alors ce décalage du champ de résonnance  (        ) comme :                         . Ce dĠĐalage est ŶĠgatif pouƌ l’eŶseŵďle des filŵs ŵiŶĐes 
étudiés et constitue déjà un premier résultat. En effet, on peut déduire de cela que le coefficient 

de magnétostriction ʄ est positif. EŶ effet, l’ĠŶeƌgie ŵagŶĠtoĠlastiƋue pouƌ uŶ filŵ ŵiŶĐe 
souŵis à uŶe ĐoŶtƌaiŶte Ƌue l’oŶ ǀa supposeƌ iĐi uŶiaǆiale s’ĠĐƌit:                     où    est le ĐosiŶus diƌeĐteuƌ de l’aiŵaŶtatioŶ [ϮϬ]. AiŶsi, uŶ Đhaŵp ŵagŶĠtoĠlastiƋue                      peut être introduit. Pour des valeurs ʄ et σxx positives, ce champ est aligné le long de 

l’aǆe x. Cela induit une direction de facile aimantation le long de x. Cela induit in fine la 

diminution de Hres lorsque le champ est appliqué le long de x (     ) et une augmentation 

Hres lorsque le champ est appliqué le long de y (       Ϳ Đoŵŵe oŶ l’oďseƌǀe 
expérimentalement.  

 

Figure 5.7 : Décalage du champ de ƌĠsoŶaŶĐe ɷHres en fonction de la tension appliquée pour les films minces (20 nm) 

de CoFeB, Ni60Fe40 et Ni80Fe20. Les tƌaits ĐoŶtiŶus ĐoƌƌespoŶdeŶt auǆ ajusteŵeŶts oďteŶus à l’aide des ĠƋuatioŶs 
présentés dans le texte et en utilisant les valeurs présentées dans les tableaux 5.1 et 5.2. 

 

La détermination quantitative de ʄ est possiďle eŶ ajustaŶt l’ĠǀolutioŶ de       en 

fonction de la tension appliquée. Cette évolution est présentée en figure 5.7 pour trois films 

ŵiŶĐes de ϮϬ Ŷŵ d’Ġpaisseuƌ et de ĐoŵpostioŶs diffĠƌeŶtes.  L’ajusteŵeŶt de Đes Đouƌďes ;tƌaits 
ĐoŶtiŶusͿ a ĠtĠ possiďle eŶ iŶtƌoduisaŶt la foƌŵe Đoŵplğte de l’ĠŶeƌgie dans la formulation de 

Smith et Beljers (                                      ) et en utilisant la loi de Hooke 

isotrope pour relier les composantes du tenseur des contraintes                 aux 

composantes de celui des déformations                 . Les valeurs des modules de Young et 

des coefficients de Poisson utilisés sont données dans le tableau 5.2. Dans ces conditions, le 

champ de résonnance est donné par l’eǆpƌessioŶ : 
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Où                               et                                   

Dans cette expression, le seul paramètre inconnu est le coefficient de magnétostriction ʄ 

Ƌue l’oŶ peut dĠteƌŵiŶeƌ eŶ ajustaŶt les doŶŶĠes eǆpĠƌiŵeŶtales à Đe ŵodğle. Les ǀaleuƌs 
trouvées pour les différents matériaux sont présentées dans le tableau 5.2. Nous Ŷ’aǀoŶs pas 
ƌĠalisĠ de ŵesuƌes pouƌ l’eŶseŵďle des Ġpaisseuƌs. EŶ effet, GueǇe et al. [21] ont montré que 

Đe ĐoeffiĐieŶt Ŷ’Ġǀoluait pas pouƌ Đette gaŵŵe d’Ġpaisseuƌ ;ϭϬ-100 nm). On peut noter la bonne 

qualité des films minces de Ni80Fe20 pour lesquels on trouve une magnétostriction quasi-nulle 

(0,75 ppm). Par ailleurs, nous avons vérifié sur quelques autres échantillons que ces coefficients 

de ŵagŶĠtostƌiĐtioŶ Ŷ’ĠǀoluaieŶt pƌesƋue pas pouƌ Đette gaŵŵe d’Ġpaisseuƌ. Cela ƌejoiŶt les 
conclusions de Gueye et al. [21] qui ont montré que le coefficient de magnétostriction de films 

minces de CoFeB de différentes épaisseurs (10, 20 et 250 nm) était constant. 

 

 

 

 

 Tableau 5.2: Valeurs des modules de Young Ef, des coefficients de Poisson ʆf et des coefficients de magnétostriction 

ʄ pouƌ les tƌois tǇpes de filŵs ŵiŶĐes. Les paƌaŵğtƌes des ŵodules de YouŶg et des ĐoeffiĐieŶts de PoissoŶ soŶt issus 
des références [21-24] 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Echantillon CoFeB Ni60Fe40 Ni80Fe20 

Ef (GPa) 160 205 180 

νf 0,3 0,33 0,31 

λ (x10-6) 23 12 0,75 
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3. Comportement magnétique en grandes 

déformations 

Nous alloŶs à pƌĠseŶt aŶalǇseƌ l’iŶflueŶĐe de gƌaŶdes dĠfoƌŵatioŶs suƌ les pƌopƌiĠtĠs 
magnétiques de nos films minces. Il est important de noter que les mesures de résonance 

ŵagŶĠtiƋue Ŷ’oŶt pas ĠtĠ ƌĠalisĠes de ŵaŶiğƌe ex situ. Cela est dû à l’eŶĐoŵďƌeŵeŶt 

gĠoŵĠtƌiƋue, il est eŶ effet iŵpossiďle d’iŶĐoƌpoƌeƌ la ŵaĐhiŶe de tƌaĐtioŶ au seiŶ de l’eŶtƌefeƌ 
de l’ĠleĐtƌoaiŵaŶt dispoŶiďle au laďoƌatoiƌe. Toutefois, ĠtaŶt doŶŶĠ Ƌue Ŷous soŶdoŶs des 
phénomènes irréversibles, nous avons analysé des échantillons ex situ déformés au préalable à 

plusieurs niveaux de déformation. Nous avons ainsi réalisé plusieurs éprouvettes de même taille 

et avons minimisé le temps entre la déformation appliquée et les mesures de 

résonance (quelques minutes) pour minimiser les phénomènes de fermeture des fissures post 

essais. Les mesures de résonance réalisées sont essentiellement des mesures de dépendances 

aŶgulaiƌes du Đhaŵp de ƌĠsoŶaŶĐe afiŶ de suiǀƌe l’ĠǀolutioŶ des aŶisotƌopies ŵagŶĠtiƋues 
planaires, on sait en effet que                     [25]. La fƌĠƋueŶĐe d’eǆĐitatioŶ est fiǆĠe à ϴ 
GHz tout au long de cette section. Nous commençons par les films minces de CoFeB qui 

présentent les fissures les plus droites au vu de nos observations montrées au chapitre 4. La 

figure 5.8 montre un schéma représentaŶt uŶe Ġpƌouǀette et l’aŶgle Ƌue fait le Đhaŵp 
ŵagŶĠtiƋue aǀeĐ l’aǆe de tƌaĐtioŶ ĐaƌaĐtĠƌisĠ paƌ uŶ aŶgle   .  

Nous avons représenté des spectres de résonance ferromagnétique de films minces de 

CoFeB de ϮϬ Ŷŵ d’Ġpaisseuƌ tǇpiƋues suƌ la figuƌe ϱ.ϵ. Ces spectres ont été obtenus en 

appliquant un champ magnétique transversalement à la traction préalablement appliquée. Il est 

ƌeŵaƌƋuaďle de Ŷoteƌ Ƌue ŵġŵe apƌğs l’appliĐatioŶ de gƌaŶdes dĠfoƌŵatioŶs ;jusƋu’à ϮϬ%Ϳ, le 
signal est à peine dégradé. En effet, bien que les spectres aient été normalisés, on se rend 

Đoŵpte d’uŶe tƌğs lĠgğƌe diŵiŶutioŶ du ƌappoƌt sigŶal suƌ ďƌuit au delà de ϴ-9% de 

déformations (les spectres ont tous été enregistrés dans les mêmes conditions). Cette qualité 

préservée des spectres est en soit un premier résultat. Par ailleurs, on se rend compte que le 

Đhaŵp de ƌĠsoŶaŶĐe Ġǀolue foƌteŵeŶt d’uŶ speĐtƌe à l’autƌe. Cela est dû à la ǀaƌiatioŶ de 
l’aŶisotƌopie plaŶaiƌe des filŵs.  

Ainsi, la figure 5.10 présente ainsi les dépendances angulaires du champ de résonnance pour 

diffĠƌeŶtes dĠfoƌŵatioŶs appliƋuĠes à uŶ filŵ ŵiŶĐe de CoFeB de ϮϬ Ŷŵ d’Ġpaisseuƌ. DaŶs Đes 
dépendances angulaires, la traction est appliquée à     90° (axe y de la figure 5.8). En 

l’aďseŶĐe de dĠfoƌŵatioŶ ;Ϭ%Ϳ, l’aǆe de faĐile aimantation (direction pour laquelle Hres est 

minimum) se trouve à     0° (axe x de la figure 5.8). A partir de 3% de déformation, on note 

Ƌue la ǀaleuƌ gloďale de l’aŶisotƌopie ;    90 Oe) ne varie pas mais que son axe varie 

légèrement de quelques degƌĠs. Puis, au delà de ϲ% de dĠfoƌŵatioŶs, l’aǆe de faĐile 
aimantation se retrouve le long de la traction appliquée. Nous avons utilisé un code couleur 

ƌouge/ďleue afiŶ d’illustƌeƌ Đe ďasĐuleŵeŶt de diƌeĐtioŶ de l’aǆe de faĐile aiŵaŶtatioŶ. A paƌtiƌ 
de 1ϭ% de dĠfoƌŵatioŶ, l’aǆe de faĐile aiŵaŶtatioŶ ƌepasse à     0°. Par ailleurs, en plus du 

basculement de cet axe de facile aimantation de 0° à 90° puis de nouveau à 0°, on note que la 

ǀaleuƌ du Đhaŵp d’aŶisotƌopie ǀaƌie ĠgaleŵeŶt.  
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Figure 5.10 : Dépendances angulaire  du champ de résonance Hres obtenues sur un film de CoFeB de 20 nm à 

différents états de déformations. Les pourcentages de déformations sont indiqués dans chaque graphe. Le code 

Đouleuƌ ďleu/ƌouge ĐoƌƌespoŶd peƌŵet de visualiseƌ le ďasĐuleŵeŶt de la diƌeĐtioŶ de l’aǆe de faĐile aiŵantation. 

Les traits continus correspondent aux ajustements des données expérimentales calculés   

 

La figuƌe ϱ.ϭϭ ƌepƌĠseŶte la ǀaƌiatioŶ du Đhaŵp d’aŶisotƌopie uŶiaǆiale eŶ foŶĐtioŶ de la 
déformation imposée. Nous avons utilisé la convention suivante pour le signe de ce champ    : 

il est positif loƌsƋue l’aǆe de faĐile aiŵaŶtatioŶ est le loŶg de tƌaĐtioŶ et il est ŶĠgatif loƌsƋue Đet 
axe est à 90° de la traction. Cette courbe illustre les résultats issus des dépendances angulaires 

du champ de résonance. On voit clairement que     est initialement négatif, puis positif entre 

5% et 10% de déformation puis de nouveau négatif au delà de 11% de déformation.  
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AfiŶ d’eǆpliƋueƌ Đe ĐoŵpoƌteŵeŶt Đoŵpleǆe de    avec la déformation, une première 

hypothèse pourrait ġtƌe l’effet d’uŶe aŶisotƌopie de foƌŵe liĠe au ĐaƌaĐtğƌe paƌallğle des 
fissuƌes eŶtƌe elles. EŶ effet, si l’oŶ ǀoit Đet eŶseŵďle de fƌagŵeŶts Đoŵŵe uŶ ƌĠseau ϭD de 
nanostructures (nanolignes orientées selon x), cela pourrait expliquer le revirement de     vers 

les ǀaleuƌs ŶĠgatiǀes [ϲ]. CepeŶdaŶt, le Đhapitƌe ϰ Ŷous ŵoŶtƌe Ƌue l’appaƌitioŶ des fissuƌes a 
lieu à moins de 2% de déformation et la saturation de la largeur des fragments est obtenue à 6% 

de déformation, valeurs pour laquelle    est encore positif, ce qui tend à invalider cette 

hǇpothğse. De plus uŶ ĐalĐul ĠlĠŵeŶtaiƌe de ŵagŶĠtostatiƋue [ϲ] ŵoŶtƌe Ƌu’uŶ Đhaŵp 
d’aŶisotƌopie de Đe tǇpe est ŶoŶ ŶĠgligeaďle pouƌ des diŵeŶsioŶs latĠƌales plus faiďles Ƌue 
celles de nos fragments (plutôt une centaine de nanomètres alors que nos fragments ont une 

laƌgeuƌ d’eŶǀiƌoŶ Ϯ ʅŵͿ. EŶ outƌe, les tƌaits ĐoŶtiŶus suƌ la figuƌe ϱ.ϭϬ oŶt ĠtĠ oďteŶus eŶ 
utilisaŶt l’eǆpƌessioŶ du Đhaŵp de ƌĠsoŶaŶĐe oďteŶue eŶ utilisaŶt la foƌŵulatioŶ de “ŵith-

Beljers. Il est important de noter que nous avons uniquement ajusté la valeur de   . Nous avons 

ainsi utilisé les valeurs de    et de    de l’Ġtat ŶoŶ dĠfoƌŵĠ. Nous pouǀoŶs ǀoiƌ Ƌue les 
ajustements collent assez bien aux résultats expérimentaux. Cela permet ainsi de conclure que 

la ǀaleuƌ de l’aiŵaŶtatioŶ à satuƌatioŶ Ŷ’est pas affeĐtĠe paƌ Đes gƌaŶdes dĠfoƌŵatioŶs. DaŶs 
ces conditions, nous Ŷ’aǀoŶs pas de ƌaisoŶ de peŶseƌ ŶoŶ plus Ƌue le ĐoeffiĐieŶt de 
ŵagŶĠtostƌiĐtioŶ Ġǀolue foƌteŵeŶt ou Ƌu’il Ŷe ĐhaŶge de sigŶe.  

Nous devons trouver une meilleure corrélation avec les résultats obtenus au chapitre 4. En 

l’oĐĐuƌƌeŶĐe, Ŷous aǀoŶs ŵis eŶ Ġǀidence la présence de 3 régimes distincts pour ces films de 

CoFeB : (i) domaine élastique, (ii) multiplication des fissures, (iii) décollements à densité de 

fissures fixe. La figure 5.11 présente à quelles gammes de déformations correspondent ces 

régimes. Nous ŵoŶtƌoŶs ĠgaleŵeŶt uŶe iŵage AFM ;ϮϬ×ϮϬ ʅŵ2
) typique de chacune de ces 

régions.  

Nous allons discuter des mesures de   , eŶ Ŷous ďasaŶt suƌ l’Ġtat de ĐoŶtƌaiŶte plaŶaiƌe 
induit par chaque essai de traction. En effet, Gueye et al. [25] ont montré que la contribution 

ŵagŶĠtoĠlastiƋue au Đhaŵp d’aŶisotƌopie    pouǀait s’ĠĐƌiƌe siŵpleŵeŶt eŶ foŶĐtioŶ des 
contraintes planaires :                   

 Rappelons que ces mesures ont été effectuées de manière ex situ. Ainsi, toute contribution 

magnétoĠlastiƋue au Đhaŵp d’aŶisotƌopie    Ŷe peut ġtƌe due Ƌu’à des ĐoŶtƌaiŶtes ƌĠsiduelles 
gĠŶĠƌĠes loƌs de l’essai de tƌaĐtioŶ puis loƌs de la dĠĐhaƌge ĠlastiƋue du suďstƌat. 
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AfiŶ de ĐoŶfiƌŵeƌ Ŷos oďseƌǀatioŶs suƌ Đes filŵs ŵiŶĐes de CoFeB de ϮϬ Ŷŵ d’Ġpaisseuƌ, 
nous avons réalisé des essais de traction suivis de mesures de résonance magnétique sur les 

autres films de CoFeB (10, 50 et 100 nm) à notre disposition. Par ailleurs, nous avons également 

ĐoŶduit des ŵesuƌes suƌ uŶe Ŷouǀelle sĠƌie de filŵs ŵiŶĐes de ϮϬ Ŷŵ issu d’uŶ Ŷouǀeau dĠpôt 
par pulvérisation magnétron réalisé un an après. Les résultats issus des mesures de 

dépendances angulaires (à 8 GHz) sont présentés dans la figure 5.13.  

Dans cette figure, les traits verticaux noirs pointillés délimitent les trois régimes que 

nous avons identifié grâce aux observations AFM in situ parfois combinées aux mesures de 

résistivité in situ présentées dans le chapitre 4. Il est tout de suite intéressant de noter que le 

régime « fissures en présence de décollements » démarre à peu près pour la même déformation 

( ϵ%Ϳ aloƌs Ƌue l’iŶitiatioŶ des fissuƌes est tƌğs dĠpeŶdaŶte de l’Ġpaisseuƌ du filŵ soŶdĠ. Cette 
initiation démarre ainsi à  2% pour les films de 10 et 20 nm, à  4% pour les films de 50 nm et  6% pour les films de 100 nm. En outre, les résultats obtenus avec la nouvelle série de films 

minces de 20 nm sont très similaires à ceux précédemment obtenus.   On a en effet à quelques 

Oe près les mêmes valeurs de    avec un changement de signe qui a lieu pour les mêmes 

ǀaleuƌs de dĠfoƌŵatioŶs. Cette siŵilitude de ĐoŵpoƌteŵeŶt suƌ deuǆ sĠƌies d’ĠĐhaŶtilloŶs 
ĠlaďoƌĠs à uŶ aŶ d’iŶteƌǀalle dĠŵoŶtƌe le ĐaƌaĐtğƌe ƌoďuste et ƌĠpĠtaďle de Ŷos eǆpĠƌiences. 

Concernant maintenant le premier changement de signe de      oŶ ƌeŵaƌƋue Ƌu’il est 
dĠpeŶdaŶt de l’Ġpaisseuƌ des filŵs soŶdĠs. EŶ effet, plus l’Ġpaisseuƌ est gƌaŶde, plus Đette 
inversion a lieu à grande déformation ; elle a lieu à  3-4% pour 10 nm ; à  5-6% pour 20 nm ; à  6-7% pour 50 nm et à  7-8% pour 100 nm. Cette inversion est fortement corrélée à 

l’appaƌitioŶ des pƌeŵiğƌes fissuƌes Ƌui est ĠgaleŵeŶt tƌğs dĠpeŶdaŶte de l’Ġpaisseuƌ Đoŵŵe 
Ŷous l’aǀoŶs ǀu au Đhapitƌe ϰ. Il eǆiste uŶe iŶeƌtie eŶtƌe l’appaƌitioŶ des fissuƌes et la pƌeŵiğƌe 
iŶǀeƌsioŶ de sigŶe pouƌ ĐhaƋue Ġpaisseuƌ, Đe Ƌui Ŷ’est pas ĠtoŶŶaŶt puisƋu’il faut saŶs doute 
atteiŶdƌe uŶe deŶsitĠ de fissuƌes suffisaŶte pouƌ gĠŶĠƌeƌ l’Ġtat de ĐoŶtƌaiŶtes ƌĠsiduelles 
nécessaire. 

A l’iŶǀeƌse, il est iŶtĠƌessaŶt de Ŷoteƌ Ƌue le seĐoŶd ĐhaŶgeŵeŶt de sigŶe a lieu à peu 
pƌğs pouƌ la ŵġŵe dĠfoƌŵatioŶ ƋuelƋue soit l’Ġpaisseuƌ des filŵs ŵiŶĐes Đe Ƌui est eŶĐoƌe uŶe 
fois bien corrélé à la délimitation entre les régimes « fissures » et « fissures en présence de 

décollements ». Enfin, concernant la valeur de   , on remarque que les valeurs minimales et 

maximales de    sont à peu près les mêmes (indépendamment des déformations auxquelles 

oŶt lieu les iŶǀeƌsioŶs de sigŶeͿ ƋuelƋue soit l’Ġpaisseur et donc la largeur des fragments. De 

plus Đes ǀaleuƌs de l’oƌdƌe de ϯϬϬ-400 Oe sont bien supérieures à celles attendues pour de 

l’ĠǀeŶtuelle aŶisotƌopie de foƌŵe, eǆĐluaŶt dĠfiŶitiǀeŵeŶt Đette deƌŶiğƌe hǇpothğse. 
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 Finalement, nous avons représenté les évolutioŶs des ĐoeffiĐieŶts d’aŵoƌtisseŵeŶt  
apparents (    Ϳ des filŵs ŵiŶĐes de ĐhaĐuŶ des ŵatĠƌiauǆ ĠtudiĠs. AfiŶ de Ŷe ǀoiƌ Ƌue l’effet 
des gƌaŶdes dĠfoƌŵatioŶs, Ŷous aǀoŶs soustƌait les ǀaleuƌs eŶ l’aďseŶĐe de dĠfoƌŵatioŶ ;Đelles 
de la figure 5.4-b)Ϳ, il s’agit doŶĐ d’ĠǀolutioŶs ƌelatiǀes aǀeĐ la dĠfoƌŵatioŶ appliƋuĠe. AiŶsi, les 
figures 5.16-a), 5.16-b) et 5.16-ĐͿ pƌĠseŶteŶt l’ĠǀolutioŶ de      en fonction de la déformation 

préalablement appliquée pour chacun des matériaux. La figure 5.16-d) permet de comparer 

l’ĠǀolutioŶ des      pouƌ les tƌois ŵatĠƌiauǆ ĠtudiĠs ;filŵs ŵiŶĐes de ϮϬ Ŷŵ d’ĠpaisseuƌͿ. Ce 
coefficient est la signature des hétérogénéités présentes au sein du film mince. Ainsi il va 

dĠpeŶdƌe de l’hĠtĠƌogĠŶĠitĠ de dĠfoƌŵatioŶ et seƌa exacerbé par la déformation moyenne. En 

teƌŵe de ŵagŶĠtisŵe, il s’agit de l’hĠtĠƌogĠŶĠitĠ de Hu eǆaĐeƌďĠe paƌ sa ǀaleuƌ ŵoǇeŶŶe. 

On note que ce coefficient présente une dépendance globalement croissante pour 

l’eŶseŵďle des ŵatĠƌiauǆ. Les dƌoites eŶ tƌaits pointillés sont là pour marquer cette tendance. 

Pour les films minces de Ni60Fe40 et CoFeB, oŶ ƌeŵaƌƋue Ƌue plus l’Ġpaisseuƌ est gƌaŶde et 
moins la pente de ces droites est importante. Ceci est cohérent avec les résultats précédents de 

cette thèse ; en effet, les films les plus minces présentent des densités de fissures et de 

décohésions les plus importantes. Celles-ci sont sources de grandes hétérogénéités. Rappelons 

Ƌue l’ĠǀolutioŶ de la ǀaleuƌ ŵoǇeŶŶe de    avec la déformation était assez faiblement 

dĠpeŶdaŶte de l’Ġpaisseuƌ, il s’agit doŶĐ ďieŶ d’uŶ effet puƌ d’hĠtĠƌogĠŶĠitĠ. En effet, si ces 

augŵeŶtatioŶs Ŷ’ĠtaieŶt dues Ƌu’à uŶe augŵeŶtatioŶ ;eŶ ǀaleuƌ aďsolueͿ du Đhaŵp 
d’aŶisotƌopie ŵoǇeŶ, les ǀaleuƌs fiŶales de      seraient toutes les mêmes à 20% de 

dĠfoƌŵatioŶ, Đe Ƌui Ŷ’est pas le Đas. EŶ supplĠŵeŶt, daŶs Đes ĠǀolutioŶs, oŶ Ŷote l’iŶflueŶĐe de 
la contribution de la valeur moyenne de   . EŶ effet, si l’oŶ ƌegaƌde de pƌğs à la Đouƌďe du 
CoFeB, on peut voir la signature de la région « fissures » Ƌue l’oŶ oďseƌǀait pouƌ    

(amollissement de      eŶtƌe Ϯ% et ϳ% Ƌue l’oŶ ǀoit paƌtiĐuliğƌeŵeŶt ďieŶ pouƌ les Ġpaisseuƌs 
10 nm et 20 nm).  

Pour les films de Ni80Fe20, oŶ ƌeŵaƌƋue Ƌue les gƌaŶdes dĠfoƌŵatioŶs Ŷ’oŶt Ƌue peu 
d’iŶflueŶĐes suƌ les ǀaleuƌs de     . Cela est assez ƌeŵaƌƋuaďle loƌsƋue l’oŶ ŵet Đes ƌĠsultats 
en relation aux multiples fissurations et décohésions présentes au sein de ces films. En effet, la 

faiďle ŵagŶĠtostƌiĐtioŶ ƌeŶd Đe ŵatĠƌiau peu seŶsiďle d’uŶ poiŶt de ǀue ŵagŶĠtiƋue auǆ 
hétérogénéités de déformation. Cette conclusion est mise en exergue par la figure 5.16-d) où 

l’oŶ ǀoit ĐlaiƌeŵeŶt le faiďle effet de Đes gƌaŶdes dĠfoƌŵatioŶs suƌ le Đoefficient      par 

rapport aux autres matériaux. 
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Figure 5.16: Evolution des coefficients de Gilbert apparents en fonction de la déformation préalablement appliquée 

de l’eŶseŵďle des filŵs ŵiŶĐes ĠtudiĠs duƌaŶt Đette thğse. Les gƌaphes aͿ, ďͿ et c) correspondent aux évolutions 

pour les films minces de Ni80Fe20, Ni60Fe40 et CoFeB, ƌespeĐtiveŵeŶt. Le gƌaphe dͿ peƌŵet de Đoŵpaƌeƌ l’ĠvolutioŶ de 
Đe ĐoeffiĐieŶt pouƌ les tƌois ŵatĠƌiauǆ ĠtudiĠs ;filŵs ŵiŶĐes de ϮϬ Ŷŵ d’ĠpaisseuƌͿ.     
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Principaux résultats en bref 

(i) Les propriétés magnétiques de bases et le coefficient de magnétostriction du CoFeB, 

Ni60Fe40 et  Ni80Fe20 (permalloy) ont été mesurés par résonnance ferromagnétique. 

(ii) Les effets mesurés ex situ des gƌaŶdes dĠfoƌŵatioŶs suƌ l’aŶisotropie magnétique 

oŶt peƌŵis d’ideŶtifieƌ les lieŶs aǀeĐ les ƌĠgiŵes « fissures » et « fissures + 

décollements » trouvés au chapitre 4. 

(iii) Le ĐoeffiĐieŶt d’aŵoƌtisseŵeŶt de Gilďeƌt dĠpeŶd de la dĠfoƌŵatioŶ ŵaĐƌosĐopiƋue 
appliquée, source elle-ŵġŵe d’hĠtĠƌogénéités de déformations importantes lors de 

la multifissuration et de la délamination. 

(iv) Dans le cas du Ni80Fe20 (permalloy) dont le coefficient de magnétostriction est quasi-

nul, les effets des grandes déformations sur le magnétisme sont très faibles malgré le 

nombre de discontinuités importantes au sein des films minces correspondant. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  



 112 

  



 113 

Bibliographie  

[1]  O. Yalçin, « Ferromagnetic resonance », inTech Open,pp.9–11 (2013) 

[2]  B. Heinrich and J. A. C. Bland, Eds., « Ultrathin Magnetic Structures », (Springer-Verlag, 

Berlin), vol. 2 (1994) 

[3]  F. Zighem, D. Faurie, M. Belmeguenai, N. Girodon-Boulandet, M. S. Gabor, P. Djemia, « Annealing 

effect on elastic, magnetic and magnetoelastic properties of CoFeB thin films on polymer 

substrate », Journal of Physics D: Applied Physics 50, 455002 (2017) 

[4]  M. Gueye, P. Lupo, F. Zighem, D. Faurie, M. Belmeguenai, A. O. Adeyeye, « Unambiguous 

magnetoelastic effect on residual anisotropy in thin films deposited on flexible substrates », 

Europhysics Letters 114, 17003 (2017) 

[5]  J. “ŵith aŶd H.G. Beljeƌs, ͞FeƌƌoŵagŶetiĐ ƌesoŶaŶĐe aďsoƌptioŶ iŶ BaFe12O19, a highly 

aŶisotƌopiĐ ĐƌǇstal͟, Philips ReseaƌĐh Repoƌts ϭϬ, ϭϭϯ ;ϭϵϱϱͿ 
[6]  F. Zighem, D. Faurie, M. Belmeguenai, A. Garcia-Sanchez, P. Lupo and A. O. Adeyeye, « Large area 

periodic ferromagnetic nanowires deposited onto a polymer substrate », Applied Physics Letters 

111, 052408 (2017) 

[7]  T. L. Gilďeƌt, ͞A LagƌaŶgiaŶ FoƌŵulatioŶ of the GǇƌoŵagŶetiĐ EƋuatioŶ of the MagŶetizatioŶ 
Field͟, PhǇsiĐal Reǀieǁ ϭϬϬ, ϭϮϯϰ ;ϭϵϱϱͿ. 

[8]  M. Ogoane, T. wakitani, S. Yakata, R. Yilgin, Y. Ando, A. Sakuma and T. Miyazaki, « Magnetic 

Damping in Ferromagnetic Thin Films », Japanese Journal of Applied Physics 45, 3880 (2006) 

[9]  H. Suhl, « Ferromagnetic resonance in nickel ferrite between one and two kilomegacycles », 

Physical Review 97, 555 (1955) 

[10]  Y. V. Goryunov, N. N. Garifyanov, G. G. Khaliullin, I. A. Garifullin, L.R. Tagirov, F. Schreiber, T. 

Miihge, and H. Zabel, « Magnetic anisotropies of sputtered Fe films on MgO substrates », 

Physical Review B 52, 13450 (1995) 

[11]  B. Heinrich, J. F. Cochran, and R. Hasegawa, « FMR linebroadening in metals due to two magnon 

scattering », Journal of Applied Physics 57, 3690 (1985) 

[12]  Kh. Zakeri, J. Lindner, R. Meckenstock, M. Farle, U. von Hörsten, H.Wende, W. Keune, J. Rocker, 

S. S. Kalarickal, K. Lenz, W. Kuch, K. Baberschke and Z. Frait, « Spin dynamics in ferromagnets: 

Gilbert damping and two-magnon scattering », Physical Review B 76, 104416 (2007) 

[13]  R. Arias and D. L. Mills, « Extrinsic contributions to the ferromagnetic resonance response of 

ultrathin films », Physical Review B 60, 7395 (1999) 

[14]  W. Kwiatkowski and S. Tumanski, « The permalloy magnetoresistive sensors-properties and 

applications », Journal of Physics E: Scientific Instruments 19, 502 (1986) 

[15]  J. Ben Youssef , N. Vukadinovic, M. Larbrune, « Thickness-dependent magnetic excitations in 

Permalloy films with nonuniform magnetization », Physical Review B 69, 174402 (2004) 

[16]  T. J. Silva C. S. Lee, T. M. Crawford and C. T. Rogers, « Inductive measurement of ultrafast 

magnetization dynamics in thin-film Permalloy », Journal of Applied Physics 89, 7849 (1999) 

[17]  M. Gueye, « Magnetic thin films on flexible substrates: magnetomechanical study by 

ferromagnetic resonance », thèse de doctorat, Université Paris 13 (2017) 

[18]  F. Zighem, A. El Bahoui, J. Moulin, D. Faurie, M. Belmeguenai, S. Mercone, H. Haddadi, « Micro-

strip ferromagnetic resonance study of strain-induced anisotropy in amorphous FeCuNbSiB film 

on flexible substrate », Journal of Applied Physics 116 (12), 123903 (2014) 

[19]  F. Zighem, M. Belmeguenai, D. Faurie, H. Haddadi and J. Moulin, « Combining ferromagnetic 

resonator and digital image correlation to study the strain induced resonance tunability in 

magnetoelectric heterostructures », Review of Scientific Instruments 85 (10), 103905 (2014) 

[20]  E. Du Trémolet de Lacheisserie, « Magnetostriction: Theory and Applications of 

Magnetoelasticity », Boca Raton, FL: CRC Press (1993) 

[21]  M. Gueye, F. Zighem, M. Belmeguenai, M. S. Gabor, C. Tiusan, D. Faurie, « Spectroscopic 

investigation of elastic and magnetoelastic properties of CoFeB thin films », Journal of Physics D: 

Applied Physics 49, 145003 (2016) 



 114 

[22]  Z. Tang, B. Wang, H. Yang, X. Xu, Y. Liu, D. Sun, L. Xia, Q. Zhan, B. Chen, M. Tang, Y. Zhou, J. Wang, 

R.-W. Li, « Magneto-mechanical coupling effect in amorphous Co40Fe40B20 films grown on 

flexible substrates », Applied Physics Letters, 105, 103504 (2014) 

[23]  H. Pan, V. L. Zhang, K. Di, M. H. Kuok, H. S. Lim, S. C. Ng, N. Singh and A. O. Adeyeye, « Phononic 

and magnonic dispersions of surface waves on a permalloy/BARC nanostructured array », 

Nanoscale Reserach Letters, 8, 115 (2013) 

[24]  H. M. Ledďetteƌ aŶd R. P. Reed, ͞ElastiĐ Pƌopeƌties of ŵetals aŶd alloǇs, I. IƌoŶ, NiĐkel, aŶd IƌoŶ-

NiĐkel AlloǇs͟, JouƌŶal of PhǇsiĐal aŶd Chemical Reference Data 2, 531 (1973) 

[25]  M. Gueye, F. Zighem, M. Belmeguenai, M. S. Gabor, C. Tiusan, D. Faurie, « Ferromagnetic 

resonance in thin films submitted to multiaxial stress state: application of the uniaxial equivalent 

stress concept and experimental validation », Journal of Physics D: Applied Physics 49, 265001 

(2016) 

[26]  “. FƌaŶk, U.A. HaŶdge, “. Olliges, R. “poleŶak, ͞The ƌelatioŶship ďetǁeeŶ thiŶ filŵ fƌagŵeŶtatioŶ 
and buckle formation: Synchrotron-based in situ studies and two-dimensioŶal stƌess aŶalǇsis͟, 
Acta Materiallia 57, 1442 (2009). 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

  



 115 

Chapitre 6 

 

Déformation de nanolignes de 

Ni80Fe20 et Ni60Fe40 – Effet sur 

les propriétés magnétiques 
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DaŶs Đe Đhapitƌe, Ŷous pƌĠseŶtoŶs l’Ġtude des pƌopƌiĠtĠs ŵĠĐaŶiƋue et 
magnétomécanique de réseaux de nanolignes de Ni60Fe40 et Ni80Fe20 de ϮϬ Ŷŵ d’Ġpaisseuƌ. 
Nous rappelons que ces échantillons ont été élaborés par lithographie interférentielle (voir 

Đhapitƌe ϮͿ [ϭ]. La laƌgeuƌ des ŶaŶoligŶes est Ġgale à eŶǀiƌoŶ ϰϬϬ Ŷŵ et l’ĠĐaƌteŵeŶt eŶtƌe 
celles-Đi est de ϮϬϬ Ŷŵ. Pouƌ des ƌaisoŶs d’eŶĐoŵďƌeŵeŶt gĠoŵĠtƌiƋue, il Ŷ’a ĠtĠ possiďle 
d’Ġlaďoƌeƌ des ƌĠseauǆ de ŶaŶoligŶes Ƌue daŶs la diƌeĐtioŶ paƌallğle à la loŶgueuƌ de 
l’Ġpƌouǀette. La figuƌe ϲ.ϭ pƌĠseŶte uŶe photogƌaphie et uŶe iŵage sǇŶthĠtiƋue des ƌĠseauǆ de 
nanolignes déposés sur un substrat Kapton® rectangulaire.  

 

 
 
Figure 6.1 : Photogƌaphie d’ĠĐhaŶtilloŶs de ŶaŶoligŶes suƌ Ġpƌouvettes dƌoites de KaptoŶ® 

 

Les réseaux de nanolignes correspondent aux zones colorées (vert, violette et jaune claire) 

au centre des éprouvettes rectangulaires. La surface de ces réseaux de nanolignes est de 25 

mm
2
, ce qui fait à peu près 8000 nanolignes par échantillon. La coloration de ces régions est due 

à la diffraction de la lumière du jour sur les réseaux de nanolignes. En effet, la périodicité 

(longueur d'onde spatiale) des réseaux (600 nm comme montré présenté dans le chapitre 2) est 

dans le spectre visible. Les différences de couleur entre les échantillons sont dues à leurs légères 

désorientations vis-à-vis de la lumière, ce phénomène étant très sensible à l'angle d'incidence 

[Ϯ]. BieŶ Ƌue Ŷ’ĠtaŶt pas uŶ ƌĠsultat eŶ soit, Đette ĐoloƌatioŶ est uŶ ŵoǇeŶ siŵple de ǀĠƌifieƌ 
Ƌue la ŶaŶostƌuĐtuƌatioŶ a ďieŶ ĠtĠ effeĐtuĠe suƌ l’eŶseŵďle de la ƌĠgioŶ. Nous ĐoŵŵeŶçoŶs Đe 
Đhapitƌe paƌ la pƌĠseŶtatioŶ d’iŵages AFM eŶƌegistƌĠes au Đouƌs d’uŶ essai de tƌaĐtioŶ uŶiaǆial 
le long de y (voir figure 6.1). 
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1. Essai de traction in situ 

1.1. Images AFM 

Le ĐheŵiŶ de ĐhaƌgeŵeŶt de l’essai effeĐtuĠ pouƌ uŶ ƌĠseau de ŶaŶoligŶes de Ni80Fe20 est 

présenté dans la figure 6.2 au travers de la courbe contrainte/déformation, pour lequel chaque 

ƌelaǆatioŶ ĐoƌƌespoŶd au teŵps de pƌise d’iŵage.  

 

Figure 6.2 : Couƌďe ĐoŶtƌaiŶte/dĠfoƌŵatioŶ oďteŶue paƌ la tƌaĐtioŶ d’uŶ ƌĠseau de ŶaŶoligŶes de Ni80Fe20 (20 nm). 

 

La figure 6.3 est présentée sur les quatre pages à partir de celle-ci. Sont représentées sur cette 

figuƌe, les iŵages AFM d’uŶ ƌĠseau de ŶaŶoligŶes de Ni80Fe20 soumis à des déformations allant 

de 0 à 20%. Nous avons enregistrés les images AFM tous les 1% de déformation. Par ailleurs, 

nous avons également enregistré des images AFM tous les 2%  déformation lors de la décharge 

;de ϮϬ% à ϭϬ%Ϳ. Les iŵages pƌĠseŶtĠes daŶs Đette figuƌe ϲ.ϯ soŶt ĐlassĠes daŶs l’oƌdƌe 
chronologique de leur enregistrement. 

 

  

 = 6%  = 7% 
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 = 8%  = 9% 

 = 10%  = 11% 

 = 12%  = 13% 
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Figure 6.3 : Iŵages AFM d’uŶ ƌĠseau de ŶaŶoligŶes de Ni80Fe20 après chaque déformation appliquée. Ces images 

sont pƌĠseŶtĠes daŶs l’oƌdƌe ĐhƌoŶologiƋue ;Đhaƌge jusƋue ϮϬ% puis dĠĐhaƌge jusƋue ϭϬ%Ϳ. Les points blancs sont 

dues à des poussières. 

 

 = 20%  = 18% 

 = 16%  = 14% 

 = 12%  = 10% 
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Les premières fissures appaƌaisseŶt à paƌtiƌ d’uŶe dĠfoƌŵatioŶ ĐƌitiƋue de ϳ%, Đelle-ci 

Ġtait d’eŶǀiƌoŶ Ϯ% pouƌ les filŵs ŵiŶĐes Ni80Fe20 de 20 nm. Tout comme dans le cas des films 

minces, ces fissures sont assez droites au sein des nanolignes où elles apparaissent. Néanmoins, 

contrairement au cas « films minces », Đes fissuƌes Ŷe tƌaǀeƌseŶt pas l’eŶseŵďle de l’ĠĐhaŶtilloŶ, 
elle se limite dans un premier temps à une seule nanoligne. Puis, en augmentant la 

déformation, de nouvelles fissures apparaissent, un peu comme dans le cas « film mince ». Les 

nouvelles fissures apparaissent non loin des premières, ce phénomène se voit bien à partir de 9-

10% de déformation. Ainsi, quand les fissures étaient réparties de manière plus ou moins 

uniforme au sein des films minces, elles sont ici regroupées par paquet. Ces fissures se 

propagent ainsi de proche en proche (de nanoligne en nanoligne). On sent bien ici que 

l’iŶitiatioŶ des pƌeŵiğƌes fissuƌes a jouĠ le ƌôle de poiŶt de ŶuĐlĠatioŶ pouƌ les suiǀaŶtes. EŶfiŶ, 
et Đ’est peut ġtƌe le ƌĠsultat le plus iŶtĠƌessaŶt, Ŷous Ŷ’aǀoŶs pas oďseƌǀĠ la pƌĠseŶĐe de 
fissuƌes tƌaŶsǀeƌses ;dĠĐohĠsioŶ des ŶaŶoligŶesͿ au Đouƌs de Đet essai. Cela Ŷ’est ĐeƌtaiŶeŵeŶt 
pas dû à uŶe ĠŶeƌgie d’adhĠsioŶ supĠƌieuƌe Đaƌ il Ŷ’Ǉ a pas de ƌaisoŶ Ƌue Đelle-ci est évoluait par 

rapport au cas « films minces ». Nous expliquerons cela par le fait que les champs de contraintes 

se localisent dans le substrat laissant ainsi les nanolignes libres (pas totalement) de contraintes. 

 

1.2. Analyse quantitative 

Comme dans le cas des films minces, nous pouvons évaluer la densité linéique de 

fissures en fonction de la déformation. Pour cela, nous avons effectué le décompte du nombre 

de fissuƌes suƌ ĐhaƋue iŵage AFM, Ŷoŵďƌe Ƌue Ŷous aǀoŶs diǀisĠ paƌ la diŵeŶsioŶ de l’iŵage,  
divisé à nouveau par le nombre de nanolignes observables dans celle-ci. La figure 6.4 présente 

cette évolution pour des réseaux de nanolignes de Ni80Fe20 et de Ni60Fe40. Notons ici que les 

iŵages AFM assoĐiĠes à l’essai de tƌaĐtioŶ ƌĠalisĠ suƌ l’ĠĐhaŶtilloŶ de Ni60Fe40 Ŷ’oŶt été 

eŶƌegistƌĠes Ƌu’à paƌtiƌ de ϭϯ% de dĠfoƌŵatioŶ, Đe Ƌui Ŷe ǀeut pas diƌe Ƌue la fissuƌatioŶ Ŷ’a 
pas commencé pour des déformations plus faibles. Cependant, cette figure permet de montrer 

que la densité de fissures finale est plus élevée dans le cas des nanolignes de Ni60Fe40 que celui 

des nanolignes de Ni80Fe20. Par ailleurs, on remarque que la fissuration est plus tardive (7% pour 

Ni80Fe20) dans le cas de ces réseaux de  nanolignes par rapport aux films minces (2%).  Cela se 

voir particulièrement bien dans les figures 6.5-a) et 6.5-b).    

 

Figure 6.4 : Densité de fissures en fonction de la déformation des réseaux de nanolignes de Ni80Fe20 (symboles verts) 

et de Ni60Fe40 (symboles rouges). 
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Figure 6.5 : Densité de fissures en fonction de la déformation des films minces (20 nm) et des réseaux de nanolignes 

de Ni80Fe20 (symboles verts) et de Ni60Fe40 (symboles rouges). 

 

Ces figures présentent les densités de fissures mesurées sur les images issues des essais 

réalisés sur les films minces de 20 Ŷŵ d’Ġpaisseuƌ et suƌ les ƌĠseauǆ de ŶaŶoligŶes de ŵġŵe 
épaisseur. On note que la valeur finale de la densité est moins élevée que dans le cas des films 

ŵiŶĐes. L’ĠǀaluatioŶ de la deŶsitĠ de fissuƌes daŶs le Đas des ŶaŶoligŶes de Ni60Fe40 montre que 

la densité atteint une valeur de 0,37 m
-1

 à ϮϬ% de dĠfoƌŵatioŶ, aloƌs Ƌu’elle atteiŶt uŶe ǀaleuƌ 
de 0,41m

-1
 dans le cas des films minces pour une déformation beaucoup plus faible de 13%. Il 

en est de même avec les nanolignes de Ni80Fe20 par rapport à son homologue film mince. Par 

ailleurs, comme évoqué plus haut, les fissures au sein des nanolignes sont initiées pour des 

déformation plus élevée (7% au lieu de 2%). Ce retard à la fissuration est vraisemblablement lié 

à de probables effets de bords et une relaxation des contraintes dans les nanostructures par 

ƌappoƌt auǆ filŵs ŵiŶĐes. OŶ ǀoit tout de suite l’iŶtĠƌġt Ƌue Đela peut ƌepƌĠseŶteƌ d’uŶ poiŶt de 
ǀue teĐhŶologiƋue Đaƌ l’optiŵisatioŶ gĠoŵĠtƌiƋue de ƌĠseauǆ de ŶaŶostƌuĐtuƌes ϮD pouƌƌaient 

encore plus retarder voire éviter la fissuration pour des déformations usuelles de systèmes 

fleǆiďles Ġtiƌaďles ;plusieuƌs dizaiŶes de %Ϳ. UŶ autƌe ƌĠsultat tout aussi iŵpoƌtaŶt est l’aďseŶĐe 
de décollements des nanolignes de deux matériaux, même après 20% de déformation.  

La figure 6.6 montre un traitement binaire des images AFM prises à 20% de déformation 

pouƌ les deuǆ ŵatĠƌiauǆ de Đette Ġtude. Ce tƌaiteŵeŶt peƌŵet d’eǆaĐeƌďeƌ les disĐoŶtiŶuitĠs de 
la matière magnétique dues à la nanostructuration et aux fissures. Au niveau des mécanismes 

de fissuration, il semble que les nanolignes ne se fissurent pas de manière totalement 

iŶdĠpeŶdaŶte. EŶ effet, oŶ ǀoit se foƌŵeƌ à plusieuƌs eŶdƌoits de l’iŵage des ĐheŵiŶs de 
fissuƌatioŶ eŶ ŵaƌĐhes d’esĐalieƌ pouƌ les deux matériaux. Ceci laisse penser que le champ de 

ĐoŶtƌaiŶte daŶs le suďstƌat gĠŶĠƌĠ paƌ uŶe fissuƌe faǀoƌise la fissuƌatioŶ d’uŶe ligŶe ǀoisiŶe à 
uŶe loĐalisatioŶ doŶŶĠe ;dĠĐalage de l’oƌdƌe du ŵiĐƌoŶͿ. Nous Ŷ’aǀoŶs toutefois pas dĠǀeloppĠ 
de modélisation pour supporter cette affirmation. Il serait intéressant dans des travaux 

expérimentaux futurs de faire varier la distance inter-nanolignes pour voir si ce phénomène 

évolue et dans quelle mesure. 
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Figure 6.6 : Images AFM de  nanostructures Ni60Fe40 et Ni80Fe20 après des déformations obtenues à 20%. 
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2. Propriétés magnéto-mécaniques 
Cette section est composée de deux sous-sections. Dans la première, nous nous 

iŶtĠƌessoŶs auǆ pƌopƌiĠtĠs ŵagŶĠtiƋues des ƌĠseauǆ de ŶaŶoligŶes eŶ l’aďseŶĐe de 
déformations ŵĠĐaŶiƋues. La seĐoŶde ĠtaŶt dĠdiĠ à l’iŶflueŶĐe des gƌaŶdes dĠfoƌŵatioŶs suƌ 
ces mêmes propriétés magnétiques.  

 
2.1. Propriétés magnétiques en absence de déformation 

Comme pour le cas des films minces, nous avons réalisé des mesures de résonance 

ferromagŶĠtiƋue eŶ l’aďseŶĐe de dĠfoƌŵatioŶ. DaŶs le Đas des ŶaŶoligŶes, Ŷous Ŷous atteŶdoŶs 
à la pƌĠseŶĐe d’uŶe aŶisotƌopie uŶiaǆiale Ƌui est due à l’aŶisotƌopie de foƌŵe de Đes ŶaŶoligŶes 
[3]. La première étape a été de vérifier que le signal de résonance était de bonne qualité. Ainsi, 

la figure 6.7 présente deux spectres réalisés sur un réseau de nanolignes de Ni60Fe40 avec un 

champ magnétique appliqué le long des nanolignes (courbe noire) et transversalement à celles-

ci (courbe  rouge). Par rapport aux films continus du même matériau, nous perdons environ un 

faĐteuƌ deuǆ suƌ le sigŶal [Ϯ]. Cela s’eǆpliƋue paƌ le plus faiďle ǀoluŵe ŵagŶĠtiƋue eŶ ĐoŶtaĐt 
avec la ligne micro-ruban

10
, le signal reste néanmoins de bonne qualité et le rapport signal sur 

bruit relativement faible comme le montre la figure 6.7. La première observation qui peut être 

faite concerne la présence de deux modes de résonance lorsque le champ extérieur est appliqué 

perpendiculairement aux nanolignes. Une seconde observation est que les champs de 

résonances mesurées en géométrie parallèle et perpendiculaire sont très différents. Nous 

comprenons aisément cette différence grâce à la figure 6.8 qui présente la dépendance 

aŶgulaiƌe du Đhaŵp de ƌĠsoŶaŶĐe. Nous aǀoŶs la pƌĠseŶĐe d’uŶe aŶisotƌopie uŶiaǆiale d’oƌdƌe Ϯ 
qui est une anisotropie de forme due à la nanostructuration. En outre, tout comme dans le cas 

des filŵs ŵiŶĐes, il est possiďle Ƌue la Đouƌďuƌe de l’eŶseŵďle du sǇstğŵe ŶaŶoligŶes/suďstƌat 
eŶtƌaîŶe la pƌĠseŶĐe d’uŶe aŶisotƌopie uŶiaǆiale ŵagŶĠtoĠlastiƋue Ƌu’il est pƌesƋue iŵpossiďle 
de la disĐƌiŵiŶeƌ de l’aŶisotƌopie de foƌŵe [ϰ]. CepeŶdaŶt, Đoŵpte teŶu des oƌdƌes de 
grandeurs, on pense que cet effet dû à la courbure post-dépôt est négligeable dans les réseaux 

de ŶaŶoligŶes d’autant plus que les effets de bords libres supplémentaires peuvent avoir 

comme conséquence que ces effets de contraintes « résiduelles » sont moins ressentis par le 

ŵilieu ŵagŶĠtiƋue. “i l’oŶ ƌeǀieŶt à la pƌeŵiğƌe oďseƌǀatioŶ, Đe douďleŵeŶt de la ƌaie de 
résoŶaŶĐe est eŶ fait dû à la pƌĠseŶĐe de ŵodes Ƌue l’oŶ Ƌualifie de « modes quantifiés » [5-7]. 

EŶ effet, la loŶgueuƌ des oŶdes de spiŶ Ƌue l’oŶ soŶde est du ŵġŵe oƌdƌe de gƌaŶdeuƌ Ƌue la 
largeur des nanolignes. Ainsi, on se retrouve devant un problème similaiƌe à Đelui d’uŶ ĠleĐtƌoŶ 
ĐoŶfiŶĠ daŶs uŶe ďoîte, la ƌuptuƌe de l’iŶǀaƌiaŶĐe paƌ tƌaŶslatioŶ ĐoŶduit aiŶsi à des effets de 
quantification, ce dernier entraînant des changements spectaculaires du spectre des ondes de 

spin (spectre discret des ondes stationnaires) [5-7].  

 

                                                             
10

 Nous rappelons que le signal de résonance est proportionnel au volume magnétique excité 

par le champ radiofréquence généré par la ligne micro-ruban. 
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Figure 6.7: Spectres de résonance ferromagnétique typiques du réseau de nanolignes de Ni60Fe40 avec un champ 

appliqué parallèlement et perpendiculairement aux nanolignes. 

  

Figure 6.8: Dépendance angulaire du champ de résonnance de nanolignes Ni60Fe40 et Ni80Fe20 avant traction. 

 

Les deuǆ ŵodes Ƌue l’oŶ ǀoit daŶs le speĐtƌe « perpendiculaire » correspondent ainsi aux 

deux premiers modes quantifiés (n=1 et n=2). Le fait que le mode n=2 ne soit pas observable en 

géométrie parallèle est dû à des effets de « règles de sélection ».  En effet, durant nos mesures 

le Đhaŵp ƌadiofƌĠƋueŶĐe d’eǆĐitatioŶ       est toujours perpendiculaire au champ statique 

appliqué. Lorsque ce champ est appliqué le long des nanolignes,       est parallèle au vecteur 

d’oŶde des oŶdes de spiŶ soŶdĠes ;          )  aloƌs Ƌu’il est peƌpeŶdiĐulaiƌe loƌsƋue le Đhaŵp 
est appliqué transversalement aux nanolignes (         ). Par la suite, nous ne parlerons et ne 

représenterons que le mode n=1. 

Ainsi, la figure 6.8 montre les dépendances angulaires et fréquentielles des réseaux de 

nanolignes de chacun des matériaux. Dans ces graphes, on voit clairement que la présence de 

l’aŶisotƌopie de foƌŵe ĐoŶduit uŶ Đhaŵp d’aŶisotƌopie uŶiaǆial. Les Đouƌďes eŶ traits continus 
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correspondent aux ajustements théoriques en prenant les paramètres magnétiques de chacun 

des matériaux préalablement déterminés au chapitre 5. En effet ces paramètres sont connus 

pour être intrinsèque au matériau indépendamment de la structuƌatioŶ latĠƌale. L’aŶisotƌopie 
légèrement plus grande pour les nanolignes de Ni60Fe40 s’eǆpliƋue paƌ uŶe aiŵaŶtatioŶ à 
saturation plus élevée que celle du Ni80Fe20. 

 

2.2. Effet des grandes déformations 

Le faiďle Ŷoŵďƌe d’ĠĐhaŶtilloŶs Ŷe Ŷous a pas peƌŵis de réaliser un suivi régulier comme 

effeĐtuĠ pouƌ les filŵs ĐoŶtiŶus. CepeŶdaŶt, Ŷous aǀoŶs jugĠ iŶtĠƌessaŶt d’Ġtudieƌ l’effet d’uŶe 
déformation macroscopique de 20% correspondant au chargement maximal qui avait été 

appliqué pour les films continus. Les figures 6.9 a) et b) présentent les dépendances 

fréquentielles avant et après application de cette déformation macroscopique pour les deux 

réseaux de nanolignes.  

 

Figure 6.9: Dépendance fréquentielle du champ appliqué des nanolignes Ni60Fe40 (a) et Ni80Fe20 (b) après 20% de 

déformation le long des nanolignes et transversalement aux nanolignes. 

 

Dans le cas du Ni60Fe40 (figure 6.9-aͿ., l’aŶisotƌopie de foƌŵe de dĠpaƌt est ĐoŵplĠteŵeŶt 
compensée par les effets de déformation. Deux hypothèses peuvent être évoquée à ce stade : 

;iͿ est Đe Ƌue la fissuƌatioŶ des ligŶes aŶŶihileŶt l’aŶisotƌopie de foƌŵe ? En effet la 

multifissuration provoque une brisure de symétrie par invariance selon y. (ii) est ce un effet de 

contrainte résiduelle déjà évoqué pour les films minces dans le chapitre 5 ? 

La réponse à la première question est évidente au vu des résultats obtenus pour les 

nanolignes de Ni80Fe20 (figure 6.9-ďͿ. Les dĠpeŶdaŶĐes fƌĠƋueŶtielles ;doŶĐ l’aŶisotƌopie 
globale) ne subissent pas de modification malgré une densité de fissures équivalente aux 

nanolignes de Ni60Fe40. Sa magnétostriction étant quasi-Ŷulle, l’effet des ĐoŶtƌaiŶtes ƌĠsiduelles 
Ŷ’est pas appliĐaďles et l’oŶ peut eŶ dĠduiƌe Ƌue l’aŶisotƌopie de foƌŵe des fƌagŵeŶts Ƌui 
subsistent est équivalente à celle des ŶaŶoligŶes iŶfiŶies. OŶ eŶ dĠduit doŶĐ Ƌue l’aŶisotƌopie 
de forme des nanolignes de Ni60Fe40 est compensée par un champ magnétoélastique dirigé 

suivant x ;peƌpeŶdiĐulaiƌeŵeŶt à la tƌaĐtioŶͿ Đoŵŵe Đ’Ġtait le Đas pouƌ les filŵs ŵiŶĐes du 
matériau correspondant. 
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Principaux résultats en bref 
 

(i) Des ƌĠseauǆ de ŶaŶoligŶes ;eŶǀiƌoŶ ϴϯϬϬͿ de pĠƌiode d’eŶǀiƌoŶ ϲϬϬ Ŷŵ de 
Ni60Fe40 et Ni80Fe20 ont été fabriqués sur Kapton® par lithographie 

interférentielle. 

(ii) La ŵultifissuƌatioŶ s’est ƌĠǀĠlĠe ġtƌe diffĠƌeŶte de Đelle observée dans les films 

ŵiŶĐes ĐoŶtiŶus de ĐoŵpositioŶ et d’Ġpaisseuƌ ĠƋuiǀaleŶtes. 
(iii) Nous Ŷ’aǀoŶs pas oďseƌǀĠ de dĠĐolleŵeŶts des ŶaŶoligŶes jusƋu’à ϮϬ% de 

déformation macroscopique 

(iv) Les nanolignes de Ni80Fe20 sont très peu affectées par les grandes 

déformatioŶs. CeĐi est saŶs doute dû au fait Ƌue l’aŶisotƌopie de foƌŵe 
ŵagŶĠtiƋue d’uŶe ligŶe « infinie » est assez proche de celle de fragments 

environ 5 fois plus longs que larges. 
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1.  Conclusions 
Cette thèse a eu pour objet les liens entre grandes déformations et propriétés magnétiques de 

filŵs ŵiŶĐes suƌ suďstƌat fleǆiďle. “i les pƌopƌiĠtĠs ŵĠĐaŶiƋues de filŵs ŵiŶĐes oŶt fait l’oďjet 
d’Ġtudes appƌofoŶdies ;plastiĐitĠ, fissuƌatioŶ, dĠlaŵiŶatioŶ, …Ϳ depuis uŶe ďoŶŶe ǀiŶgtaiŶe 
d’aŶŶĠe, ƌaƌes soŶt les tƌaǀauǆ ĐheƌĐhaŶt à ƌelieƌ les phĠŶoŵğŶes ŵĠĐaŶiƋues iƌƌĠǀeƌsiďles auǆ 
phénomènes magnétiques. En effet, la plupart des études portant sur les grandes déformations 

de filŵs ŵagŶĠtiƋues oŶt esseŶtielleŵeŶt poƌtĠ suƌ l’Ġtude des foŶĐtionnalités sans 

ideŶtifiĐatioŶ des ŵiĐƌoŵĠĐaŶisŵes de dĠfoƌŵatioŶ. L’oďjeĐtif de Đette thğse a ĠtĠ de dĠpasseƌ 
cet état de l’art. 

Trois matériaux couramment utilisés dans le domaine de la spintronique (CoFeB, 

Ni80Fe20, Ni60Fe40)  ont été fabriqués sur substrat de Kapton®, avec des épaisseurs variables (de 5 

nm à 100 nm), sachant que les plus faibles épaisseurs sont généralement privilégiées dans ce 

doŵaiŶe thĠŵatiƋue. C’est tout l’eŶjeu du doŵaiŶe ĠŵeƌgeaŶt de la spiŶtƌoŶiƋue 
flexible/étirable qui doit satisfaire à cette exigence. En effet, nous avons montré dans cette 

thèse que les plus faibles épaisseurs étaient synonymes de densités de fissures et de 

décollements plus importantes. Quelque soit le matériau, pour les épaisseurs les plus faibles (5-

20 nm),  l’iŶitiatioŶ de la ŵultifissuƌatioŶ s’est ŵoŶtƌĠe tƌğs pƌĠĐoĐe ;dĠfoƌŵatioŶ < Ϯ%Ϳ et la 
ŵultipliĐatioŶ des fissuƌes tƌğs ƌapide jusƋu’à uŶe satuƌatioŶ à ϳ-ϴ% de dĠfoƌŵatioŶ. Ce Ŷ’est 
Ƌue pouƌ uŶe Ġpaisseuƌ de ϱϬ Ŷŵ Ƌue l’iŶitiatioŶ du phĠŶoŵğŶe est uŶ peu retardée. Nous 

avons montré de plus que lorsque la saturation de la densité de fissures était atteinte, 

conjuguée à la plasticité du substrat, celles-ci avaient tendance à se propager dans le substrat.  

Au delà de 7-ϴ% de dĠfoƌŵatioŶ, Đ’est uŶ autƌe ƌĠgiŵe qui prend le relai avec 

l’appaƌitioŶ et la ŵultipliĐatioŶ de dĠĐolleŵeŶts sous foƌŵe de ĐloƋues le plus souǀeŶt 
tƌiaŶgulaiƌes s’iŶitiaŶt le loŶg des fissuƌes. Ce phĠŶoŵğŶe est tƌğs ŵaƌƋuĠ pouƌ les filŵs les plus 
fragiles (CoFeB et Ni80Fe20 de faibles épaisseurs). A partir de ces décollements, nous avons 

ĠtudiĠ les pƌopƌiĠtĠs d’adhĠsioŶ du sǇstğŵe CoFeB;ϮϬ ŶŵͿ/KaptoŶ® eŶ appliƋuaŶt uŶ ŵodğle 
ĐouƌaŵŵeŶt utilisĠ ;ŵodğle de CoƌdillͿ. Nous aǀoŶs illustƌĠ paƌ Ŷos ŵesuƌes Ƌue l’utilisatioŶ de 
ce modèle devait être effeĐtuĠe aǀeĐ pƌĠĐautioŶ Đaƌ les estiŵatioŶs de l’ĠŶeƌgie d’adhĠsioŶ Ƌui 
eŶ dĠĐouleŶt soŶt à la fois tƌğs dĠpeŶdaŶtes de la justesse de l’ajusteŵeŶt auǆ data 
eǆpĠƌiŵeŶtales Ƌui soŶt elles ŵġŵes tƌğs dispeƌsĠes et de l’Ġtat de dĠfoƌŵatioŶ ŵaĐƌosĐopiƋue 
du sǇstğŵe. MalgƌĠ Đes ƌĠseƌǀes, les ǀaleuƌs d’ĠŶeƌgie d’adhĠsioŶ ŵiŶoƌĠes Ƌue l’oŶ a estiŵĠ 
sont assez élevées pour un système métal/polymère (quelques J.m

-2
). 

Au delà des propriétés mécaniques, nous avons ensuite examiné les propriétés 

magnétiques de ces systèmes. Dans un premier temps, nous avons estimé par actionnement 

piezoélectrique et résonance ferromagnétique in situ les propriétés magnétoélastiques des 3 

ŵatĠƌiauǆ, pƌopƌiĠtĠs ĐoŶŶues pouƌ ġtƌe peu dĠpeŶdaŶtes de l’Ġpaisseuƌ dğs loƌs Ƌue Đelle-ci 

dépasse ƋuelƋues ŶaŶoŵğtƌes, à l’iŵage des pƌopƌiĠtĠs ĠlastiƋues de filŵs ŵiŶĐes. Ces doŶŶĠes 
récoltées à petites déformations se sont avérées importantes pour interpréter les résultats à 

plus grandes déformations. Qui plus est, ces données sont mal connues pour les nouveaux 

alliages tels que le CoFeB. Si le CoFeB et le Ni60Fe40 ont un coefficient de magnétostriction 

effectif non négligeable et positif, nous avons vérifié que nos films de Ni80Fe20 (permalloy) 

avaient un coefficient de magnétostriction nul.  

Par la suite, nous avons identifié les effets ex situ des grandes déformations et 

particulièrement des régimes « fissures » et « fissures + décollements ». Par exemple, dans le 

Đas des filŵs de CoFeB, le Đhaŵp d’aŶisotƌopie ŵagŶĠtiƋue suďit deuǆ ĐhaŶgeŵeŶts de signe, le 
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premier étant attribué au champ de contraintes résiduelles lié à la distribution de fissures, et le 

deuǆiğŵe à la foƌte ƌelaǆatioŶ de ĐoŶtƌaiŶte tƌaŶsǀeƌse à l’aǆe de tƌaĐtioŶ dĠjà oďseƌǀĠe loƌs de 
la phase de délamination post-multifissuration. De plus, dans ces mêmes films de CoFeB, on 

Ŷote  uŶ foƌt aĐĐƌoisseŵeŶt du ĐoeffiĐieŶt d’aŵoƌtisseŵeŶt de Gilďeƌt eŶ foŶĐtioŶ de la 
déformation macroscopique. Ceci a également été observé dans les films de Ni60Fe40 (à un degré 

moindre) mais très peu pour le Ni80Fe20 ce qui est lié à son faible coefficient de 

magnétostriction. En effet le coefficient de Gilbert est directement lié aux hétérogénéités du 

ŵatĠƌiau, eŶ l’oĐĐuƌƌeŶĐe de dĠfoƌŵatioŶ daŶs Ŷotƌe Đas. AiŶsi, un matériau peu sensible par 

nature (magnétiquement) aux déformations élastiques a la propriété remarquable de se 

comporter de manière quasi-siŵilaiƌe Ƌu’il soit « intacte » ou présentant de fortes densités de 

fissures et de cloques. Ceci est sans doute dû au fait que les distances inter-fissures et inter-

cloques sont un peu trop grandes pour induire des anisotropies de formes significatives. 

EŶfiŶ, Ŷous aǀoŶs ĠtudiĠ l’effet de la ŶaŶostƌuĐtuƌatioŶ suƌ les pƌopƌiĠtĠs ŵĠĐaŶiƋues et 
magnétomécaniques pour les systèmes Ni60Fe40 et Ni80Fe20 d’Ġpaisseuƌ de ϮϬ Ŷŵ. Des ƌĠseauǆ 
de ŶaŶoligŶes de pĠƌiode d’eŶǀiƌoŶ ϲϬϬ Ŷŵ oŶt ĠtĠ faďƌiƋuĠs suƌ KaptoŶ® paƌ lithogƌaphie 
iŶteƌfĠƌeŶtielle. Nous aǀoŶs d’aďoƌd ĠtudiĠ la ŵultifissuƌatioŶ de Đes sǇstğŵes Ƌui s’est ƌĠǀĠlĠe 
être diffĠƌeŶte de Đelle oďseƌǀĠe daŶs les filŵs ŵiŶĐes ĐoŶtiŶus de ĐoŵpositioŶ et d’Ġpaisseuƌ 
ĠƋuiǀaleŶtes. D’uŶe paƌt, la ŵultifissuƌatioŶ est laƌgeŵeŶt ƌetaƌdĠe ;ϲ% au lieu de ϭ,ϴ%Ϳ à Đause 
de probables effets de bords et de transferts des contraintes dans le suďstƌat. D’autƌe paƌt, la 
ŵultipliĐatioŶ des fissuƌes seŵďle s’effeĐtueƌ paƌ uŶ ŵĠĐaŶisŵe liĠ auǆ Đhaŵps ĠlastiƋues daŶs 
le substrat (entre les nanolignes). En effet, il existe une proximité des fissures « nanoligne à 

nanoligne » qui semble aller dans ce seŶs. De plus, Ŷous Ŷ’oďseƌǀoŶs pas de dĠĐolleŵeŶts des 
ŶaŶoligŶes jusƋu’à ϮϬ% de dĠfoƌŵatioŶ ŵaĐƌosĐopiƋue. CoŶĐeƌŶaŶt l’effet de Đes gƌaŶdes 
dĠfoƌŵatioŶs suƌ les pƌopƌiĠtĠs ŵagŶĠtiƋues, il est ƌeŵaƌƋuaďle d’oďseƌǀeƌ Ƌue les ŶaŶoligŶes 
de Ni80Fe20 étaient très peu affectées par une densité de fissures très importante (quoique plus 

faible que pour les films minces continus de même épaisseur). Ceci est sans doute dû au fait que 

l’aŶisotƌopie de foƌŵe d’uŶe ligŶe « infinie » est assez proche de celle de fragments environ 5 

fois plus longs que larges. 
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2.  Perspectives  
Ces investigations sont toujours en cours et ces résultats encouragent le groupe Finano 

du LSPM à réaliser de nouveaux développements instrumentaux pour suivre in situ le 

comportement magnétique lors de grandes déformations (ce qui n'est pas possible avec les 

actionneurs piézoélectriques par exemple) avec un contrôle de la biaxialité des contraintes dans 

le plan du film mince. Les techniques permettant le contrôle des déformations selon plusieurs 

axes avec des sondes magnétiques in situ font encore défaut au niveau international. Ainsi, 

l'équipe Finano a l'intention de développer une instrumentation pour l'étude simultanée de 

l'évolution des propriétés magnétiques et des déformations du film et du substrat lors des 

essais de tƌaĐtioŶ ďiaǆiale, eŶ ĐollaďoƌatioŶ aǀeĐ “oleil “ǇŶĐhƌotƌoŶ ;Gif suƌ YǀetteͿ et l’iŶstitut 
Pprime (Poitiers). Pour atteindre cet objectif, l'équipe met au point un ensemble expérimental 

unique situé sur la ligne DiffAbs de ce synchrotron. Il combinera les techniques 

complémentaires suivantes: (i) Une machine de traction biaxiale (figure 7.1) dédiée aux 

substrats polymère (ii) Diffraction des rayons X pour le suivi in situ des champs de contrainte 

dans les films minces (iii) CoƌƌĠlatioŶ d’iŵage pouƌ le suiǀi des dĠfoƌŵatioŶs ŵaĐƌosĐopiƋues du 
substrat (iv) Un magnétomètre MOKE permettant de mesurer in situ les ĐǇĐles d’aiŵaŶtatioŶ. 
Ce projet est partiellement financé par la Région Ile de France et un projet ANR impliquant 

l'Institut Pprime, Soleil Synchrotron, SImap (Grenoble) et l'équipe Finano (LSPM ) a été déposé. 

AiŶsi, il seƌa possiďle d’eǆploƌeƌ in situ les effets de fissures qui peuvent être plus complexes lors 

d’essais ďiaǆiauǆ ;figuƌe ϳ.ϭͿ. 

 

          

Figure 7.1 : Gauche : machine de traction biaxiale. Droite : ŵotifs de fissuƌes issus d’uŶ essai eƋuiďiaǆial ;hautͿ et 
complexe (bas). 

  

Paƌ ailleuƌs, l’ĠƋuipe FiŶaŶo souhaite s’attaƋueƌ à l’iŶflueŶĐe du suďstƌat. EŶ effet, Ŷous 
avons constaté durant cette thèse que la fermeture ou non des fissures dépendait fortement de 

la plastiĐitĠ du suďstƌat. EŶ l’oĐĐuƌƌeŶĐe, uŶ suďstƌat foƌteŵeŶt ĠlastiƋue ;tǇpiƋueŵeŶt uŶ 
élastomère de type PDMS) va être plus favorable que le Kapton® à la fermeture des fissures lors 

de chaque déchaƌge d’uŶ essai ĐǇĐliƋue. CeĐi doit se tƌaduiƌe paƌ uŶ ĐoŵpoƌteŵeŶt ŵagŶĠtiƋue 
plus réversible sous déformation, et donc plus prévisible en vue des applications. Ainsi, il est 

primordial de contrôler les propriétés mécaniques du substrat, notamment en maîtrisant sa 

sǇŶthğse ĐhiŵiƋue, sa ŵise eŶ foƌŵe, et des tƌaiteŵeŶts de suƌfaĐes faǀoƌisaŶt l’adhĠsioŶ des 
couches magnétiques. Ceci doit conditionner la fiabilité et la durabilité des films minces 
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foŶĐtioŶŶels suƌ lesƋuels ils soŶt dĠposĠs. C’est l’oďjet d’une collaboration naissante avec le 

laboratoire Itodys (Paris-Diderot) qui va apporter ses compétences en fonctionnalisation de 

suƌfaĐes, sǇŶthğse de polǇŵğƌes et ŵatĠƌiauǆ hǇďƌides. L’iŵpƌessioŶ paƌ jet d’eŶĐƌe seƌa 
utilisée pour fonctionnaliser le PDMS dans le but de modifier ses propriétés de contact 

(rugosité, énergie de surface) en vue du dépôt des films magnétiques. Ceci va être effectué dans 

le Đadƌe d’uŶ pƌojet stƌuĐtuƌaŶt du Laďeǆ “EAM poƌtĠ paƌ l’ĠƋuipe FiŶaŶo. L’eŶseŵďle de Đes 
projets devrait permettre une meilleure compréhension et optimisation des propriétés des 

systèmes magnétiques flexibles/étirables. 
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Résumé 

Les sǇstğŵes ŵagŶĠtiƋues fleǆiďles et Ġtiƌaďles soŶt d’iŶtĠƌġt ĐƌoissaŶt pouƌ le 
développement de dispositifs électromagnétiques conformables aux surfaces non planes. Dans 

Đe ĐoŶteǆte, l’oďjeĐtif de Đette thğse est d’ideŶtifieƌ des ƌelatioŶs eŶtƌe phĠŶoŵğŶes 

mécaniques irréversibles (fissuration et délamination) aux grandes déformations et propriétés 

ŵagŶĠtiƋues de filŵs ŵiŶĐes d’Ġpaisseuƌs ŶaŶoŵĠtƌiƋues ;alliages de CoFeB et NiFeͿ ĠlaďoƌĠs 
sur substrat polymère (Kapton®) par pulvérisation magnétron. Dans un premier temps, des 

essais de traction couplés in situ à la microscopie à forces atomiques ou des mesures de 

ƌĠsistaŶĐe ĠleĐtƌiƋue oŶt peƌŵis d’Ġtudieƌ la ŵultifissuƌatioŶ des filŵs ŵiŶĐes et les 
décollements localisés (cloques) subséquents. Ces mesures ont permis de mettre en évidence 

des domaines de déformations macroscopiques pour lesquels chaque mécanisme était 

pƌĠpoŶdĠƌaŶt. De plus l’ĠŶeƌgie d’adhĠsioŶ a pu ġtƌe disĐutĠe et estiŵĠe à paƌtiƌ du suiǀi des 
cloques sous déformation.  Dans un second temps, des mesures par résonance ferromagnétique 

effectuées ex situ ont permis de relier les domaines des déformations identifiés précédemment 

auǆ ĠǀolutioŶs de l’aŶisotƌopie ŵagŶĠtiƋue des filŵs ŵiŶĐes. De plus, uŶe ĐoƌƌĠlatioŶ eŶtƌe 
hétérogénéités de déformatioŶs et ĐoeffiĐieŶt d’aŵoƌtisseŵeŶt de Gilďeƌt a ĠtĠ tƌouǀĠe. EŶfiŶ, 
les propriétés magnétomécaniques de réseaux de nanolignes de NiFe ont permis de mettre en 

ĠǀideŶĐe l’iŶtĠƌġt de la ŶaŶostƌuĐtuƌatioŶ pouƌ Đes sǇstğŵes ŵagŶĠtiƋues dĠfoƌŵaďles. 

 

Abstract 

Flexible and stretchable magnetic systems are of increasing interest for the development 

of electromagnetic devices conformable to non-planar surfaces. In this context, the objective of 

this thesis is to identify the relationships between irreversible mechanical phenomena (cracking 

and delamination) at large strains and magnetic properties of thin films of nanometric 

thicknesses (CoFeB and NiFe alloys) deposited on polymer substrate (Kapton®) by magnetron 

sputtering. In a first time, tensile tests coupled in situ with atomic force microscopy or electrical 

resistance measurements were used to study thin film multifissuration and subsequent localized 

debonding (buckles). These measurements made it possible to highlight areas of macroscopic 

strains for which each mechanism was predominant. In addition, the adhesion energy could be 

discussed and estimated from the monitoring of the buckles under applied strain. In a second 

step, ferromagnetic resonance measurements carried out ex situ made it possible to link the 

previously identified areas of strains to the evolutions of the magnetic anisotropy of thin films. 

In addition, a correlation between strain heterogeneities and Gilbert damping coefficient was 

found. Finally, the magnetomechanical properties of NiFe nanowires arrays have made it 

possible to highlight the advantage of nanopatterning for these deformable magnetic systems. 

 


